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INLEDNING

Tack for att Du valt en Futaba® S-FHSS-2.4GHz" 8] radioanlidggning for flygplan/helikopter. Anldggningen
ar konstruerad for att passa bade nyborjare och avancerade piloter. Lds igenom bruksanvisningen noggrant
for att fa ut det mesta av anldggningen. Om problem uppstar, leta i bruksanvisningen eller kontakta Futabas

FAQ (Frequently Asked Questions) pd webadressen nedan.
*S-FHSS: Super- Futaba Frequency Hopping Spread Spectrum

http://www.futaba-rc.com/faq/

Bruksanvisningen

Bruksanvisningen ar noggrant utformad for att ge bédsta mdjliga hjdlp for den nya anvidndaren. Det finns
manga sidor med exempel pa instéllningar. P4 sidorna 27-29 finns ett exempel pa instéllning av ett normalt
flygplan med 4 kanaler. P4 ovan nimnda FAQ finns liknande steg for steg beskrivningar for manga typer av
modeller, inkluderat modeller med flera motorer, inféllbara landstéill, acrobatiska modeller med 7 servon, he-
likopter med 140° CCPM mm.

Generalagent Ovrig information
Minicars Distribution AB For information om néirbeldgna klubbar, flygfalt mm,
Annelundsgatan 17C kontakta:
749 40 Enkoping
Konsument tel. 0171-14 30 00 Sveriges Modellflygforbund (SMFF)
Internet: www.minicars.se e-mail: info@minicars.se ~Box 4015
600 04 Norrkdping
Service http://www.modellflygforbund.se
Om anlidggningen behover skickas in for service Tel: ~ 011-133850
notera foljande: Fax: 011-36 82 14

* problemets art och omstandigheter

* lista vad som skickats in och vad som skall repare-  Svenska RC-Flygforbundet (RCFF)

ras http://www.rcflyg.se
e namn, adress och telefonnummer

* vid dberopande av garantireparation, bildgg kopia
pa kvittot/garantibevis

FUTABA service
Héagersborgsvigen 2

S-723 55 VASTERAS

Tel: 021-205 15 (kvallstid)




Laddning av batterier

Det finns fyra typer av laddningsbara batterier for hobbybruk. NiCd (nickel-cadmium), NiMH (nickel-metall-
hydrid), LiPo (litium-polymer)/Lilon (litium-jon) och LiFe. De senare typerna ersitter allt mer NiCd batterier
som innehaller det mycket miljofarliga &mnet kadmium. LiPo &r pa stark frammarsch pga sin hoga energitét-
het och LiFe pga sin tolerans vad géller laddning och urladdning.

NiCd/NiMH

I grunden fungerar NiMH batterier ungefér lika som motsvarande av NiCd. Man skall dock inte forvara
NiMH batterier helt urladdade, helst inte ldgre dn 1 volt/cell. De flesta NiMH batterier forlorar kapacitet (kor-
tid) om de forvaras med ldgre spanning &n sa.

NiMH batterier har en storre sjélvurladdningsfaktor &n NiCd batterier. Ténk pa att alltid ladda batterierna
innan du skall anvénda din radiostyrda modell.

Den vanligaste orsaken till haverier ér daligt laddade/underhallna batterier!

Léngsamladdning rekommenderas alltid av sédndar- och mottagarbatterierna oavsett om de dr av NiMH eller
NiCd typ. For att rdkna ut laddtiden, tag den nominella kapaciteten (rdknat i mAh) och dividera med 10 (sk
C/10 laddning). Det ger strommen (mA) for 14 timmars laddning.

Vid snabbladdning rekommenderas en sk peakladdare. Dessa fungerar pa sé sitt att de kianner av en spén-
ningsminskning (-AV) over batteriet nér det &r fulladdat och slar av laddningen. Ldmna aldrig en laddare
med batteri utan uppsikt. Sla alltid av laddningen om batteriet blir varmare adn ca 45°C under laddningen.

HAll snabbladdning nere till ett minimum och anvénd den endast nér det &r befogat (t ex ute pa filtet). Med
snabbladdade batterier sétts sandarens varningslarm igdng for sent och man fér ut kortare anvéndningstid (ldgre
kapacitet).

Elektrolyten i NiCd batterier &r starkt alkalisk och kan fororsaka blindhet om den kommer i 6gonen. Om man
fér elektrolyt i 6gonen skall man omedelbart skdlja 6gonen med vatten och uppsoka lédkare. Om elektrolyten
hamnar pa hud eller kldder kan brannskador uppsta. Skélj omedelbart med vatten.

NiCd batterier skall periodvis (var till varannan ménad) laddas ur helt for att minimera den sk minneseffek-
ten. Urladdning kan ske med en speciell “motionerare” eller genom att anldggningen far sté pa tills batterier-
na &r urladdade. Kontrollera hur lang tid urladdningen tar och notera eventuella avvikelser.

Lilon

Lilon batterierna laddas pa ett helt annorlunda sitt an NiCd/NiMH bakterierna. De laddas med en kombina-
tion av konstant spanning och konstant strom (CC-CV, Constant Current-Constant Voltage). Laddare for en-
bart NiCd/NiMH skall inte anvindas till Lilon batterier! Nyare laddare har numera ofta instdllningar for alla
tre typerna. Batterierna ar kénsliga for 6verladdning och anvind darfoér bara den medfoljande laddaren for
laddning av sdndarbatteriet. Sjalvurladdningen dr minimal i Lilon batterier. Laddning gors niar Du kommer
hem fran flygfiltet och batteriet kan sedan vara i flera veckor utan laddning. Batteriet forstors om det laddas
ur helt. Lat aldrig cellspdnningen gé under 2,8V (nominella cellspédnningen &r 3,6 — 3,7V. Kontrollera noga
mérkningen pa batteriet innan laddning!) Lilon batterierna behover aldrig motioneras”.



LiPo

Skillnaden mellan Lilon och LiPo &r hur elektrolyten dr beskaffad. I Lilon &r elektrolyten flytande (och
innesluten i en bégare) och i LiPo dr den en gel. LiPo batterierna kan dérfor ges helt andra former och blir
mycket latta. De bada typerna skall elektriskt behandlas pad samma sétt. (Nominella cellspdnningen &r 3,6 —
3,7V. Kontrollera noga mirkningen pé batteriet innan laddning!) LiPo batterierna dr mer kénsliga for
mekanisk dverkan och hog virme. Batteriet &r inneslutet i en ”plastpase” och gér det hal pa holjet kan brand

intriffa! Ladda aldrig LiPo batterier utan uppsikt. Tag for vana att alltid ta ur batteriet ur modellen/anlégg-
ningen och placera det pa ett brandsékert underlag nér batteriet skall laddas.

LiPo anvénds mest som mottagar/motor batteri i flygplan pga sin hoga energitdthet och ddrmed laga vikt.
Ladda aldrig Lilon/LiPo batterier med hogre strom &n 1C.
Naér LiPo batterierna under en ldngre tid inte anvéinds, skall de forvaras laddade till hélften av sin kapacitet.

LiFe

LiFe (litium jérnfosfat , LiFePO4) skall laddas p&d samma sétt som LiPo batterierna, dvs med konstant spin-
ning och konstant stroém (CC-CV, Constant Current-Constant Voltage) fast med annan cellspanning (nominellt
3,3V). Kontrollera alltid etiketten pa batteriet! Batteriet dr ganska okénsligt for total urladdning och é&r i det
nirmaste obrdnnbara om de blir for varma pga kortslutning, 6verlast mm.

Batteriet klarar ocksé fler laddcykler och hogre stromuttag dn LiPo batterierna.

Batterierna har lagre sjalvurladdning &n LiPo batterierna.

Batterierna ar ddremot négot tyngre 4n motsvarande LiPo batteri med samma energiinnehall.
For mera info, se http://www.minicars.se/tipstricks.htm

Alla typer av batteriter

Kasta aldrig uttjinta batterier i 6ppen eld. Montera inte isér batteriet och forsok inte att laga ett trasigt batteri.
Forbrukade batterier skall ldmnas i “batteriholk™ eller 1dmnas in till inkopsstéllet. Ladda alltid ur batteriet
innan det kasseras.

Forvara uttjanta batterier med skydd 6ver kontakterna for att forhindra kortslutning.

Kortslutning kan fororsaka eldsvéada.

Alla batterier



Atgirder fore flygning
Atgirder som skall goras pa flygfiltet.

Om Du ar nybdrjare, se till att instruktoren genomfor nedanstaende kontroller tillsammans med Dig.

Roderkontroll
1. Om flygfaltet har frekvensflagga for 2,4GHz bandet, hamta den.

2. Montera vingen pa kroppen. Sla pa sandaren och sedan mottagaren (gor i omvénd ordning nér Du slér av).
Kontrollera att ratt modellminne ar valt i séndaren.

3. Manévrera rodren och lyssna efter onormala ljud frdn servona. Atgirda ev problem fore flygning.

4. Manovrera ett roder i taget och kontrollera att de gar at rétt hall. Sta bakom modellen vid kontrollen. Tag
for vana att gora detta fore varje flygning. Det finns flera fel som kan upptidckas med en sadan enkel kon-
troll och som ddrmed forhindrar ett haveri.

Rickviddskontroll (se sid 17)

Fore forsta flygning med en modell skall man gora rdckviddskontroll. Det &r heller ingen dum id¢é att gora
detta fore forsta flygningen varje dag. Kontrollen ar den sista mojligheten att upptécka fel i radiosystemet och
forvissa sig om att rdckvidden ér tillracklig.

Flyg inte i regnvider!

Om fukt trdnger in i sdndaren kan dess funktion storas och orsaka haveri. Om Du, pa en tdvling, maste flyga i
regn, se till att svepa in séndaren i en plastpase eller dylikt.



ALLMANT OM 8J ANLAGGNINGEN

I bruksanviningen, frén denna punkt och framat, visas namn pa funktioner eller forkortningar som de ser ut
i sandarfonstret med ett EGET TYPSNITT. Nir ett reglage pé sindaren nidmns, visas det pa foljande sitt: OM-
KOPPLARE, VR eller TROTTELSPAK

SANDAREN:

» Stort LCD-fOnster, tre programmeringsknappar och en “programmeringsratt” som gor anldggningen latt att

programmera.
» Séndaren har program for bade flygplan och helikopter.

* Flygplan (AGRO)
+ U-TAIL » Tva skevroderservons (FLAPERON och RIL-DIFF) * Gyro mixning
* ELEVON * Tv4 hojdroderservon (AILEUATOR)

* RIRBRAKE * Kvickroll (4 olika hall)

« Helikopter (8 typer av swashplatta, inkluderat CCPM, se sid 73) (HELI)

3 Idle Up * Trottel och Pitch kurvor for varje flygmod
* Revo. mixning * Gyro mixning instéllbart for varje flygmod
¢ Fordrojning * Governor mixning

* Fyra elektroniska TRIMRAR for snabb och precis trimning - inget behov av att spara trimldgen vid modell-
byte och ingen risk for snedstéllda trimrar under transport av sdndaren.

« IDLE- DOWN (ACRO), THR-CUT (ACRO/HELI) (avstingning av motor), instéllningar av motor att passa for land-
ning och taxning.

* Minne for 20 modeller.

* Ny design av spakarna som ger béttre kénsla. Instillbar langd och fjadring.

» DualRate kan stillas in i tvd ldgen genom att anvinda 3-l4ges omkopplaren

+ Atta OMKOPPLARE och ett VRED; valbara i de flesta konfigurationerna.

o Larare/elev funktion, dven innehéllande ldget “functional” (FUNC), dér elevsédndaren kan vara av 4-kanal
typ och anvénda sig av ldrarsindarens alla mixfunktioner (dven helikopter). Sladd for dubbelkommando
kréavs (extra tillbehor).

* Séndarens minne dr av typen EEPROM som inte kréver internt backupbatteri.

+ Andring av sindarmod frén mod 2 till 1, 3, eller 4. (Se sid 91.)

* Antennen &r inbyggd och finns innanfor sdndarens holje.

* Det inbyggda antennarrangemanget bestar at tva antenner (diversitet).



MOTTAGARE: R2008SB

* R2008SB har utgéngar bade for S.BUS servon/enheter och for standardservon. S.BUS servon/enheter och
vanliga servon/enheter kan blandas och anvindas samtidigt.

“Link” knapp LIED

Antenn

o
0
J
I
(2]
@
©
@

gs800cd

Jen1@081

(Kontakter)

I: oo offlo

Utgang kanall
S

Utgang kanal 7
fér vanliga servon

— S.BUS utgang

o

R2008SB

Utgang kanal 8
for vanliga servon
och batterianslutning

* Mottagaren kdnner automatisk igen om sandaren r instélld for S-FHSS eller FHSS. I FHSS mode anvinds
bara kanalerna 1 till och med 4 samt att F/S bara fungerar pa kanal 2. Vilj S-FHSS mod om mottagare

R2008SB anvinds tillsammans med sdndaren T8)J.

SERVON

» Se FUTABA katalogen for data &ver olika servon. (Anldggningen levereras utan servon.)

* Till mottagaren kan alla typer av FUTABA servon med J-kontakt anslutas (inkluderat gyron, landstéllsser-

von, vinchar, digitala servon mm).

INGAENDE DELAR OCH TEKNISKA SPECIFIKATIONER
(Specifikationer och vérden kan &ndras utan forvarning.)

8J anliiggningen levereras med foljande delar:

* T8J Séandare

* R2008SB Mottagare

* Strombrytare for mottagaren
* Liten skruvmejsel

Sdndare T8J

(2-spakar, 8-kanaler, S-FHSS system, tvd inbyggda
antenner for antenndiversitet)

Frekvens: 2,4GHz bandet

Stromforsorjning: 4-AA 1,2V torrbatterier; 4.8V (in-
gér ¢j)

eller HT5F1700B Ni-MH batteri (extra tillbehor)

eller FT2F2100B Li-Fe batteri (extra tillbehor)

Mottagare R2008SB

(antenndiversitet, tva antenner)

Stromforsorjning: 4,8V till 7,4V batteri eller utgang
fran ESC mm "

Matt: 24,9 x 42,8 x 14,0 mm

Vikt: 9,5¢

' Se till att specifikationerna for ESC stimmer
Overens med mottagaren och de installerade servona.



Foljande utrustning finns som tillbehor hos din hobbyhandlare:

* HT5F1700B/FT2F2100B laddningsbara sandarbatterier - batteriet kan latt bytas ut mot ett nyladdat for att
fa ut langre flygtid under en dag.

e Larare/elev sladd - anvénds med ldrare/elev funktionen for att tréina nya piloter. 8J sdndaren kan anslutas till
en annan 8J sdndaren eller till manga av Futabas andra typer av sédndare. 8J sindaren anvénder sig av den nya
rektanguldra kontakten och kablar finns ocksé for anslutning av sdndare med olika typer av kontakter.

* Nackrem - med nackrem pa sidndaren ger det en bekvamare flygning med 6kad precision.

* Y-kablar och forléngninskablar - kablar finns ocksa i en grovre dimension for storre modeller.

* 5-cellers (6,0V) mottagarbatteri - All Futaba utrustning for montering i flygplan (utom for den utrustning
som &r speciellt mérkt) ar konstruerad for spanningar mellan 4,8V (Ni-Cd 4 celler) och 6,0V (Ni-Cd 5 cel-
ler eller 4 torrbatterier). Med ett 6,0V batteri 6kar servonas stromforbrukning men ger snabbare servon med
hogre dragkraft. Den hogre stromforbrukningen ger kortare flygtid. T ex sa ger ett S-cells batteri med samma
kapacitet som ett 4-cells bara ca 3/4 sa lang flygtid.

* Gyron - en méngd olika typer av Futaba gyron finns att tillga.

* Governor (GV1, GY701, CGY750) - for helikopter. Haller rotorns varvtal konstant oberoende av belast-
ning.

* Mottagare - olika typer av mottagare for montering i andra modeller. (Bara 2,4GHz S-FHSS/FHSS till 8J
sdndaren)



fra=4l SANDARENS MANOVERDON - FLYGPLAN

VR Bérhandtag
Flap Trim Control

Reglaget styr CH6, och om “flaperon” | Digital Trim 5

mixning dr aktiverad, styrs flapsen. /reglage for kanal 7
S Omk S“II(C)f' ixni
« > ook mkopplare for mixning
| DualRate” omkopplare for sidroder |— hojdroder - flaps eller
SW(A) aktivering av luftbromsar
“DualRate” omkopplare
for hojdroder
SW(F)

SW(E) /Z

larare/elev omkopplare

SW(G)

SW(D)
“DualRate” omkopplare
for skevroder
SW(H)
Kvickroll eller

Digital Trim 6 Omkopplare for
/reglage for kanal 8 landstéll/kanal 5
Sidroder-/ A ] TR
trottelspak El E ojdroder-
S @5 E skevroderspak

Power

LED
Trimmer iTrimmer for héjdroderl
for trottel =

. {Trimmer for skevroderl
Trimmer
for sidroder —eeal = T

B HEEN ]
STZ: 1 A, B | e

[ETE=H <T=]
END Knapp JE a_ﬂh? @ Tog Knapp

LCD fonster]

(Upptat: Till)

(for nackrem)

Bilden visar 8J sdndarens konfigurering i mode 2 for flygplan och som den levereras instélld fran fabrik.
Manga av omkopplarnas funktioner kan via programmering flyttas mellan olika omkopplare.
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SANDARENS MANOVERDON - HELIKOPTER

VR Bérhandtag
Vred for kanal 8
Digital Trim 5
SW(B)
“DualRate” omkopplare SW(C)
il 4| Governor omkopplare/kanal 7
SW(A)
DualRate” omkopplare
hojdroder
SW(F) SW(D)
DualRate” omkopplare
Idle-up 3 omkopplare  S—
/Gyro/kanal 5
SW(H)
SW(E) | Lérare/elev omkopplare |
Idle-up 1&2 SW(G)
omkopplare | ThrottleHold omkopplare |
|Digital Trim 6 I
Trottel/kollektiv A A 5 drodary
. . 3 E djdroder-
Pitch & sidroderspak 3 3 skevroderspak
Power
LED
. & ]
Trottel/kollektiv |Trimmer for hojdroder |
Pitch trimmer =2 1o <& 15 [
— {Trimmer for skevroderl
Sidroder

trimmer 11:HODE]—BE11] #oo T
METL: &E@E@. k] =A==

5T l.E HE SN, . ]
END Knapp H HHF. IEEMEN H

LCD fonster

(Uppat: Till)

(for nackrem)

Bilden visar 8J sdndarens konfigurering i mode 2 for helikopter och som den levereras instilld fran fabrik.
Ménga av omkopplarnas funktioner kan via programmering flyttas mellan olika omkopplare



HANTERING AV DET LADDNINGSBARA SANDARBATTERIET

T8J sidndaren ar konstruerad for att kunna anvinda 4 st
AA torrbatterier eller ett HT5F1700B/FT2F2100B bat-
teri som kan kopas som tillbehor. Vilket batteri som an-
vands ar ett personligt val. Torrbatterier finns att kopa
nistan Overallt medans NiMH/LiFe batteriet maste in-
forskaffas hos hobbyhandlaren.

ANSLUTNING
-{ FOR LARARE/
ELEV KABEL

Tryck och for nerat

Batterilucka

OBS!

Tappa aldrig batteriet.

Koppla aldrig bort batteriet ur sindaren
forrian fonstret ir tomt efter det att strom-
brytaren slagits av.

* Det interna minnet kan ta skada.

* Vid problem kommer meddelandet "Backup Error" att
visas nésta gang sidndaren slds pa. Anvénd inte sandaren 1
det skicket. Skicka in den till Futaba service for kontroll.

OBS!

Anslut ingen laddare till ladduttaget in den
speciellt avsedda.

*Om NiMH batteriet HT5F1700B tas ur sdndaren, kan
snabbladdaren CR-2000 anviandas for att ladda batteriet.

Om batteriet HTSF1700B/FT2F2100B skall an-
vindas, ta ur batteriboxen. Batteriet kan laddas
pé plats i sindaren

Parametern "BATT TYPE" maste éindras till
SCELL enlig sid 33.

OBS: Om sindarbatteriet maste tas ur, dra inte
i sladdarna for att fa ur kontakten. Sitt tillbaka
kontakten rakt som pa bilden.

©

|
OBS: Kontakten ar for att ladda HT5F1700B
batteriet.

Andra batterier kan inte laddas.

FT2F2100B batteriet skall tas ur siandaren och
laddas med laddare LBC-4ES.

12



OMKOPPLARNAS FUNKTIONER

* Fabriksinstéllningarna fér omkopplarnas funktioner visas i tabellen nedan.

* De flesta av 8J:s funktioner kan ldtt omprogrammeras till andra omkopplare.

« Mandverorgan for kanalerna 5-8 kan pa ett enkelt stt stidllas in under RUN-CH.
* De flesta funktioner maste forst aktiveras for att kunna anvéndas.

Omkopplare/vred Flygplan (ACRO) Helikopter (HELI)
Aeller H

Omkopplare A hojdroder, DualRate hojdroder, DualRate
Omkopplare B sidroder, DualRate sidroder, DualRate
Ombkopplare C upp = ELE-FLP till governor

mittlige/ner = IDLE-DOWN
ner = AIRBRAKE till

Omkopplare D skevroder, DualRate skevroder, DualRate
Omkopplare G landstéll/kanal 5 “throttle hold”/kanal 5
Omkopplare H kvickroll/ldrare-elev larare-elev/THR-GUT
Omkopplare E ingen funktion idle-up 1 och 2
Omkopplare F ingen funktion idle-up3/gyro

Vred VR flaps/kanal 6 kanal 8

(flap trim om FLAPERON till)

*Pa sdndaren 8J i mod 2, dr den dvre hogra OMKOPPLAREN 2-ldges aterfjadrande.

START AV SANDAREN

Se forst till att trottelspaken star i sitt nedre lage.
POWER

-»1"%

Tryck uppat for att starta saindaren.

*Om inte trottelspaken star i sitt nedre lage,
kommer en varningssignal att ljuda tills spa-
ken stélls i sitt nedre ldge.
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MOTTAGAREN OCH ANSLUTNING AV SERVON

Mottagarens
utgingar Flygplan (ACRO)
(kanal)
1 skevroder/skevroder-1'/kombinerade flaps-2 & skevroder-1°
2 hojdroder
3 trottel
4 sidroder
5 reserv/landstill/skevroder-2"*/kombinerade flaps-1 & skevroder-2>"
6 reserv/ flap(s)/kombinerade flaps-1 & skevroder-2
7 reserv/skevroder-2'
8 reserv/hojdroder-2*/blandningskontroll

''Med differentiella skevroder (AILE-DIFF).

? Flaperon mod.

* Med separata skevroderservon. Skevroderservo-2 kan kopplas till kanal 5 eller 6. ( RILE-2)
* RILEVATOR (tva hojdroderservon) mod.

Aileron=skevroder

(NORMAL)

(Typ av vinge)

ACRO
(FLAPERON)

(Typ av stjirt)

(V-TAIL) (AILVATOR)

E X>® ELE2 %
RUDA ELE1  ELE2

Elevator=hgjdroder
Rudder=sidroder
ELE RUD2  AlL4 ELE1
(CH2) (CH2)  (CHs) (é'#—g)
Mottagarens
utgingar Helikopter (HELI)
(kanal)
1 skevroder (roll)
2 hojdroder (nick)
3 trottel
4 stjrtrotor (yaw)
5 reserv/gyro
6 pitch (collective pitch)
7 reserv/governor
8 reserv/blandningskontroll
(Swashplatta)
H-1 PIT

(Normal typ av
lankage)

H-1:Varje servo
individuellt kopplat till
swashplattan.
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LADDNING AV BATTERIER (Nir laddningsbara batterier anvéinds)
Laddning av anlidggningens batterier

1. Anslut laddarens kontakter till sdandarens ladduttag och mottagarens laddkontakt.
2. Anslut laddaren till vigguttaget.

3. Kontrollera att indikeringslamporna lyser pa ritt sitt.

Batterierna maéste laddas med en laddare avsedd for ak-
tuell batterityp. Notera att med anvindning av snabbladdare
kan batterierna bli for varma och skadas och diarmed fa kor-
tare livstid.

Laddare

o ‘ ) - Med batteriet HT5F1700B, anvind laddaren, HBC-3A (4).
TX: Indikering laddning av sindarbatieriet  \J . by toriet FT2F2100B skall laddas, ta ur batteriet ur sénda-

RX: Indikering laddning av mottagarbatteriet . . ..
ren for laddning. Anvind laddaren LBC-4ES.
71 Till séndarens ladduttag

Mottagarbatteri

Hantering av batterier

Nedan finns nigra generella rdd for hantering av laddningsbara batterier for séndare och mottagare. Raden
skall inte ersétta de fran batteritillverkarna och tillverkarna av laddarna. Folj annars de rad som foljer med
batterier och laddare.

* Lat inte barn ladda batterier utan tillsyn av vuxna personer.

* Ladda inte batterier som av ndgon anledning blivit skadade. Vi rekommenderar att batterierna regelbundet
inspekteras for ev skador.

* Lat aldrig batterierna bli for varma! Om batteriet blivit for varmt, koppla loss det frén laddaren och lat det
svalna.

* Blanda inte celler av olika typer. Alla celler skall ha samma méarkdata mm.

» Urladda inte NiMH batterier for djupt (ej lagre &n ca 1volt/cell). Batterierna tar skada.

* Ladda aldrig batterier pa ett underlag som kan bli varmt eller ta skada av varma batterier.

* Avbryt all laddning om batterierna eller laddaren blir for varma.

* NiMH batterier har in den minneseffekt som NiCd batterier har s& darfor 4r det inte nddvéndigt att "cykla”
NiMH batterier sé ofta. Férvara NiMH batterier med viss laddning kvar i batterierna (kontrollera med till-
verkarens specifikationer).

* NiMH har en sjilvurladdning pd ca 20-25% (jamfort med ca 15% for NiCd batterier). Det ar darfor viktigt
att alltid ladda NiMH batterier innan de skall anvindas.

* Anslut aldrig batterierna till laddaren med omkastad polaritet. Batteriet blir Gverhettat och laddaren kan ga
sonder.

* Nér en laddcykel &r klar, ladda inte nagot extra.

* Ladda aldrig batterierna med mer dn rekommenderad strom (1C).

* Om batterier laddas med for hog strom kan det bli for varmt med forkortad livstid som resultat.

* Ladda aldrig flera batterier parallellt till ett och samma uttag pé laddaren.

* Undvik kalla eller varma platser nér batterierna skall laddas och aldrig i direkt solljus.

* Lagom omgivningstemperatur dr mellan 10 ~ 30°C.
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JUSTERING AV SPAKLANGD

Spakarnas langd kan stillas in for att ge en komfortabel flygning och

o passa pilotens hander. For att fordndra spaklédngden, 14s forst upp spak-

Spaktop pA Lasdel B toppen genom att halla fast ldsdelen B och skruva spaktoppen moturs.
Skruva sedan lasdelen uppét eller nerat enligt dnskemal och ol efter
med spaktoppen A. Nir onskad ldngd erhallits, hall fast spaktoppen
A och skruva sedan lasdelen B moturs mod del A sa att delarna haller
ihop.

Skevroder- -

g Hoéjdroder- - o= -

3y Skruva bort dessa
"/ fyra skruvar och
;| bakstycket kan

! sedan tas bort.

Séndare i mod 2 med bakstycket borttaget.

Instillning av spakfjidrar

Spakarnas fjddring kan justeras for att erhélla ritt “kansla” under flygningen. For justeringen maste sdndarens
bakstycke monteras bort. Tag forst bort batteriluckan och sedan batteriet. Skruva bort de fyra skruvarna som
haller bakstycket och ta forsiktigt bort bakstycket. Nu ser sdndaren ut som pé bilden ovan. Med en liten Phil-
lips skruvmejsel justeras skruvarna for varje spak enligt dnskemal. Oka fjiderspinningen genom att skruva
medurs och minska moturs.

Nér bakstycket dr pa plats skruva fast det med de fyra skruvarna. Stt tillbaka batteriet och batteriluckan.

+ skruven skruvad medurs.  + skruven skruvad moturs.

Maximal fjaderkraft Minsta fjaderkraft

INSTALLNING AV LCD-FONSTRETS KONTRAST

For att stélla in LCD-fonstrets kontrast, i startfonstret, tryck pa END KNAPPEN.
Tryck pa + eller — KNAPPEN samtidigt som END KNAPPEN:

+ KNAPPEN for 6kad kontrast

— KNAPPEN f{or minskad kontrast
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RACKVIDDSKONTROLL

En rackviddskontroll skall alltid utféras pa en ny modell fore den forsta flygningen. Kontrollen behover
sedan inte utforas fore varje flygning men det dr en god ide att gora kontrollen fore dagens forsta flygning.
Rickviddskontrollen dr den sista chansen att uppticka ev radiofel och att rackvidden ér tillrdcklig.

T8J séndaren dr utrustad med en speciell funktion, “Power Down Mode”, som gor det enkelt att utfora kon-
trollen. I denna mod é&r uteffekten fran sdndaren reducerad.

Aktivering av ”Power Down Mode” och riackviddskontroll:
1) For att aktivera“Power Down Mode”, hall JOG KNAPPEN intryckt och sla pa sindaren. ”"Power mode”
fonstret framtréder. Vilj "Power Down” och tryck pd JOG KNAPPEN. Nér "Power Down Mode” dr aktiv,
lyser den purpurfargade LED:en pa sindarens framsida och uppméirksammar piloten med bade ljus och ljud-
signaler att “Power Down Mode” dr aktiv. FOLER MODE

[ Fouet Dol
F OFF
B 0N

Sandaren piper var tredje sekund och “POWER DOWN MODE” blinkar i fonstret.

2) Med “Power Down Mode” aktiverad, ga ivdg fran modellen samtidigt som servona mandvreras. Lat en
medhjilpare kontrollera att rodren ror sig pa rétt sétt och inte fladdrar. Du skall kunna ga ivag 30 till 50 steg
frén modellen med full kontroll Gver rodren.

3) Om allt fungerar som det skall, tryck p& END KNAPPEN for att avsluta kontrollen. Placera sdndaren latt

atkomlig, se till att trottelspaken star i sitt nedre 14ge och starta motorn. Lat medhjélparen hélla fast modellen

och utfor dnnu en rickviddskontroll med motorn igéng och med varierande gaspadrag

Om rodren fladdrar eller ror sig pé ett felaktigt sétt &r det nagot fel. Flyg inte! Leta efter 16sa kontakter eller
stotstanger som tar i varandra. Kontrollera ocksa att mottagarbatteriet dr fulladdat.

4) Flyg ALDRIG modellen sé linge sdndaren befinner sig i “Power Down Mode”.

Servotest under ”Power Down Mode”:
Under "Power Down mode”, kan en test av servo/servon utforas (servo/servon ror sig mellan sin dndldgen).

1) Ett "SERVO" har innan valts ut i servomenyn (sid 47).
2) Med markéren pa "Power Down Mode”, tryck pa JOG KNAPPEN
3) Flytta markoren till ”OFF” och tryck pé + knappen.

Utvalda servon ror sig och dess rorelse kan studeras.
*1 ”Power Down Mode”ror sig inte trottelservot. (Tomgéng.)
*For helikopter ar flygmoden fastlast till NOR.

OBS!

Flyg ALDRIG med siindaren i “Power Down Mode”

*Forminskad rackvidd med haveri som f6ljd.
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TIPS FOR RADIOINSTALLATIONEN
Folj anvisningarna for att kunna gora en korrekt installation av servon, mottagare och batteri.

* Anslut kontakterna efter kontroll att styrklacken pa batteriets, servonas och mottagarens strombrytare passar
in i mottagarens slits.
Drag aldrig i sladden utan ta tag i kontakten for att ta ur den ur mottagaren.

* Anvind forldngningskablar om servonas ledningar dr for korta (sdljes separat). Forlingningskablar finns
i olika langder hos hobbyhandlaren. Anvénd sladdar med ratt lingd. Koppla inte ihop flera korta sladdar
for att fa en ldngre. Om kabeln behover vara langre dn ca 45 cm och om flera servon eller servon som drar
mycket strom skall anslutas, anvind den grovre varianten av forldngningskablar.

%Tréskruv

* Montera alltid servona med de medf6ljande gummibussning-
arna. Drag inte skruvarna for hért. For att inte vibrationer skall
fortplanta sig till servot och orsaka onddigt slitage och/eller fel,
skall ingen del av servoladan vara i kontakt med vriga delar.

Gummi-
bussning

* Notera de sma siffrorna pa servoarmarna. Siffrorna visar hur manga grader armen
avviker fran 90°. Anvénds for att korrigera tillverkningstoleranser mellan servon.

Trimrarna pé radion
skall vara centrerade

» Gor foljande for att centrera servona: Sl& pd sdndaren och mot-
tagaren med servona anslutna. Séndarens trimrar och subtrim
skall vara nollstdllda. Vélj den servoarm som ger 90° anslut-
ning till stotstdngen.

@lle

* Efter installation av servona, mandvrera varje servo med fulla utslag och kontrollera att servona inte ”stdng-
ar” eller att stotsténger och servoarmar inte tar i varandra. Kontrollera ocksé att rodren inte kédrvar. Om
servot star och brummar anmirkningsvirt beror det oftast pa ett kiirvande linkage. Atgirda felet! Aven om
servot inte tar skada kan batteriet laddas ur for fort.

* Anvind plattan fran mottagarens till/fran omkopplare som mall for haltagningen. Montera omkopplaren pa
den sida dér inte ljudddmparen sitter och diar man inte oavsiktligt kommer at den. Kontrollera att omkoppla-
ren kan rora sig utan hinder och klickar i sitt till- och fran-lage.

 Nér strombrytaren installeras i en helikopter, anvdnd skyddskapan. Montera sa att ramen kommer mellan

strombrytaren och képan och dra at skruvarna ordentligt. Monteringen kan skilja sig at mellan olika model-
ler. Kontrollera med modellens bruksanvisning.
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e For att forhindra att servokablarna skakar sonder under
flygning, fast dem pa ldmpliga punkter och se till att de inte

ar for strackta. Ta ocksd som vana att alltid inspektera ka- e @
Z e

blaget fore flygning.

Se till att kabeln inte ar| [ Fast servokabeln ca 5-10 |5
strackt. cm fran mottagaren. D

VIKTIGT: Signalerna pa 2,4GHz bandet beter sig lite annorlunda &n de vanliga frekvenserna som anvénds
for modellflyg (27-40MHz). Lés dérfor noga igenom efterfoljande stycken som berdr installationen.

Mottagarantennen:

* Mottagaren R2008SB har tva antenner. Anten-
nerna arbetar i sk diversitet for att minska risken
for storning. Véaglangden pé 2,4GHz bandet &r
mycket kortare dn pa de vanliga frekvenserna
27-40MHz. Mottagningen dr darfér mera bero-
ende av antennernas placering och riktning fOr Hai sa raka som majigt R2008SB Mottagare
att erhélla fullgod mottagning. For att minimera
risken for storning dr mottagaren forsedd med
ett antennsystem som arbetar i diversitet.

(
Antenn—} }*Kogﬁakabm

8580024

* For att diversitetsfunktionen skall kunna utnyttjas till fullo skall féljande iakttagas:
90°

1. De tva antennerna skall héllas sa raka som mojligt. Annars mins-
kar riackvidden

2. De tvé antennerna skall placeras i 90 graders vinkel till varandra.
Antalet grader ar inte det viktiga utan att antennerna skall héllas
sé langt ifran varandra som mojligt.
Stora modeller kan ha en del metalldelar som kan skérma av
signalen. I detta fall skall antennerna placeras pa var sin sida av
kroppen. Pa sa sitt erhalls den bista mottagningen 1 alla flyglé-
gen.

3. Antennerna maste placeras pa ett avstand av minst 13 mm fran ledande material sdsom metall och kolfiber.
For den delen av antenn som dr en koaxialkabel géller inte detta. Boj emellertid inte den delen for snavt.

4. Hall antennen sa langt borta som mojligt fran motorer, ESC och andra stérningsalstrande enheter.

Z[lse
assooad
eqeny

[snasl,
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*De tva antennerna skall placeras 1 90° vinkel mot varandra.
*Bilderna visar ett exempel pa hur antennerna kan monteras.

* Mottagaren innehaller kénsliga delar och &dr den kénsligaste elektroniska komponenten i modellen och skall
darfor skyddas mot vibrationer, slag, stotar och extrema temperaturer. For att skydda mottagaren skall den
lindas in i skumgummi eller annat vibrationsddmpande material. Innan den lindas in i skumgummi kan mot-
tagaren, om den behdver skyddas mot fukt, ocksa laggas i en plastpase som forslutes med en gummisnodd.
Om fukt kommer in i mottagaren kommer den att fungera daligt. Plastpase kan ocksa skydda mottagaren
fran avgaser och olja, som i en del modeller kan leta sig in i kroppen.
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LANKNING (T8J siindaren till R2008SB mottagaren):

Varje sidndare har en unik ID kod. For att fungera ihop med en mottagare maste sdndare och mottagare lankas
ihop. Nér en ldnkning ar gjord behdver inte proceduren upprepas om inte mottagaren skall anvédndas tillsam-
mans med en annan sidndare. For en ny anldggning ar vid leveransen sédndare/mottagare redan ldnkade. Nar
en ny R2008SB mottagare skall anviindas maste nedanstdende procedur genomforas, annars fungerar inte
mottagaren.

1. Placera sédndaren inom ca 0,5 meter fran mottagaren.

2. Sla pa séndaren.

3. Sla pé mottagaren.

4. Hall "LINK” knappen pa mottagaren intryck under minst 2 sekunder. Nér lankningen ar klar visar motta-
garens LED fast gront sken. Om ldnkningen inte fungerar pga storningar i omgivningen, héll séndaren nér-
mare.

*Om flera S-FHSS/FHSS anldggningar &r igdng i ndrheten &r det inte sékert att mottagaren ar lankad till Din
sdandare. Om sa é&r fallet lyser mottagarens LED med fast gront sken men dr olyckligtvis ldnkad till ndgon
annans sindare. En farlig situation om den inte uppmérksammas! For att undvika problemet, kontrollera all-
tid efter en ldnkning att det &r Din séndare som mandvrerar servona.

Listan nedan visar de olika ldgen
mottagaren kan befinna sig i.

Mottagarens LED
Gron Rod Status
Slackt Fast sken | Ingen insignal

Fast sken Slackt Insignal

Blinkar Slédckt Insignal men felaktig ID

Réd och grén lyser
véxelvis

Allvarligt fel (Minne mm.)

VIKTIGT!

Efter utford ldnkning, kontrollera att det 4r Din sé@ndare som styr servona.

Utfor aldrig lankning med en elmotor inkopplad eller med en forbrénningsmotor startad.
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S.BUS INSTALLATION
Med den hér anldggningen kan S.BUS systemet anvédndas. Installation och kabeldragning blir enkel &dven
med ett stort antal servon. Som ett exempel kan anslutningen av en vinge till kroppen ske utan en massa
kopplingar — bar en kabel behdvs dven om vingen innehaller manga servon!

e Med S.BUS systemet minskar behovet av specialinstéllningar och mixningar i sdndaren.

e S.BUS servon och S.BUS gyron kommer ihag sina kanalnummer. (Instéllt med SBC-1)

e S.BUS systemet kan anvindas tillsammans med vanliga servon som da ansluts till mottagarens PWM utgéngar (1-8).

(PWM= Pulse Width Modulation.)

11 Receiver

@ S.BUS Servo

Eftersom servot vet sitt kanalnummer kan det
anslutas till vilken kontakt som helst i S.BUS
tradet. Med SBD-1 (extra tillbehor) kan
vanliga servon anslutas till S.BUS tradet

as800eH
eqeyng
st

Strémbrytare
Hane-hane
sladd.

Terminal box

= )
@ Terminal box B

Fyra kontakter kan anslutas

@ HuB
HUB
03 2 Tre kontakter kan
anslutas.

tos====- M (Med extra batteri)
! Anvinds nér ett extrabatteri

HUB . .
(Med extra batteri) skall driva vissa servon.

@ Nair extrabatteri anvands

Nar méanga servon anvénds eller om servona
drar mycket strom, kan servona matas fran ett
eget batteri genom att anvinda den speciella
HUB:en avsedd for detta.

Batteri

S.BUS Servo

OBS!

Sla forst pa sandaren och sedan mottagaren alltid i den ordningen. Kontrollera sedan att alla servon ror
sig péa forvantat sitt innan flygning.

Anslut inte eller ta bort en servokontakt med spanning pa mottagaren.

Ett S.BUS servo vaxlar automatisk mod beroende pa vilken typ av signal servot tar emot (S.BUS signal/PWM signal) fran mottagaren. Om
en kontakt tas ur/satts i med spanning pa, kan signalen tolkas fel och servot slutar att fungera.

Set till att anvénda ett batteri som kan ge tillrackligt med strom for det antal servon som anvénds. An-
vand aldrig torrbatterier!
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SANDARENS FONSTER & KNAPPAR

Niér sidndaren slas pa hors ett dubbelpip och fonstret nedan framtréder. Innan flygning och helst innan motorn
startas, kontrollera att ratt modell (nummer och namn) ar invald. Om fel modell 4r invald kan servon ga ét fel
hall, trimrar och mixningar vara felstillda. Ett sddant fel leder ofelbart till ett haveri!

”Edit” knappar och Startfonster (visas niir sindaren slis pa):

Upp/nerraknare <ST1.ST2>

(Minuter:sekunder)

Modelltid <MDL>

Visar ackumulerad tid en modell varit vald.(Timmar:minuter)

System timer display <SYS>

Visar ackumulerad tid sandaren varit paslagen. (Timmar:minuter)
Modelltyp

Aterstallning av tiduren: N

Valj 6nskat tidur med JOG KNAPPEN. Vardet blinkar. For att ’

System
"S-FHSS" "FHSS"

aterstélla, tryck pa JOG KNAPPEN. . K
o
) Séndni
Tidur roar andning
Modellnummer, _ ' N N N Batteri- 4CELLER 5CELLER
och namn ' . + 4 ¢ Sspénning [EAEM B B
. B .
Trottelltafln;me{ns ' . oy . Héjdrodertrimmerns
g9e ! K A lage
" - ~ : * _,
s INRK Lo " 1= ~knapp
@1:MOCELpBaE]  &=d, T ¢ @ O
; v SFH3S S
MET: Broe.s Al | ) +knapp
HST211IEI!IEIIE’I.E A
MOL &: &8 1
§E5 E_.EEF"E_EHE @ === == 'Jog knapp
Ur AE 1|_I

Sidrodertrimmerns : = = Skevrodertrimmerns
lage lage

JOG KNAPP:
Ror pa JOG KNAPPEN for att scrolla upp/ner/hoger eller vénster. Viljer ocksad mellan olika val inom
en funktion. Om en meny har flera sidor, ror pa JOG KNAPPEN &t hoger eller vénster.
Tryck pd JOG KNAPPEN for att ur en meny vilja funktion som skall stéllas in.
Tryck pa JOG KNAPPEN under en sekund for att gora viktiga val som: vélja en annan modell ur min-
net, kopiering av en modell dver en annan, aterstéllning av trimrar, servoldgen vid “FailSafe”, dndring
av modelltyp, nollstillning av all data for en modell, d4ndring av instdllning av flyglidge for helikopter.
En fraga (Sure?) kommer att visas i fonstret om det dr OK att dndra.
Tryck pa JOG KNAPPEN ytterligare en gang for att spara dndringen.

+ KNAPP:
Tryck pd + KNAPPEN under en sekund for att kalla fram programmeringsmenyerna. Andring av en
instéllning eller 6kning av en siffra. Kan ockséd anvéndas for att &ndra sida i en meny med flera sidor.

— KNAPP:
Andring av en instillning eller minskning av en siffra. Kan ocksa anvindas for att indra sida i en meny

med flera sidor.

END KNAPP:
Tryck pda END KNAPPEN for att dterga till foregédende fonster. Stdnger funktioner och ater till menyer,
stanger menyer och atergér till startfonstret.
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VARNINGAR & FELINDIKERINGAR

Varningar och felmeddelanden kan visas i fonstret av flera anledningar. Om t ex sédndarbatteriet har for lag
spanning nar sdndaren slas pa erhalls en varning och ett meddelande i fonstret. De olika meddelanden har alla
olika varningsljud och beskrivs nedan.

LOW BATTERY ERROR: Varningsljud: Ett konstant pip tills sindaren stéings av.
Varningen for LOW BRTTERY visas nér batterispanningen underskrider 4,1V. (5CELL mod 4,9V)

B1iMODEL-G8E]1 Fo T~
MgT1: BrEE. | 3FH3= ]
HSTE:IEI:EEI.E 4.9uH

MOL 1228 Lo
Y5 9:49 BATTERY

LI:E .-EI . El-. E:U

Landa modellen sa fort som méjligt innan modellen blir ostyrbar pga tomt
sindarbatteri.

MIKING ALERT WARNING: Varningsljud: Ett flertal pip (upprepas tills anledningen ir &tgirdad eller dverriden)

Hefebrk LIGQRMING sk

THR. CUT A IR-EBRE
ICLE COWMN THR-STHE
SMaP ROLL  COMCITION

MIKING ALERT varningen visas for att pAminna om att ndgon omkopplare for
mixning ar aktiverad nér sdndaren slas pa. Varningen forsvinner nar berérd
omkopplare stills om. Omkopplare for vilka varning visas listas nedan.

“Throttle cut”, ”idle-down”, kvickroll, luftbromsar, om inte trottelspaken

star 1 tomgangsldget och flygmod annan dn Normal. Om varningen inte forsvinner nér omkopplaren
stélls om: En annan mixning kan vara lagt pd samma omkopplare fast med omvint lage. Det betyder att
en av mlxmngarna inte &r i sitt fran-lage. Om sa ar fallet, dterstéll Vamlngsmeddelandet genom att sam-
tidigt trycka pA + / — KNAPPARNA. Andra sedan pa till-liget for nigon av de inblandade mixning-

arna.

*Om "ESC mode" dr valt vid "THR.CUT", kommer ingen varning fér "THR CUT”".

BACKUP ERROR: Varningsljud: Ett flertal pip (upprepas kontinuerligt)
BACKUP ERROR varningen upptrider nir sdndaren av ndgon anledning tappat minnet. Om detta intréffar kom-
mer all inprogrammerad data att vara forlorad nésta gang séndaren slés pé.

«t BACK UFP ERROR X

Flyg inte om detta meddelande visas: All programmering dr borta och kan inte

MEMORY IMITIALIZE aterskapas. Skicka in sdndaren for service.

] dox
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<=3 (ACRO) MENYNS FUNKTIONER

Model Select (val av modell) ........cccocvvvverrennnnee. 27
Model Copy (kopiering av modelldata) ................ 27
Model Data Reset (radering av modelldata).......... 28
Model Name (modellnamn/anvéndarnamn).......... 29
Parameter (systeminstillningar).............cccccveneee. 30
Model Type (typ av vinge och stjart) .................... 30
RX select (S-FHSS /FHSS) ...ooviiiiiiiiiieeiee 31
ATL (trimspakens funktion for trotteln)................ 32
Instéllning av LCD fonstret.........ccocoveveevenenenen. 32
Typ av sdandarbatterier .........cccoeceevienienienieeenenn 33
Overforing av modelldata till annan sindare ........ 34
Reverse (viandning av servoriktning) .................... 35
End Point (AndI&ge) ......cceeveevieiieienieieiee 36
Idle Down (ldgre tomgang) ........cccccevvevveenveerueennenn 37
Throttle Cut (avstdngning av motor) ..................... 38
D/R, EXP (DualRate, exponentiella servoutslag) .39
TIMET .o 42
AUX CH (extrakanaler) ..........ccccoeevvreeieeeciereieeens 43
Trainer (LArare/elev) ......ccccovvvvevieenieecieeciee e 44
TIIM e 45
SUb TTIM i 46
Servo (grafisk visning av servoliagen och test)......47
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LISTA OVER FUNKTIONERNA 1 ACR0 MENYN

tryck pa END knappen

(Startfénstret)
@1:iMOCEL-B881 =g T~
MgT: BB, 6
HSTE 12 A, &
==

NCHEE)
S¥5 @5 aamahaH
2

g
W 1E W |

For att ?lergé till startfonstret,
) For att kalla fram menyerna,
tryck pa + knappen under en sekund. AC RO Menyn

(Meny 1/3)

(Meny 2/3) (Meny 3/3)

MERIL == C1.50 <=

MRAROMETER <>

FMCL—MANME  BMOL—TRAMNS eller

FREEVERSE @)
koAR-EXPO BPTHR.CUT @
FEML POIWNT BICLE C0OLIN
FSLUE TRIM PFTRIM )

MEMU 2= LRSS MEML == REc R

<==
TN bSNAP ROLL «Or| CEAIETE vous-cHan
FFEL M BELE+FLAP eller FSERLIO
l'l'l'lIL DIFI: FaIR-ERE. S FTHR-CURLE BTIMER
PI-TOIL FaIL+RLULC @ FRIT-CURLIE FTRAIMNER
FELEMON FELAFP+ELE FTHR CELAY
FAILMVATOR  BEYRO SEWS - FTHR+MEEDL BFAIL SAFE

v

Tryck pa + eller - knappen for att stega mellan sidorna i menyerna.
Notera att alla menyer som har fler &n en sida, visar i dvre hogra hérnet
vilken sida av av alla som visas.

Jog knappen upp/ner
‘Jﬂg knappen héger/vinster
—,,‘ Tryck pé Jog knappen

@ Tryck pa + knappen

© Tryck pa - knappen

Avsluta

4 2z
- Anvénd Jog knappen for att markera funktion i menyn.
< > ;/ Tryck sedan pa Jog knappen for att vélja funktionen.
v

@4‘ Omkopplare uppat @j) Spak uppat

A R P

£© Omkopplare i mittlige @' Spak it hoger
@+ Omkopplare nerét @ Spak nerit

(j‘,l Vrid VR medsols -@ Spak ét viinster

@ Vrid VR motsols
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PROGRAMMERING AV T8J STEG FOR STEG
MODEL SELECT undermeny: innehéller tre funktioner som rér modellminnet: NIODEL SELECT, MODEL COPY och MODEL RESET.

Eftersom alla dessa funktioner berdr varandra och har med modellminnet att gora dr de samlade i undermenyerna i

MODEL SELECT.

MC:L-SEL

SELECTMIF &
MODEL—&862
coPyver 1+ 1 &=

MOCEL-838a1
| RESETRkExECUte

OBS! Nir en ny modell viljs med MODEL SELECT funktionen och den nya modellen har
en annan modulation dn den gamla, méste sdndaren slas av och sedan pa for att modu-
lationen skall dndras. Om inte sdndaren slds av/pd kommer féltet for typ av modula-
tion, som en padminnelse, att blinka i startfonstret. Notera att sindaren sdnder med den
gamla typen av modulation tills sindaren dr omstartad.

MODEL SELECT: Med funktionen kan en av 20 modeller i minnet véljas som aktiv
modell att flyga eller programmera. Modell visas med namn och nummer samt
med en grafisk bild av modelltyp (flygplan eller helikopter). Alla minnesplatser
kan valfritt vara en av de bada modelltyperna.

Blinkar

|
tMOGEL —AEa1 &= Y-

ST1: E:EE.B 5-FH5-5|'|
ST2: 1 E HE. 6 | oaEm
]

v o eck HEGDA
] -] B A
E | | | [ |

I
H
I

OBS: Det hdr dr en av mdnga funktio-
ner som krdver ett aktivt svar for att
fordndringen skall ta.

EXEMPEL STEG INMATNING
Val av modell #3. Kalla fram menyerna och undermenyn| @ under en sekund
MODEL SELECT.

<O flytta till MODEL SELECT O

Vilj modell #3. @ till 3
Bekrifta val. // under en sekund. Sured visas.
Avsluta.

Raétt typ av modulation?

Om SFHSS/FHSS blinkar i 6vre hogra hornet har den nya modellen en annan mo-
dulation. Sla av och pé sdndaren for att 4ndra typ av modulation.

Sedan?

MODEL NAME namnge modellen: sid 29.

Annan typ av modell MODEL TYPE (flygplan, helikopter): sid 30.
Andra typ av modulation (SFHSS cller FHSS): sid 31.

Andring av servonas rotationsriktning REMERSE: sid 35.
Instéllning av dndlagen END POINT: sid 36.

Instéllning av IDLE-DOWN och THR-GUT funktionerna: sid 37, 38.

MODEL CGOPY: Kopierar all modelldata till en annan minnesplats i sindaren. Namnet pd den minnesplats kopieringen sker

till visas som fortydligande.

(MOL—SEL
SsELECTHMEH =

MOCEL-8a8a2
CoPyYk 1+ 1 £
MOLEL-8881

RESETk ExecCute

Exempel:

OBS:
* All modelldata, inklusive namn och typ av modulation, pd den minnesplats ko-
piering sker till kommer att skrivas 6ver och gar inte att fa tillbaka.

* Skapa en ny modell som &r likadan som en redan inprogrammerad.
* Kopiering av befintlig modell till en annan minnesplats som backup eller for att prova med nya instillningar.
+ Andring av modelldata for att flyga under andra forutsittningar (t ex helikopter med tyngre blad eller flygning pa hogt

beldgna platser).
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OBS: Det hdr dr en av mdnga funktio-
ner som krdver ett aktivt svar for att
(fordndringen skall ta.

EXEMPEL STEG INMATNING
Kopiering av modell #3 till modell #5 |Kalla fram menyerna och undermenyn| @ under en sekund
MODEL SELECT.

O fiytta till MODELSELECT O

Kontrollera att rdtt modell dr aktiv
(tex: 3).

Om SELECT inte visar 3, anvind MODEL
SELECT, sid 27.

Stega fram till MODEL GOPY och vilj
minnesplats for kopiering till (t ex: 5).

Q- il GOPY @ till§

Bekrifta valet.

@ under en sekund
sured visas Q" *

Avsluta.

Sedan?

SELECT Viilj modell som just kopierats. Sid 27.

Andra namnet (namnet &r for nirvarande

samma som originalet): sid 29.

*I fonstret visas "Complete” och kopieringen ér klar. Om séndaren slds av innan “Complete” visas, blir inte kopieringen fardig.

Det ér viktigt att ta bort all foregdende data nér en ny modell skall programmeras Anvénd funktionen NODEL RESET.
MODEL RESET: tar bort all data for den modell som dr invald. Det finns ingen risk att ta bort data for alla inprogrammerade
modeller. Bara hos ett Futaba servicecenter kan all inprogrammerad data tas bort i ett steg. For att ta bort all modelldata

(t ex vid forsdljning), maste varje modell

forst viljas separat for att sedan raderas.

Nar en modell kopieras 6ver en annan modell behdver inte minnesplatsen forst raderas. GOPY funktionen skriver 6ver all

existerande data, inklusive MODEL NAME. Funktionen NIODEL TYPE skriver 6ver all data forutom NMODEL NAME och RK MODUL.

EXEMPEL

STEG

[INMATNING

Radering av modellminne #1.

OBS: Det hdr dr en av mdnga funktio-
ner som krdver ett aktivt svar for att
(fordndringen skall ta.

Kontrollera att ritt modell ir aktivl startfonstret, kontrollera i 6vre vénstra

(t ex: Modell 1).

hornet att ritt modell dr invald. Om inte,

anvind MODEL SELECT.

Kalla fram menyerna och undermenyn

MODEL SELECT.

@ under en sekund
Q" flytta till MODEL SELECT .O°

Stega fram till MODEL RESET och radera
minnesplatsen.

- for att radera, RESET .QO° under

en sekund.

Bekrifta val.

Sured visas O *

Avsluta.

Sedan?

Nar minnesplatsen &r raderad har namnet atergatt till sin fabriksinstéllning (t ex:

MODEL-0001).
NAME namnge modellen: sid 29.

COPY kopiera en befintlig modell till minnesplatsen: sid 27.

SELECT vilj en annan modell att programmera eller radera: sid 27.
Andring av MODEL TYPE till flygplan eller helikopter: sid 30.
Andring av modulation [SFHSS eller FHSS]: sid 31.

Andring av servonas rotationsriktning REWERSE: sid 35.

Instéllning av dndligen END POINT: sid 36.

Instéllning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.

*[ fonstret visas "Complete” och raderingen &r klar. Om sidndaren slas av innan "Complete” visas, blir inte raderingen fardig.
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MODEL NAME/USER NAME:

MODEL NAME med funktionen kan en minnesplats ges ett namn. Genom att ge minneplatsen modellens namn kan man létt
se att rdtt modell dr invald och ddrmed f6rhindra ett haveri.
USER NAME Med funktionen kan ett namn skrivas in som visas i sindarens starfonster.

MOL—-MaGME  RESET
BEilzz456759
{MDL MAME» GECCEFGHIT
EOCEL-8881 KLMMORPRRST
LY Z
CUSR MOME» abcdefahid

LWL

L

Instdllningsmojligheter:

* Upp till 10 karaktérer.

* Varje karaktér kan vara en bokstav, siffra, mellanslag eller symbol.

*MODEL NAME: Fabriksinstdllningen &r i formatet MODEL-xxxx (MODEL-0001
for forsta minnesplatsen osv).

« USER NAME: Fabriksinstillningen #r "Futaba" logo.

OBS: Nir en minnesplats kopieras till en annan plats, kopieras allting, dven modellens namn. Om MOBDEL TYPE éndras el-
ler MODEL RESET utfors, raderas all data inkluderat NNODEL NAME. S& det forsta som bor goras efter GOPY, byte av modelltyp
eller med ett tomt minne, r att ge modellen ett namn for att undvika forvaxlingar.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Namnge model #3 “Cap-232 ” (dér
understrykningen representerar ett mel-
lanslag).

Oppna undermenyn MODEL NAME. @ under en sekund

“Q” till MODELNAME -O"

Andra forsta karaktiren. (T ex: M till C.)

O tille O

Andra nista karaktr. (Tex: O till a.) <@> till @ ;/©,ﬁ (obs: sma eller stora bokstiver)

Upprepa tills alla karaktérer ar dndrade. |Upprepa.

Avsluta.

Sedan?

Andring av MODEL TYPE till flygplan eller helikopter: sid 30.
Andring av modulation [SFHSS eller FHSS]: sid 31.

Andring av servonas rotationsriktning REWERSE: sid 35.

Instéllning av dndldgen END POINT: sid 36.

Instillning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Stéll in USER NAME till “Futaba”.

Oppna undermenyn MODEL NAME. @ under en sekund

“Q till MODELNAME -O

Stega fram till USER NAME och vilj for-
sta karaktdren. (T ex: till F)

@ till forsta karaktiren i USER NAME

Andra niista karaktir. (T ex: _till F)

Q- tillE. O

Andra nésta karaktér. (T exX: till u) <©> till U ;’@2 (obs: sma eller stora bokstédver)

Upprepa tills alla karaktdrer dr dndrade. |Upprepa.

Avsluta.

*Med funktionen “Parameter” kan man vélja om "USER NAME” skall visas i startfonstret. Sid 33.
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PARAMETER undermeny: Instillning av parametrar som sedan inte behover fordndras for en modell.
Nar 6nskad modell (oftast en ny) valts &r det dags att stélla in nddvindiga parametrar for modellen:

RESET ¥
TYPEW

Rx
AaTL b

(PORAMETER

(1351

.
ACROEATIC

S—-FHZS IéE ﬂ
o

J

(ACRO)

RESET¥
TYFPEK
SlasHE

Rx

(PARAMETER

(1351

Execyte

HELICOPTER

-

Fuke

H-1
S—-FHZS

* Modelltyp? Flygplan eller helikopter?

* Vad #r det for typ av mottagare [S-FHSS eller FHSS]?

* Har modellen en normal trottelfunktion pa kanal 3 eller behovs fulla instill-
ningsméjligheter for kanal 3 (RTL)?

Forst skall alla gamla instéllningar rensas bort ur minnet med MODEL RESET:
sid 28.

aTLk 0OR

1-2-8] )

(HELI)

MODEL TYPE: stiiller in vilken programmering som anvinds for modellen.
T8J har minnesplats f6r 20 modeller som var och en kan vara av féljande:

« flygplan (AGRO) (med flera olika varianter av vinge och stjart. Se vidare tva skevroderservon, tvd héjdroderservon,
ELEWON, och V-TAIL for ytterligare information.)

* helikopter med 8 olika typer av swashplatta inkluderat CCPM. Se helikopter MODEL TYPE for detaljer, sid 73.

Innan ndgon programmering sker skall man forst viilja MODEL TYPE som bést passar typen av modell. (Varje modellminne

kan stillas in for valfri modelltyp.)

ACRO ir bésta valet for ett motoriserat flygplan:

-ACRO ligger till:
*SNAP-ROLL
<RILEVATOR (tva hojdroderservo

n)

*For flygplan med forbréanningsmotor: programmering av IDLE-DOWN, THR-GUT, THROTTLE-NEEDLE mixning och

THROTTLE DELAY.

Om det dr en helikopter som skall programmeras, gd vidare till avsnittet for helikopter och vdlj instéllningar som passar
aktuell modell. Nir MODEL TYPE dindras, nolistdlls minnesplatsen inklusive namnet.

OBS: Det hdir dr en av mdnga funktio-

[fordndringen skall ta.

ner som krdiver ett aktivt svar for att

EXEMPEL STEG INMATNING
Vilj ritt MODEL TYPE for modellen. Oppna menyerna och vilj undermenyn| @® under en sekund
T ex: AGRO. PARAMETER.

«Q- till PARAMETER 0"

Stega fram till MODEL TYPE.

O till TYPE

Vilj ratt MODEL TYPE. @), © till ACROBATIC. A0 under en
T ex: ACRO. sekund.
Bekrdfta valet. . o i
9 2
 vsluta. Sured visas. Q" for att bekrifta.
@ @
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Val av modulation (RK): stiller in modulation si den passar mottagaren.

Typ av mottagare bestimmer vilken modulation som skall anvindas. S-FHSS eller FHSS under instillningen av RK. Notera
att om modulationen dndras, maste sdndaren slas av/pa for att dndringen skall gélla. G& ocksa noga igenom hur FailSafe
(F/S ) funktionen fungerar och gar att stélla in (sid 48).

S-FHSS/FHSS = S-FHSS/FHSS-2.4GHz system (S-FHSS mod/FHSS mod)

POARAMETER

RESETF |SES=Si"J T
TYPEF ACROBATIC

A

(131

Rk S—-FH3S
ATLE Oh

Instdllningar:

«§-FHSS instillt for alla Futaba S-FHSS-2.4G mottagare oberoende av antalet
kanaler.

* FHSS instillt for alla Futaba FHSS-2.4G mottagare oberoende av antalet kana-
ler. Anviander bara kanalerna 1 till 4. F/S bara for kanal 2.

OBS: Vid byte av modell i MODEL SELECT och om den nya modellen har annan typ av modulation, maste
sandaren slds av/pa innan fordndringen géller. I startfonstret kommer modulation i 6vre hogra hornet att
blinka till sindaren dr omstartad. Se sid 27, MODEL SELECT, f6r ndrmare beskrivning.

Anvénd R2008SB i $-FHSS mod. FHSS moden har inte alla kanaler och andra restriktioner.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Andra modell #1 fran S-FHSS till FHSS.

Kontrollera att rdtt modell dr invald|I startfonstret, kontrollera modellnamn
(tex: 1). och nummer i fonstrets dvre vénstra del
och modulation i fonstrets 6vre hogra
del. Om det ar fel, anvand MODEL SE-
LECT, sid 27.

@ under en sekund

Q- till PARRMETER _O°

Oppna menyn och sedan undermenyn

PARAMETER.

Stega fram till RK och éndra instéllning-
en.

Q- till RK. @), O till FHSS

cycle power blinkar i fonstret.

S14 av/pé sdndaren. S14 av/pé sdndaren.

Sedan?

Nar nu ritt modulation &r vald skall sindaren kunna styra modellens servon. Om
inte, kontrollera typ av mottagare.

Andra MODEL TYPE till flygplan/helikopter: sid 30.

Still in virdena for F/§ sa 2,46 mottagaren beter sig pa onskat sitt vid radiostor-
ning: sid 48.

Andring av servonas rotationsriktning REWERSE: sid 35.

Instéllning av dandlagen END POINT: sid 36.

Instillning av ’Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.
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Adjustable travel limit (RIL): gor att TRIMSPAKEN for trotteln bara fungerar i tomgéangslaget och inte paverkar fullgasla-
get. Forhindrar pa sa sétt att lankaget inte kan stinga i fullgasldget pga trim av tomgéngen. Fabriksinstéllningen ér till (ON).
Om kanal 3 inte anvénds for trottel utan trimfunktionen skall vara pa samma sétt som for de andra kanalerna, stéll in ATL
till OFF. Om ATL istéllet skall verka i spakens ovre ldge, dndra instéllningen av THR-REW. Observera att den instidllningen
paverkar alla modeller, inte bara den aktiva. THR-REW, sid 92.

EXEMPEL STEG INMATNING
Andra instillningen av ATL fran ON till|Oppna menyerna och undermenyn| ® under en sekund
OFF for ro?otar., tanks, luftbromsar och|PARAMETER. @ (i1l PARAMETER .O"
annan anvindning av kanal 3. . 4 v d
Stega fram till ATL och 4ndra (t ex: till till ATL. @), © till OFF
OFF)
Avsluta.
Sedan? Stall in ELEWON for styrning av tanks, trottel/styrning pé en spak: sid 53.

Stéll in IDLE-DOWN och THR-GUT for trotteln: sid 37.

Flytta AUX-kanalerna 5-8 (t ex: fran ratt till omkopplare): sid 43.
Andring av servonas rotationsriktning REWERSE: sid 35.

Instéllning av dndléigen END POINT: sid 36.

Instéllning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EKP): sid 39.

Instillningar av LCD fonstret (GONTRAST/BACK-LIT/LIT-TIME/LIT-ADJS ).

(POROMETER (273 Instdllningar:
_ Foljande instéllningar kan goras for LCD-fonstret.
COMTRASTE * Instéllning av kontrast
BaCk—-LITEk KEEY-0OM .. .
LIT-TIMEF 194 * Mod for bakgrundsbelysning
LIT-ADJS5k 1S * Tiden for bakgrundsbelysning
| HOME-DSPB Futaba ] * Bakgrundsbelysningens styrka
EXEMPEL STEG INMATNING
Andra CONTRAST fran 0 till +2. Oppna menyerna och undermeny PARA-| ® under en sekund.
METER.

-Q- till PARAMETER. .O"
Stega fram till GONTRAST och dndra vir- till GONTRAST.

det (t ex: +2) @,.0 till 42

Avsluta.
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Startfonstrets utseende HOME-DSP: viljer vad som skall visas i startfonstret.

[ PARAMETER

COMTRASTE HHE
BOCKE—-LITE EEY-0H
LIT-TIMEF 1@
LIT-alJSk 15

HOME-DSPR Futaba

(2351

L

tMODEL-B5811 Fo T
STl: H:EE. 8 SFHSSH

HSTE 1H:AE. @ mH

MOL &1 26

LML N LI |

USER NAME mod

USER NAME: visar USER NAME i startfonstret (fabriksinstéllning).
Fabriksinstéllningen for USER NAME 4r "Futaba' logon: sid 29.
DTS/DT6: visar ldget pa digitala trimrarna DTS och DT6 i startfonstret.
THR/PIT: visar lidget pa trottel och pitch i startfonstret (bara HELI).

I
H
IE

tMOMEL-8E11 Fo T
STl H:EE. 8 5-FH5-5|'|

T2 1A EE. B mH

MGL &.26 LTSk 28%

5‘(5 2:82 DTER- ZEX
Llc] 1264 a-

E W 1H 1L|

DTS/DT6 mod

e
|
I

TMODEL—GE11 Foa T
ST1: E EE & E-FHE-SH
ST2 1HEE, @ H

=

ML @.27 THRRE 25%
5‘{5 2:853 PIThk- SElx
=8 1264
E ] 10 L]

<O till PARAMETER 0"

THR/PIT mod
EXEMPEL STEG INMATNING
Andring av visningsmod fran Oppna menyerna och undermeny @® under en sekund
USER NAME i1l THR/PIT. PARAMETER.

Stega fram till HOME-DSP och dndra
virde (t ex: THR/PIT).

Q- till HOME-DSP. @), © till THR/PIT

Avsluta.

Typ av sindarbatteri (BRTT TYP), LED instillning (MRIN-LED/JOG-LED):

(PERAMETER (3351

EaTT TYPR
EUZ-TOMER S92
MaIn-LECR ELUE
JOG—MAUI Rk On
JOG-LIT Bk KEY-0OM
JOG-TIMER 1A

Instdllningar:
Foljande instillningar kan goras:

« Instdllning av sdndarens batterityp.

* Ljudvolym péa varningspip (1:1dg ~ 100:hog).

* Fargen pa Power/RF LED (OFF, 7 farger).

« Jog knappens LED visning.

BATT TYPE: val av sindarbatteri (SCELL/ACGELL). Sindaren erbjuder ett instéllbart larm for 14g spanningsniva pa sindarbat-
teriet. Om larmet ljuder under flygning, landa omedelbart for att undvika haveri. 9GELL: NiMH 5 celler eller LiFe 2 celler,

ACELL: 4 torrbatterier

Stall alltid in sdndaren s& den matchar det batteri som anvénds. Viktigt om laddningsbara batterier anvinds (NiMH 5 cel-
ler eller LiFe 2 celler), stéll alltid in sdndaren till "SCELL". Om sidndaren &r installd for 4GELL. men laddningsbara batterier

anviénds, blir tiden frdn “batterilarm” till att sandaren slutar fungera extremt kort!
BUZ-TONE: tonliige (1:13g ~ 100:hog).

MAIN-LED: val av firg pa LED:en (BLA/ROD/PURPUR/GRON/LJUSBLA/GUL/VIT/OFF).

JOG-NAWI: ON: den forsta blinkningen visar &t vilket hill Jog-knappen kan roras.

JOG-LIT: KEY-ON: LED:en lyser sa fort Jog-knappen mandvreras. ALWAYS: LED:en lyser alltid eller OFF.
JOG-TIME: KEY-ON: Jog LED:en lyser under instilld tid.
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EXEMPEL STEG INMATNING
Andring av BATT TYPE fran 4CELL till|Oppna menyerna och undermeny @ under en sekund.
SCELL. PARAMETER.

-Q- till PARAMETER. .O"

Stega fram till BATT TYPE och 4ndra in- till BRTT TYPE.
stillning (t ex: SCELL). @, till SCELL
Avsluta.

Overforing av modelldata (MDL-TRANS): Overforing av modelldata ar mojlig mellan T8J séndare. Overforingen sker via

radio.

Aktiv modell géller i bada séndarna nér MDL-TRANS anvinds. Pa mottagarsidan skrivs befintlig modelldata 6ver.
*T8J sandaren kan inte anviandas pa normalt sitt under dverforingen.

MOL—-TRAMNS
e S ) TRAaMNSFER

k Execute

Mo 1 MODEL-8881 3

L

@ Kontrollera alltid att alla roder ror sig pa ritt sitt fore flygning. En extra
sikerhetsatgird for att kontrollera att rétt modell dr invald.

OBS: MDL-TRANS mellan tva T8J sdndare maste ske inom 2 meters avstand.

EXEMPEL

STEG

INMATNING

Overforing av modelldata MDL-TRANS.

Oppna MDL-TRANS funktionen.

@ under en sekund
-0 till MDL-TRANS O

Val av att sdnda/ta emot data.

@ Vilj TRANSFER cller RECEIVE

Data sédnds/tas emot.

till Execute. .Q" under en sekund.

Data tas emot under 10 sekunder.

Mottagande T8J stills in till RECEIVE
och samma procedur som pa sidndarsi-
dan.

Efter lyckad dverforing — "Complete”
Vid misslyckande
— "Failure”

Avsluta.

Sedan?

NAME namnge modellen, sid 29.

SELECT en annan modell att programmera: sid 27.
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MDL-TRANS

[T8J) som séndare ]
1. Modelldata som skall séndas valjs med MDL-SEL.
2. MDL-TRANS mod stélls in till “TRANSFER”

3. Verkstall “Execute”

Forbered de bada sandarna under punkt 1 och 2. [ T8J som mottagare ]
Versktall “Execute” forst pa den mottagande *Mottagning &r 6ppen under 10 sekunder.
sandaren och sedan pa den sandande (inom 10 sekunder). 1. Minnesplats for mottaget data valjs med MDL-SEL.

2. MDL-TRANS mod stalls in till “RECEIVE”
3. Verkstall “Execute”

Viixling av servoriktning (REVERSE): vinder pa riktningen hur servot ror sig i forhillande till hur en SPAK/MANOVER-
DON fiyttas.

For helikoptrar med CCPM swashplatta, 14s forst avsnittet SWASH AFR (sid 75) innan nagra servon stélls om.

Utom for CCPM helikoptrar, still alltid in servoriktningen innan annan programmering sker.

REVERSE Med funktioner for RBRO som styr flera servon sésom funktionerna FLAPERON
eller U-TAIL, kan det ibland vara svért att veta om servot eller ett virde 1 funktio-
nen som skall stillas om. Lis igenom beskrivningen for den speciella funktio-

HMETRGFAOA
L HUEL UU
MERDRFEF 1 Z . . . .
REL nen for ytterligare information.
MOR |;| |;| EI |;| |;| |;| |;| |;| © Kontrollera alltid att alla roder ror sig pa ritt sitt fore flygning. En extra
12545675

sikerhetsatgird for att kontrollera att rétt modell dr invald.

OBS: THR-BEV ir en specialfunktion som vénder hela trottelspakens funktion inkluderat trimfunktionen till att verka pa
trottelspakens 6vre omréde. Instdllning av THR-REV: sid 92. Péverkar alla modellminnen!

EXEMPEL STEG INMATNING
Still om riktningen pa héjdroderservot. |{Oppna REVMERSE funktionen. @ under en sekund

Q- till REVERSE O
Vilj kanal och still om (t ex: ELEREW). | <O~ till ELE
4O" under en sekund

Bekrifta val. sured visas Q"
Avsluta.
Sedan? Still in servots éndlidgen END POINT: sid 36.

Instillning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,ENP): sid 39.
Instdllning av tidur: sid 42.
Instillning av larare/elev (trainen: sid 44.
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Andligesjustering (END POINT): funktionen #r en av de mest flexibla 16sningar som finns. Med denna funktion kan servots
utslag at bada héllen justeras var for sig.
For helikoptrar med CCPM swashplatta, 1ds forst avsnittet SWASH AFR (sid 75) innan ndgra dndldgen stélls in.

(EMD »1:@IL 10000 | Instillningar:

POINT 2« ELE 100 -i00 * Instédllning kan goras individuellt at bada héllen.

CHi:aIl EE EDE :gg _’:igg * Instédllningsomrade 0% (servot ror sig inte) till 140%. Vid vardet 100% ror sig

' =ER 100 100 servot ca 40° for kanalerna 1-4 och ca 55° for kanalerna 5-8.

£ 3

iga  &.FLP 100 -i00 * Minsking av procentvirdet gor att servot ror sig mindre ar det hallet.
Ta@ldi 100 -100
Se@ld2 100 -100

Exempel.:

« Instédllning av fullgasldget sé att inte lankaget stangar och sa att trotteln gér att stanga helt .

« Instéllning av flaps sa utslaget blir tilldckligt for en rak flygning vid fullt utslag nerat.

« END POINT kan stillas in till 0% for att ett servo inte skall rora sig i en viss riktning, t ex for flaps som inte skall fungera
som spoilers.

* De speciella landstillsservona ir inte proportionella och dirfor verkar inte END POINT pé dessa servon.

END POINT paverkar bara ett servo. Funktionen péverkar inte andra servon som ingér i mixningar som FLAPERON, RILEVATOR
mm. P& sé sitt kan varje individuellt servo fininstéllas for att passa linkage mm. For att stilla in utslaget for en funktion,
t ex FLAPERON, gor instéllningen i funktionen. For helikopter med CCPM swashplatta, still in de olika utslagen, t ex for
pitch, med funktionen SWASH AFR (sid 75).

Justera lankaget eller anvdnda END POINT? For det mesta &r det bést att stélla in ldnkaget for att komma sa néra 6nskat re-
sultat som mdjligt och sedan fintrimma med END POINT. Vid hoga virden pa END POINT erhélls en bittre precision och bittre
styrka i varje ldge (undantaget digitala servon). Hogre instdllt virde ger langre tider innan servot stéllt sig i onskat lage
eftersom en storre del av servots rorelseomrade utnyttjas. T ex om instéllt virde dr 50% ger det bara hélften av steg av ser-
vots rorelse vilket ger att varje ’klick” pa trimmern ger dubbla utslaget men gar pa halva tiden.

+ end point (och justering av ldnkage) = styrka, noggrannhet pa bekostnad av snabbhet

« end point (istéllet for justering av lankage) = snabbhet pa bekostnad av styrka och noggrannhet.

EXEMPEL STEG INMATNING
Minska flapsservots utslag uppat till 5%|Oppna END POINT funktionen. @ under en sekund
for att bara kunna trimma in planflygt 2 2
och utslag nerat till 85% for att forhin- till END POINT_.O
dra att ldnkaget stangar. Vilj kanal, for mandverdonet i 6ns- @ till FLP

kad rikting och stéll in vdrdena (t ex:| g " P
flap upp 5%, flap ner 85%). @ manoverdon [Fabriksinstillning VR].
@O till 5%+

O VR. @, Ortill 85%*
Avsluta.

Sedan? Oppna SERUO funktionen och kontrollera resultatet: sid 47.

Stéll in IDLE-DOWN och THR-GUT for ligre tomgdng och motoravstingning:
sid 37.

Instéllning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EKP): sid 39.

Instéllning av tidur: sid 42.

Instéllning av ldrare/elev (trainer): sid 44.

Instéllning for tva skevroderservon: sid 52.

Instéllning for tva hojdroderservon: sid 54.

*Fabriksinstdllningen kan aterfas genom att samtidigt trycka pa "+" och "-" knapparna under en sekund.
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Tomgingsinstillningar: IDLE-DOWN och THR-CUT: funktioner som samverkar med den digitala TROTTELTRIMMERN
for att ge en enkel och reproducerbar instdllning av tomgangen. Inget mer trassel for att fi ritt motorinstédllningar for tax-
ning, start och landning! For ytterligare instéllningar av motor, se THROTTLE-NEEDLE (sid 62) och THROTTLE DELAY (sid 63).

IDLE-DOWN (bara AGRO): séinker motorns tomgéng vid foljande situationer: véntlagen vid banan innan start, stall, spinn och
landning. Den normala tomgéngen &r lite hogre for att minska risken for motorstopp under flygning.

IGLE CoOlJp | OBS: IDLE-DOWN funktionen anvinds inte vid start av motorn och oavsiktligt
inkopplad kan motorn vara svér att starta. 8J sindaren varnar om IDLE-DOWN &r
MIx B IMH aktiverat nir sindaren slds pa. S14 av funktionen eller sting av larmet genom att
raTEVEEGEED samtidigt trycka pa "+" och "-" knapparna under en sekund.
S Rk SWC
| POSIkCEDHN J

Funktionen kan liggas pa valfri omkopplare/lige. En del piloter ldgger IDLE-DOWN i ena dndldget pa en 3-ldges om-
kopplare och THR-GUT i det andra &ndldget. Det finns inget “normalldge” for att starta motorn. I fabriksinstéllningen
ar IDLE-DOWN lagd pA OMKOPPLARE C, mittlige och ner. Fungerar utmérkt med ocksa THR-GUT lagd p4 OMKOPP-
LARE C, ldage ner. Med omkopplaren i ldge upp, normal tomgéng for start och flygning, i mittldget for sakta flygning/
landning och i lige ner for att stdnga av motorn. Om IDLE-DOWN eller THR-GUT laggs pa den aterfjadrande OMKOPP-
LAREN H, kommer det att paverka ldrare/elev funktionen.

EXEMPEL STEG INMATNING

Minska trottelutslaget for t ex spinn|/Oppna IDLE-DOWN funktionen @ under en sekund

;1(1;; f:;ledning genom att sla om en om- O till IDLE-DOWN a@/:
Aktivera funktionen. till MIX. @&, © till OFF

Med TROTTELSPAKEN i tomgéngsld-| @) TROTTELSPAKEN
get, still in vérdet for onskad tomgang. @ (i1l RATE. @"e@ tills motorn far
lagom tomgéng

Option: Léagg funktionen pa annan om-| ¢ till SW. @, O for 5nskad
kopplare. Vilj onskad omkopplare och| OMKOPPLARE

lage. X
till POSI. @), O till 5nskat lige
Avsluta.
Sedan? THR-CUT: sid 38.

*Normalt ca 10- 20%. Gor fast modellen for att forhindra olyckor med propellern. Stédll TROTTELSPAKEN i tomgangslaget. Stéll in vérdet for IDLE-
DOWN samtidigt som omkopplaren vixlar mellan sina ligen. Hall pa tills onskad tomgéng erhalls. Se till att varva ur motorn d& och da for att erhdlla
en siaker tomgang.
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Motoravstingning (THR-CUT): funktionen erbjuder ett enkelt sétt att stinga av motorn via en omkopplare (med TROT-
TELSPAKEN 1 tomgangsldget). Servordrelsen ar storst i tomgangsldget for att sedan avta med stdrre gaspadrag for att
forhindra oavsiktliga motorstopp. For HELI finns ytterligare en instédllning, THR-HOLD, sid 78.

(THR.CUT Omkopplare och lige maste viljas. Startvirdet for lage ar NULL for att inte oav-
MODE b MOR siktligt paverkas av andra funktioner under flygning. Se beskrivning av: IDLE-
MI% b IMH DOWN och THR-GUT, sid 37.

FaTE FIEER
S kSwa

L POSTI kMULL )

EXEMPEL STEG INMATNING

Minska gaspddraget via en omkopplare
(vid tomgang) for att stanna motorn.
(Observera att en omkopplare maste

Oppna THR-CUT funktionen.

@ under en sekund

Q- till THR-CUT. O

viljas. Startvdrdet &r NULL. Vi rekom-
menderar OMKOPPLARE C i ldage
ner, med IDLE-DOWN programmerad till
samma omkopplare i mittldge och ner.)

Aktivera funktionen. Vilj omkopplare
och lage for aktivering.

till MIK. @, till OFF
O till SW. @, O till SWC
O till POSI. @), O till DOWN

Med Trottelspaken i tomgangslége, still
in virdet sa att motorn stannar och utan
att lankaget stangar*

@0 SwC till lage ner
@ TROTTELSPAK
till RATE. @), O tills motorn

stannar

Avsluta.

Sedan?

Instéllning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,ENP): sid 39.
Instillning av ldrare/elev (trainer): sid 44.

Instéllning for tva skevroderservon: sid 52.

Instéllning for tva hojdroderservon: sid 54.

*Normalt 10-20%. Kontrollera att forgasaren stédnger helt utan att lankaget stangar. Prova sedan med motorn igéng.

Motoravstingning med ESC (THR-GUT): En elmotor kan ga igéng efter det att omkopplaren slés tillbaka. En instillning
finns dar motorn inte kan g ingdng om inte trottelspaken forst befinner sig i tomgangslaget.

THR. CUT

HMoC:E H S
MIX kOFF
EaTEF A8
THR F 15% I
S FSwA
FOSTkMULL

axl

MODE :indras till ESC fran NOR.

EXEMPEL

STEG

INMATNING

MODE éindras till ESG fran NOR.
Laget pa trottelspaken dar funktionen
slas av siitts till 0%.

Oppna THR-GUT funktionen.

@ under en sekund

- till THR-CUT O

MODE :indras till ESC fran NOR.

till MODE. &), till ESC

Laget pa trottelspaken dir funktionen
slés av sitts till 0%.

O till THR
@ TROTTELSPAKEN
;,2 under en sekund

Avsluta.
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Dual/Triple/Rate och exponentiella utslag (D/R,ENP): instéllning av utslag och exponentiella utslag.

(D R EXEO . Dual/Triple Rate: minskar/dkar servoutslagen via en omkopplare. DualRate
cHe E S 4 paverkar en funktion, t ex skevroder, och inte bara ett enskilt servo. Bada skev-
D.-’E{-[Elu i HE:{ ! roderservona péverkas om funktionerna FLAPERON eller RIL-DIF &r aktiverade och

2F 1lOGE=: béde skev- och hdjdroderservona om funktionerna AILEWATOR cller ELEWON ér
EXP< ¥k B aktiverade. Paverkar flera servon pé en helikopter med CCPM swashplatta.
=4 =]
BT Y
Aktivering:

*Nagon OMKOPPLARE, A-H. Om en 3-liages omkopplare viljs, blir det automatiskt TripleRate (se exempel).

Instdllningar:

* Omrade: 0 - 140% (0% ger inget utslag pa servot.) Startvirde = 100%

* Instéllbart for olika riktningar (AGRO) (upp/ner, hoger/vénster). (Exempel: De flesta modeller flyger réttvint utan att be-
hoéva nadgon hojdrodertrim. I inverterat 14ge behdvs ofta ndgot dyktrim. Genom att ka utslaget nerat med sa mycket som
behovs for att modellen skall halla hojden, har man nu fétt lika mycket roderutslag att tillgd for réittvint resp inverterat
lage.

Exponentiella utslag: funktionen anvinds for att stélla in kénsligheten for servona runt spakarnas neutralligen. Mindre
kénslighet runt neutralldget ger behagligare flygning. Man kan minska eller ka kénsligheten runt neutrallédget for skevro-
der, hojdroder, sidroder och trottel (utom for HELI - anvind THROTTLE GURVE istillet). (F6r AGRO — trottel EKP och THROTTLE
CURVE kan inte vara aktiverade samtidigt). Varfor anvinds exponentiella utslag? Ménga modeller behdver stora utslag for
att kunna utfora sina bésta tricks. Med stora utslag blir modellerna “nervdsa” runt mittliget pa spakarna, mindre trevliga
att flyga och smé korrigeringar blir ocksa svéra att géra. Genom att sétta olika grader av exponential for de olika utslagen
kan man gora kénslan for sma korrigeringar lika for olika utslag.

Det bésta sittet att forsta exponential &r att prova:

* Innan ndgon éndring gjorts av instéllningarna i D/R,EKP fonstret, still OMKOPPLARE A i lidge “ner” (mot TROTTEL/
SIDRODERSPAKEN).

* Stega fram till EKP och still in till -40%. Flytta d&ven spaken &t det hall som skall stllas in.

* Still OMKOPPLARE D i lage upp. Ge SIDRODERSPAKEN 1/4 utslag och still OMKOPPLARE D i ldge ner.

* Notera att utslaget blir mindre.

« Stéll ut spaken 3/4 och upprepa. Nu ér utslagen néstan identiska.

Instdllningar:

+ Okad kiinslighet runt neutralléiget (positiva viirden pa exponential, se exempel).

» Minskad kénslighet runt neutralldget (negativa vdrden pa exponential, se exempel).
e Instillbart individuellt 4t bdda héllen. (ACRO)

For trottelfunktionen fungerar exponential i TROTTELSPAKENS nedre lage. Pé sa sétt kan man fa ett linjart gaspadrag
for forbranningsmotorer. T ex gaspadrag med 1/4 ger da 25% av tillgéngligt varvtal. (For de flesta motorer blir varvtalet
mellan 5-60%.)

Speciellt for helikoptrar: For helikoptrar finns bara en instillning for varje omkopplarldge, inte en for vardera hallet for
servot. For ovrigt kraver instéllningen av D/R,ENP att for varje omkopplarldge stega tillbaka till N@. instdllningen och dér
vélja omkopplarlage. Att bara sla om omkopplaren ricker inte for att dndra instéllningsfonster. Pa sa sétt kan instillningar
for DualRate, IdleUp och andra instillningar via omkopplare utféras utan att helikoptern behdver befinna sig i det tillstan-
det.

Speciellt for flygmoder: Programmeringen av helikopter erbjuder olika flygmoder (Gond). Flygmoder tillater att ha sepa-
rata instéllningar for var och en av de tre kontrollerna och instéllningarna véljs automatiskt i samband med val av flygmod.
Totalt finns fem flygmoder

Vilj bara Gond som omkopplare och sedan:

(HELI) tryck pa JOG KNAPPEN for att stega ingenom de fem flygmoderna och stéll in virden for varje flygmod.

39



EXEMPEL STEG INMATNING
Instillning av DualRates och exponen-|Oppna D/R,ENP. funktionen. @ under en sekund
tial for en HELI modell. @ till D/RENP O
Vilj kanal. O till 6nskad kanal.
Vilj forsta omkopplarlage. - till No. @ue@ till UP
Still in vdrde och exponential (t ex: < till D/R. @')e,,e@till 95%
Stora utslag = 95%, 0% exponential). Bekrifta 0% EXP
Vilj andra omkopplarldget och stéll in < till No. &), O till DN.
virde och exponential. U o
pprepa ovanstiende
Option: Om en 3-ldges omkopplare an- < till No. @), O till 6T
vdnds. U ) o
pprepa ovanstiende
Option: vilj omkopplare fér DualRate,| <O till SW. @), O till COND.
en for varge flyglage. Upprepa ovanstdende steg for att stélla
in virden for varje flygmod.
EXP Exempel:
* Exemplet géller ett vanligt flygplan.
AlIL: -30% ELE: -20% RUD: -20%

For ett snabbt aerobatiskt flygplan kan virdet ges ett &nnu storre -virde.
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EXEMPEL

STEG

INMATNING

Stéll TripleRate for skevroder via OM-
KOPPLARE C for en AGRO modell.

D/R: 75% (normal), 25% (sakta roll)
och 140% (extrem aerobatic). EXP: 0%,
+15% och -40% respektive.

OBS: Normalldget har ingen exponen-
tial inprogrammerad sa det ldget har en
linjar roderrespons. Sakta roll-laget har
positiv exponential (tvartemot vad som
brukas) som gor rodren kénsligare runt
neutrallaget. Det gor att roderkinslan
kdnns normal runt neutralldget i 14gena
normal och sakta roll men fulla utslag
ger dnda en sakta roll.

1 3D-ldget (extrem aerobatic) gor rodren
stora utslag, nista dubbelt sa stora som i
normalldget. Av den anledningen ges ett
stort negativt exp-varde vilket gor mo-
dellen mindre kdnslig runt neutralldget.
Runt neutralldget kommer modellen att
kénnas “normal”.

Manga piloter vill styra alla TripleRates
fran en och samma OMKOPPLARE
och pa sa sitt skapa tre flyglagen, sakta
och snyggt, normalt och 3D, allt styrt
via en och samma OMKOPPLARE. For
att astadkomma detta, stdll in viardena
for alla tre kanalerna och vélj samma
3-liges OMKOPPLARE for alla kana-
lerna.

Oppna D/R,EXP funktionen.

@ under en sekund
Q- till D/REXP O

Vilj kanal (i exemplet: skevroder redan
valt).

«Qr till nskad kanal

Option: byt omkopplare.

Qr till SW. @, O till SWE

Kontrollera att omkopplare star i rétt
lage och still in vdrdet (t ex: upp = stora
utslag, 75%).

Q- till D/R
gt Ctill lige upp
& SKEVRODERSPAKEN

@, 1ill 75%

<€) SKEVRODERSPAKEN

@, O till 75%
Still OMKOPPLAREN i mittliget| 8O  till mittliget
Oy o
(t ex: mittlige = smd utslag, 25%). @ SKEVRODERSPAKEN

@), O1ill 25%

%) SKEVRODERSPAKEN
@), O ill 25%

Option: om 3-ldges omkopplare vald,
still OMKOPPLAREN i det tredje Iiget
och stdll in vérdet (t ex: ner = 3D rate,

140%).

@+ C till ldge ner

(& SKEVRODERSPAKEN
@, O till 140%

%) SKEVRODERSPAKEN
@), O il 140%

Stéll in EXP. for varje omkopplarldage
(tex: 0%, +15%, -40%).

Q- till EXP

@ ciin ldge upp
Kontrollera att EKP virdet &r 0
@& C till 1age ner

& SKEVRODERSPAKEN
@), Ol +15%

<€) SKEVRODERSPAKEN
@), O il + 15%

80 ctill mittlaget

Upprepa ovanstdende for att stélla in
exp for 3-D utslag till -40%.

Upprepa ovanstdende steg for hdjd- och

sidroder.

Avsluta.

@ @

Sedan?

Instéllning av tidur: sid 42.
Instdllning av larare/elev [TRRINER) funk
Instéllning av trimsteg: sid 45.

tionen: sid 44.

Instéllning for tva skevroderservon: sid 52.
Instéllning for tva hdjdroderservon: sid 54.
Instéllning av egna programmerbara mixningar for speciella &ndamal: sid 65.
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TIMER undermeny (tidtagarur): tva elektroniska klockor. Klockor som kan halla reda pa kvaravarande tid av tillaten tid pa
en tivling, tid hur ldnge en tank ricker och/eller hur linge batteriet rdcker mm.

TIMER <THR1 > CTHRZ > S ITrooELeeal & T
H.889.8 18:88.48 : = -
TIME PREESE b 16: 60 TIMER<1> S5T1: 0, g 5FHSS ]
MOGE B UP b COLIR TIMER<2> 5T2:15: 60, 6 | qoem
Of =Sk S5 k Sa MCL 8: aamaha
BHULL  FHNULL Svs eiool LCILIEC]
RS—5L b S B SLA ]
b MULL b RULL
- g (Startfonstret)
Instdllningar:

* Nedridknande (DOWN): klockan startar med vald tid och visar kvarvarande tid. Nér tiden gatt ut, fortsitter rdknaren att
rakna nerat fran 0.

* Uppriknande (UP): klockan startar pa 0 och raknar till 99 minuter och 99 sekunder.

* Nedridknande (DN-STP): klockan startar med vald tid och visar kvarvarande tid. Nar tiden gatt ut stannar klockan vid 0.

¢ Varje modell har en egen oberoende klocka som uppdateras vi byte av modell.

«I alla TIMER moder piper klockan varje minut. De sista 20 sekunderna avger séndaren ett pip for varje sekund. Under de
sista 10 sekunderna avger sdndaren ett dubbelpip varje sekund och nir tiden gétt ut en lang signal. (Upp/Nedriknande
TIMER.)

* For att aterstélla ett tidur, vélj 6nskat tidur med JOG knappen (i startfonstret), tryck och héll nere JOG knappen under en
sekund.

* Tiduren kan startas med OMKOPPLARE A-H, med TROTTELSPAKEN (ST-THR) (start med TROTTELSPAKEN ir
praktiskt om tiden skall registreras for att halla reda pa branslemingd eller hur mycket batteritid som &r kvar), eller med
strombrytaren (PIWR-SW).

» Aterstillning av tiduren kan ocksa ske via omkopplare (OMKOPPLARE A-H)

EXEMPEL STEG INMATNING
Still in tidur 2 for att rikna ner fran|Oppna TIMER funktionen. @ under en sekund

4-1/2 minuter och startas med ett ldge A 2
pd TROTTELSPAKEN. Anvinds for tll TIMER .O

att korrelera batteri/branslemingd mot|Stega fram till <TMR2>. ‘@‘ till 10 (<TMR2>)
gaspadrag. Still in tiden till 4 min 30 sekunder,| © till 4. <> till 00 (<TMR2>)
nedrdknande. @ 130 )

Aktivering med TROTTELSPAKEN| <O~ till ON-SW (<TMR2>).
h instéllni ktiveri kt. . )
och mstalining av aktiveringspun @)e"e@ tlll s.l._."In

<O till NULL. © till T (| tiduret rik-
nar nir spaken befinner sig under akti-
veringspunkten).

@ TROTTELSPAKEN till 6nskat
lage for aktivering (t ex: 1/4 spakut-
slag).

4O under en sekund for att spara liget.

Avsluta.

Sedan? Stall in servots dndldgen END POINT: sid 36.

Still in funktioner for AUX kanalerna (t ex: styra flapsen med en omkopplare):
sid 43.

Instéllning av larare/elev (TRAINER) funktionen: sid 44.
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Auxiliary kanalernas funktion (RUK-CH):

[ —CHAM

cH=r EMEE
CHEF LR
CH?F CTS
CHSF CTE

(FLAP-TRM ]

OBS!

med funktionen kopplas sindarens mandverdon till mottagarens kanaler 5-8.

Instdllningar:
» Kanalerna 5-8 kan styras av OMKOPPLARE (A-H), TRIMSPAKARNA (DT5
och DT6), eller VREDET [VR)].
* Flera kanaler kan styras av samma mandverdon.
» Kanalers som ér instdllda pd "NULL" kontrolleras bara av mixningar (t ex: an-
vandning av tva kanaler for hojdroder)
+Om GYRO SENSE, GOVERNOR och THR-NEEDLE funktionerna ar aktiverade, kom-
mer instéllningar for AUN-CH kanalerna att automatiskt fa vissa kanaler tillde-
lade.
Kanalfordelning:
GYRO SENSE (ACRO/HEL]): kanal 5, 7, eller 8: sid 64 och sid 87.
GOVERNOR (HELD): kanal 7 eller kanal 7 och 8: sid 89.
THR-NEEDLE (ARGRO/HELI): kanal 8: sid 62.

Om en funktion (styrd av omkopplare) laggs pa en av AUX-kanalerna och sedan en andra funktion, t ex Dual/Tri-

ple rate ldggs pa samma omkopplare, kommer AUX-kanalen att rora sig nir den andra funktionen aktiveras.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Léagg styrning av flaps pa [DT5] och
stéll in kanal 7 till NULL som forberedel-
se for styrning av ett roksystem (roksys-

Oppna AUK-CH funktionen. @ under en sekund

- till AUK-CH 0"

temet skall senare styras av en mixning|Vélj kanal (t ex: ch. 6). @ till Ch 6

trottel—kanal7). Vilj mandverdon (t ex: digital trimmer| @), O till DTH
[DT5].
Upprepa efter behov (t ex: kanal 7 till| <O~ till Gh7. @, O till NULL
NULL). ’
Avsluta.

Sedan? Programmerbara mixningar: sid 65.
Instéllning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.
Instéllning av SUB-TRIM for att stilla in mittliget for OMKOPPLAREN:
sid 46.
Instéllning av dndldgen (END POINT) (instdllning av &ndldgen dven ndr en om-
kopplare anvénds): sid 36.

VARNING
AUX-kanalernas prioritering
Ligg inte flera funktioner p en kanal. [ CH5 | PIT | | GYRO | @l

Prioritering kan ge en funktion hogre
prioritet och funktionen med lagre prioritet
fungerar inte som avsett.

CH6 | FLAPTRIM

AIL-DIFF |

FLAPERON || VR |
[ GYRO | | DT5 |

ACRO

CH7 |

CH8 | AILVATOR || PIT ][ THR—NEEDL || GYRO |(DTé6|

— CH5 [ GYRO [SW-F |
L CHe [ PIT |
CH7 [ GYRO | [GOVERNOR]

CH8 | ELE2 | { THR—NEEDL | | GYRO | [GOVERNOR| | VR |
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TRAINER (lirare/elev): anvinds for att trina oerfarna piloter. En speciell sladd kopplar ihop ldrarens sindare med elevens.
Léraren kan stélla in sin sdndare for olika grader av elevpéverkan.

TRAIMER 1:2aIL FHC
Z'ELE FHMC
(] IhH | SITHR FHC
diRUC FMC
CHi:aIL 5:zER OFF
B FRC E:FLF OFF
FiaUl OFF
S1pUZz OFF

L J

Instdllningar:

*NOR: Nédr TRAINER OMKOPPLAREN ir aktiv kontrolleras kanal instélld i
denna mod av elevens sédndare och dess instillningar.

*FNC: Nér TRAINER OMKOPPLAREN omkopplaren &r aktiv kontrolleras ka-
nal instdlld i denna mod av elevens séndare men med mixningar enligt ldrarens
sdndare.

*MIX: Néar TRAINER OMKOPPLAREN ir aktiv, kontrolleras kanal instélld i denna mod av bade ldrarens och elevens
sandare men med mixningar enligt ldrarens sindare. Elevens paverkan kan stillas in (startvdrde 30%).

[OBS!] Om kanalen inte finns i elevens sindare kommer kanalen automatisk att styras av ldrarens sdndare.

« OFF: T denna mod kan eleven aldrig styra den kanalen dven nir TRAINER OMKOPPLAREN ir aktiv. Kanalen styrs bara

av lararsandaren.

* OMKOPPLARE: styrs av den dterfjadrande OMKOPPLAREN H. Funktionen gér inte att styra av annan omkopplare.
» Kompatibilitet: T8J sdndaren kan vara antingen larar- eller elevsdndare tillsammans med valfri Futaba sdndare. Koppla
bara ihop sdndarna med en speciell kabel for dubbelkommando (extra tillbehor) och folj anvisningarna nedan.

Exempel:

* Nér kanalen for trottel/pitch ar instélld for
FNC, kan en 5-kanals helikopter styras av en
4-kanals elevséndare.

« Stéll in elevsdndaren for modellen och an-
vind NOR moden for att snabbt kontrollera
alla instillningar och funktioner. Efter kon-
trollen kan eleven fa styra modellen.

*Med NOR mod, still in mindre roderutslag,
andra instéllningar for exponential och &dven
andra instdllningar for AUX-kanalerna pa
elevsdndaren (om den har de funktionerna).

* For att underlatta inldrningen kan t ex skev-
och hojdroder stillas in i NOR eller FNG mod
och de andra kanalerna som OFF vilka d&
kontrolleras av ldraren.

Anvisningar:

* SIa aldrig pé elevsidndarens strombrytare.

* Elevséndaren skall alltid std i PPM modulering.

1 T8J séindaren ér alltid utsignalen i larare/elevkontakten PPM modulerad.

* Kontrollera att larare- och elevsidndaren har samma utslag och trimin-
stillningar. Kontrollera genom att sld TRAINER-omkopplaren fram och
tillbaka samtidigt som manéverdonen rors.

* Ta alltid bort ev sindarmodul i elevsédndaren (om elevsidndaren &r utrus-
tad med moduler).

« Nir TRAINER ir aktiverad, dr kvickrollfunktionen deaktiverad. Andra
funktioner som IDLE-DOWN och THR-GUT, som ar lagda pd samma om-
kopplare ér inte deaktiverade. Dubbelkontrollera alla funktioner innan
TRAINER funktionen anvinds .

* Nir en annan modell viljs, deaktiveras av sikerhetsskil TRRINER funktio-
nen.

EXEMPEL

STEG

INMATNING

Aktivera TRRINER funktionen son stéll in|Oppna TRAINER funktionen.

sa eleven har: full kontroll av skev- och
hojdroder och stod for FLAPERON och Al-

@ under en sekund
Q- till TRAINER 0"

LEVATOR; normal kontroll av sidroder for
att kunna stélla in mindre roderutslag;
ingen kontroll av trotteln (av sdkerhets-
skdl styrt bara av ldraren).

Aktivera TRAINER.

@, O till OFF

Vilj ut 6nskade kanaler och stéll in
funktionen enligt dnskemal.

gé forbi Al och ELE (default OK)
Q- till THR. @), O till OFF
Q- till RUD. @), O till NOR

Avsluta.

TESTA funktionerna fran elevsindaren innan flygning!

Sedan?

sid 39.

Stéll in trimrar pa elevsdndaren: sid 45.

Instéllning av “Dual/TripleRate” och exponential (D/R,ENP) pa elevsindaren:
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TRIM undermeny: med funktionen kan de digitala trimrarna nollstdllas och dess stegning regleras.

TRIM

RESET M =Ei=IuF}s

STEFP oILk 4 (+ 4]
ELEF 4 (4 a1
THREF 4 (4 &1
REUCk 4 [+ @I
LTSk 4 (4 2]
LTEr 4 (4 2]

L J

8] har digitala trimrar som ér lite annorlunda &n de vanliga mekaniska trimrarna.
Varje TRIMSPAK ir egentligen en tva-liges omkopplare med mittldge. Varje
gang TRIMSPAKEN fors &t ena eller andra héllet, dndrar sig trimldget med ett
bestimt virde. Om TRIMSPAKEN halls stadigt &t ett hall 6kar farten pa dnd-
ringen. Trimldget visas grafiskt i startfonstret. TRIM undermenyn innefattar tva
funktioner for hantering av trimrarna.

Bara for HELl: OFFSET finns for de olika IdleUps. Om OFFSET ar avstangt, kommer TRIMSPAKARNA att paverka trimmen
for alla flygmoder. Med OFFSET aktivt, kommer trimmern bara att pdverka aktuell flygmod. Se OFFSET, sid 83.

Trim reset (RESET): nollstiller trimvérdena till fabriksinstéllningen. Notera att virdet for SUB-TRIM och instillningen av

STEP inte aterstills med funktionen.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Aterstiller alla trimrar till mittliget efter
instillning av allt lankage.

@ under en sekund

Q- till TRIM .O°

Oppna undermenyn TRIM.

Aterstéllning av trimrarna. A0’ under en sekund

Ett pip ljuder.

Avsluta.

Sedan?

Instdllning av SUB-TRIMS: sid 46.

Instéllning av trimsteg (STEP): se nedan.

Still in servots dndligen END POINT: sid 36.

Instillning av ”’Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.

Trimsteg (STEP): instéllning av hur mycket trimmen skall &ndra sig ndr TRIMSPAKEN aktiveras. Kan stdllas in mellan 1
till 40 enheter beroende pa typ av flygplan. For standardmodeller hamnar vardet vanligen mellan 2 till 10 enheter. Model-
ler med stora roderutslag kriver oftast ett hogre véirde. Ett hogt virde kan vara bra att ha vid forsta flygningen for att er-
halla rétt trim. Nér modellen &r intrimmad kan virdet minskas for att f4 en noggrannare instéllning.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Oka virdet (storre steg) for SKEVRO-
DERTRIMMERN infor forsta flyg-
ningen med en aerobatisk modell.

@ under en sekund

Q- till TRIM .O°

Oppna undermenyn TRIM och vilj for
vilken kanal vdrdet [STEP) skall dndras
(t ex: skevroder).

Still in trimsteget (t ex: oka till 8). till All. @ till 8

Upprepa for nskade kanaler. till ELEW. &), O till nytt vérde

Upprepa efter behov

Avsluta.

Sedan?

Instdllning av SUB-TRIMS: sid 46.
Still in servots dndligen END POINT: sid 36.

Instillning av ”’Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.
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SUB-TRIM: funktion for att gora sma korrigeringar av servonas neutralligen. Virdet kan stéllas in fran -120 till +120 med 0
som utgéngsvirde (ingen SUB-TRIM ).

SUE TRIM +1:4IL
2. ELE

. THR

CHizmAIL d . RUC
5. GER

A E.FLF

FaAadl

S.Aadz

L J

Vi rekommenderar att de digitala trimrarna nollstélls innan vdrdena for
SUB-TRIM éndras. Virdena skall hallas sd sma som mdjligt. Stora vérden pa
SUB-TRIM minskar mojligt servoutslag &t det ena hallet.

il R ReRinl i funul

Vi rekommenderar foljande instdllningsprocedur:

* mit in och skriv upp dnskade roderlagen.

e nollstill trimvirdena (TRIM RESET menyn) och SUB-TRIMS (i denna menyn).

» montera servoarmar och lankage s att roderytorna &r sa nira neutral som mojligt.
e anvénd sedan SUB-TRIM for att finjustera neutralldget.

EXEMPEL STEG INMATNING

Still in SUB-TRIM virdet for flapsservot|{Oppna SUB-TRIM. @ under en sekund
s& det matchar skevrodrets neutralldge @ (i1l SUB-TRIM _O*

vid flaperonfunktion.
Vilj kanal och stdll in vérdet sa rodret @ till FLP
star i ratt lage (¢ ex: flap) @), O efter behov. @ for varje kanal

Upprepa for vriga kanaler. @), O efter behov
Avsluta.
Sedan? Stéll in STEP sid 45.

Stéll in END POINTS: sid 36.
Instéllning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.

46



SERVO undermeny: visar servoldgena for kanalerna 1-8 samt funktion for rotationstest av servona.

SERVO (121 pISSyN]
CH1 2 3 4 5 & 7 &

L [ - - - - - - - 4

SERLIO (2/21 GRAFR
TYFPEKLNR

TESTeEDTE CWVCLEF 18
SPLF T

(WACT OIMH)

CHF 1 2 53 4 56 7 &

B OOOOO0OOaDO0
— -

Menyn innehaller tva funktioner:

* Visar aktuellt viirde for servoliget och visar exakt hur siandaren paverkar de
olika kanalerna. (Funktionen ovérderlig ndr man skall stélla in modeller med
komplicerade mixningar. Resulatet kan ses direkt i fonstret nir vred, omkopp-
lare eller spak mandvreras.)

* Rotationstest av servo hjilper till att hitta fel i lainkage innan flygning (kanalerna
1-8)

Instdllningar:

* Servo som skall testas gar att vilja.

* Typ av test: LNR(Linjar mod)/JMP(stegmod).

* Repetitionsfrekvens (CYCL): 1 till 100 (langsam), startvdrde; 10

* Servohastighet (SPD): 1 till 100 (snabb), startvirde; 7

* Servo valt for test indikeras med symbolen [m]. Utvalda servon (utom kanal 3)
testas dven under "Power Down Mode” om servotest aktiveras i den menyn.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Iaktta resultatet ndr mandver av kanal 6
flyttas fran VR till 3-liges OMKOPP-
LAREN C.

Genomfor dnskad programmering (t ex:{Se ARUN-GH for ndrmare detaljer (sid 43).
i AUN-CH, flytta kanal 6 till OMKOPP-
LARE O).

Oppna SERVWO funktionen. ® under en sekund
Q- il SERUO O

Rér mandverdonet for att se resultatet i % C till mittlaget
fonstret (t ex: OMKOPPLARE C i alla

N Notera hur grafen dndras for kanal 6.
lagen).

Testa servot pa kanal 6.

Forbered de servon som skall testas. Anslut servona. POWER ON.

Oppna funktionen for test av servona. | <Q> till GRAF>

Stéll in mod for test (t ex: JMP mod). @ till TYPE. @&, O till JMP

Vilj kanal (t ex: kanal 6). @ till CHB. &), O till AC.
Testa servot. <> till TEST @&, O
Avsluta.

Sedan?

Instillning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.
Instdllning av egna programmerbara mixningar for speciella &ndamal: sid 65.
Instéllning for tva skevroderservon: sid 52.

Instillning for tva hojdroderservon: sid 54.
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FailSafe (undermeny (FIS): funktion som instruerar mottagaren vad den skall gora vid stord signal, lag spanning pa mot-
tagarbatteriet eller vid signalbortfall.

(FAIL SBFE (1.-2) SFHSS | Instillningar:
- * Varje kanal kan stéllas in var for sig. (FHSS mod: bara kanal 2)

1T AILE HSEE - EEE I B-Fs5 . Instéllningen NOR (normal) haller servot kvar i senast godkdnda mottagna ldge.
2'ELEF MOR ——— « Instéllningen F/$ (FailSafe) stiller servot i ett forutbestdmt (inprogrammerat)
S:THRMZEE  26x  AcT lage.
42 RUCE NEE - « Instéllningen av F/$ giller ocksé for funktionen “Battery” F/$ (se nedan).

- J «OBS: instdllningen av F/§ for trottelkanalen géller ocksé for “Battery” F/$ (se

nedan)

Exempel.:

*F/S lidget anvinds vid vissa tévlingar for att inte fi modellen att flyga ividg och kunna orsaka skada pa annan plats. Om-
vént kan funktionen fés att stélla alla roder i neutralldge sa att modellen férhoppningsvis flyger sa lainge som mojligt i
hopp om att aterfa kontrollen.

* Tavlingsflygare anvéander ofta NOR laget for att enstaka storningar inte skall paverka flygningen.

« Still trotteln s att motorn gér ner pa tomgéng vid radiostérning (AGR0). Det ger oftast modellen lite tid att komma ifrédn
storningen och aterfa kontrollen 6ver modellen samt att vid ett haveri sa minimerar man skadorna.

* For helikoptrar &r NOR den vanligaste instdllningen.

* Nér bensinmotorer anvinds, rekommenderar vi av sikerhetsskél att den elektroniska motoravsténgningen (kill switch) stills i
lage stopp med F/§ funktionen.

Overforing av FIS instillningar: instillda virdena for /S 6verfors fran sindaren till mottagaren automatiskt. Om F/$ mod
har valts, kontrollera att rodren stéller sig i 6nskat ldge genom att sl& av séndaren.

EXEMPEL STEG INMATNING
Andar instillningen av FailSafe for|Oppna F/$ funktionen. @ under en sekund
kanal 8 (kill switch) sa att servot stéller A 2
sig i ett forutbestamt lige. s .o
Vilj kanal (t ex: kanal 8) © till kanal 8
OBS: Det hf'f'r dr en av ma"nga fu;fktio— Still in och bekrifta valet. % omkopplaren for kanal 8 i liige OFF
ner som krdver ett aktivt svar for att ]
forindringen skall ta. -O" under en sekund for att spara.
Upprepa efter behov.
Avsluta.
Sedan? Lis beskrivningen nedan av funktionen “’Battery FailSafe”.

Instdllning av dndldgen END POINT for ritt 14gen pa /S funktionen: sid 36.
Instillning av SUB-TRIM for riitt liigen pa F/S funktionen: sid 46.

Battery FailSafe (FIS): en varning for 1ag spanning pa mottagarbatteriet (skild fran sindarens varning for 1ag batterispin-
ning). Nér mottagarbatteriets spanning sjunker under ca 3,8 V, trider 2,4 GHz mottagarens varning for lag spanning i funk-
tion (om “Battery FailSafe” ar aktiverat) genom att stélla trottelservot i tomgéngsldge eller till ett forutbestamt lage. Om
detta sker under flygning, landa omedelbart! Kontroll ver trotteln kan ater fis genom att forst fora TROTTELSPAKEN
till tomgang. Funktionen teraktiveras igen efter 30 sekunder.

Instdllningar:

« Instéllningen NOR F/$ i ”Battery FailSafe” innebdr att trottelservot stéller sig i samma ldge som om TROTTELSPAKEN
star 1 tomgangslaget med TROTTELTRIMMERN i neutrallige.

* Instdllningen F/$ innebér att trottelservot stiller sig i samma ldge som det sparade F/$ ldget.

OBS!

Om ett 6 Volts (5 celler) mottagarbatteri anvénds, dr det troligt att batteriet tappar laddningen sa snabbt att ”Battery
FailSafe” funktionen inte hinner trdda i kraft. Lita aldrig blint pd att “Battery FailSafe” funktionen skall rddda upp
situationen med déliga batterier och da speciellt om 5 celler anvinds.
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FUNKTIONER FOR FLYGPLAN:

Tp av vinge (ACRO):

Det finns tre typer av vinge att vilja mellan:

* Enkel. Modellen har ett skevroderservo (eller fler hopkopplade servon med en Y-kabel till en kanal) och har stabilisator.
Det ar standardtypen av modell och behdver ingen speciell programmering av vingtyp.

« T4 skevroderservon. Modellen &r utrustad med tva skevroderservon ansluta till varsin kanal. Modellen har stabilisator. Se
tva skevroderservon.

* Modell utan stabilisator (flygande vinge). Modellen har tva servon som skoter bade skev- och hojdroder. Se ELEWON.

Tvd skevroderservon (med stabilisator) (RCRO): Ménga av de senaste modellerna anvénder sig av tva skevoderservon an-
slutna till varsin kanal. (Om modellen &r en flygande vinge utan speciella hjdroder, se ELEWON, sid 53.)

Fordelar:

* Mgjlighet att stélla in varje servos neutralpunkt och utslag var for sig. Man kan da erhalla perfekt symmetri av roderutsla-
gen.

* Sékerhet, t ex om ett av servona gar sonder eller vid en kollision i luften.

* Enklare montering och storre kraft per roder genom att inte ett servo behdver styra tva roderytor via ldnkage.

* Mojlighet att storre skevroderutslag uppat dn nerat (differentiella utslag) och pa det séttet erhalla rakare rollar.

* Med tva servon kan rodren inte enbart fungera som skevroder utan ocksa som flaps och kallas dé flaperons.

« Stélla in ett negativt virde for att stilla om riktningen pa ett servo.

Ovrigt:
* FLAPERON:
 Anvinder kanal 6 for ett andra servo.
« Tillater att skevrodren ocksa anvénds som flaps.
* FLAP-TRIM funktionen anvénds for att stélla in rodrens neutralldge under flygning.
* Instéllning av differentiella skevroder (istdllet for att anvdnda funktionen RIL-DIFF).
e Differentiella skevroder (RIL-DIFF):
» Anvénder kanal 7 for ett andra servo
e Ldmnar kanal 6 fritt for anvindning av flaps samt flaperon och flaps tillsammans for RIRBRAKE. (sid 61).
« Tillater mera utslag uppat dn nerat av skevrodren for att erhélla rakare rollar.

Ett val méste goras om FLAPERON cller RIL-DIFF skall anvéndas for programmering av modellen. Om skevrodren ocksé skall
anvindas som flaps &r troligen FLAPERON ritta alternativet. Om modellen har tva skevroderservon och flaps, &r troligen
RIL-DIFF det enklaste valet. (Fér mera detaljerade beskrivningar for instillningar av avancerade modeller, beskok Futabas
FAQ pa www.futaba-rc.com/faq/. Hér finns &ven manga andra exempel pé instéillningar.)

OBS: Bara en av funktionerna for typ av vinge (FLAPERON, RIL-DIFF, och ELEVON) kan anvindas &t gdngen. Alla tre funktio-
nerna kan inte vara aktiva samtidigt. For att aktivera en annan vingtyp maste forst den forsta deaktiveras.

EXEMPEL STEG INMATNING

Deaktivera FLAPERON s& att RIL-DIFF cl- Oppna FLAPERON funktionen. @ under en sekund

ler ELEWON kan aktiveras. O till FLAPERON ;/©e
Deaktivera funktionen. @ till MIK. &, O till INH
Avsluta.

Sedan? Instéllning av RILE-DIFF (sid 52) eller ELEWON (sid 53).
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FLAPERON (ACRO): kombinerade skevroder och flaps

(FLAPERCOH Mixfunktionen FLAPERON anvinder sig av tva vingservon, ett till vardera skev-

MIX ¥ IKMH (L (R rodret, och kombinerar skevroderfunktionen med flapsfunktionen. I flapsfunk-
RATE-AIL1 MESEED +106% tionen ror sig de bada rodren samtidigt upp/ner. Givetvis utfors ocksa skevro-

BaILZ2k +108% +1mas | derfunktionen dér rodren ror sig at motsatta hall.

FLP2F +188%
FLF1F-188%

L J

Nar FLAPERON funktionen ér aktiverad och kanal 6 eller flaps programmeras (se ELEURTOR-FLAP mixning), kommer radion
att styra bdda skevrodren som flaps. Utslaget pa de bada roderhalvorna ér individuellt instéllbar i FLAPERON funktionen. En
funktion for fintrimmning finns ocksé (se FLAP-TRIM) for att kunna trimma flapsens neutrallige eller for att kunna fintrim-
ma flapsens utslag. END POINT och SUB-TRIM stiller fortfarande in varje servo individuellt.

Installningar:

* Varje skevroderservo kan stillas in separat for utslag uppat/nerdt och skapa differentiella skevroder (se exempel).

« Utslaget for varje skevroderservo kan stéllas in separat nir de fungerar som flaps.

OBS: Aktivering av flaperon funktionen gor bara att rodren fungerar som skevroder och hur mycket rodren skall rora sig
som flaps. Om sé Onskas kan sedan 6vrig mixning programmeras som paverkar flapsen.

FLAP-TRIM :ir en funktion som medger styrning av flapsen via kanal 6. Ar avsedd for att fintrimma flapsen men kan ocksé
anvindas for att helt styra flapsen. (Sid 51).

RIRBRAKE &r en funktion dar flapsen sdnks och kan kombineras med hojdroderutslag for attitydkompensering. (Sid 61).
ELEVATOR-FLAP adderar flapsutslag fran hojdroderutslag med instéllning av ratt for flaps nar FLAP-TRIM &r aktiverat.

EXEMPEL STEG INMATNING

Instillning av tva skevroderservon, FLA-Oppna FLAPERON funktionen. @ under en sekund
PERON. O till FLAPERON O" *
Gor sé att skevrodren ror sig 10% min-|Aktivera funktionen. @ till MIK. &), O till ACT

dre ner @n upp (differentiella skevroder)
med hjilp av funktionen FLAPERON.

Option: stdll in utslagen separat for de ? till AIL1. @ ‘@ SKEVRODER-
SPA
(Minska hoger skevroderutslag nerét till

tva servona (t ex: 90% ner.). KEN

90%, minska vénster skevroderutslag @"e@ till 90%
nerat till 90%.) O il 2. & ©) SKEVRODER-
SPAKEN

Stall in utslagen for flaps till 50% av )
skevroderutslagen. @ue@ till 90%

Option: stdll in servonas utslag ndr de @ till FLP2. &), O till +50%

verkar som flaps(t ex.: varje servo till| A .. .
50%) Slaps( / Q till FIP1. @, O till -50%
Avsluta.

Sedan? Stéll in FLAP-TRIM: sid 51.

Stall in AIRBRAKE mixning: sid 61.
Ta hjélp av Internet for andra instéllningar: www.futaba-rc.com/faq/
* Om ett felmeddelandet OTHER WING MIKING "ON” visas , méste forst RIL-DIFF eller ELEWON deaktiveras.
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FLAP-TRIM (ACRO):trim for flapsen

(FL&P TRIM FLAP-TRIM ligger den primira kontrollen av flapsen pa [VR] for trimning av
flapsen under flygning. (OBS: dven om FLAP-TRIM 4r aktiverat under RIL-DIFF,
MIX # IMH kommer det inte att ha ndgon effekt. Med funktionen RIL-DIFF &r RIRBRAKE den
raTE FEEEEER enda instdllning som kan styra flapsen.) De flesta anvdnder programmerbara
mixningar till att styra flapsen till ett forutbestamt lage genom att sld om en om-
kopplare.
EXEMPEL STEG INMATNING

Légg till FLAP-TRIM sa att flapsen kan
trimmas under flygning med en maxi-
mal paverkan med 9% av tillgédngligt

Oppna FLAP-TRIM funktionen.

@ under en sekund
-O- till FLAP-TRIM .O°

flapsutslag instllt i FLAPERON.

Funktionen aktiveras automatiskt med FLAPERON; utslaget ar ddremot instéllt till 0.

Stéll in mojlig paverkan av reglaget for| @), O till +5%
kanal 6 (t ex: 5%).
Avsluta.

Sedan?

Stéll in for varje individuellt servo SUB-TRIMS, sid 46 och END POINTS, sid 36.
Still in RIRBRAKE mixning, sid 61 och ELE-FLAP mixning, sid 59.
Ta hjélp av Internet for andra instillningar: www.futaba-rc.com/faq/
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Differentiella skevroder (RILE-DIFF)(ACRO):

(AIL-CIFF
MI% B IMH
(L) (R

RATE-aIL 1 FESIEEE +186%
AILZF +186% +166%

Funktionen differentiella skevroder anvénds primért pd modeller med 3 eller 4
vingservon, dér ett eller tva servon skoter de inre flapsen via kanal 6 och RILE-
DIFF skoter skevroderservona som &r anslutna till kanal 1 och 7. Skevrodren kan
inte anvandas som flaps i RILE-DIFF utom nér funktionen RIRBRAKE &r aktiverad.
(OBS! Aven om funktionen FLAP-TRIM &r aktiverad samtidigt med AILE-DIFF s&
har det ingen betydelse. BARA funktionen RIRBRAKE kan styra skevrodren som
flaps med RILE-DIFF aktiverat.)

EXEMPEL

STEG INMATNING

tionen AIL-DIFF.

Anvind tva skevroderservon med funk-

Oppna AIL-DIFF funktionen. @ under en sekund

Som startvirde har skevrodren samma

Q- till MIL-DIFF Q" *

utslag uppét som nerdt. For att erhalla|Aktivera funktionen.

O till MIK. &), Otill ACT

differentiella skevroder, minsta utslaget

nerat pa bada sidorna. (t ex: 90%).

Still in utslaget nerdt for bdda skevrod- @ till Ml1. & €) SKEVRODER-
ren (t ex: stéll in till 90%). SPAKEN

@, O ill 90%

O till M2. & €) SKEVRODER-
SPAKEN

@D till 80%

Avsluta.

Sedan?

Stéll in SUB-TRIMS for alla servon: sid 46 och END POINTS: sid 36.

Stall in AIRBRAKE mixning: sid 61.

Still in ELE-FLAP mixning (bara om modellen har flapsservo anslutet p& kanal 6):
sid 59.

Still in SNAP-ROLL funktionen: sid 56.

Ta hjélp av Internet for andra instéllningar: www.futaba-rc.com/faq/

* Om ett felmeddelandet OTHER WING MIXKING "ON” visas , méste forst ELEUON eller FLAPERON deaktiveras.
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Typer av stjirt (AGRO):

Det gar att viilja mellan 4 typer av stjirt:
* Enkel. Modellen har ett hojdroder- och ett sidroderservo (eller flera servon hopkopplade med en Y-kabel). Det &r ut-
gangslaget.
* Tva hojdroderservon. Se RILURTOR, sid 54.
« Flygande vinge. Modellen har tva servon som tillsammans fungerar bade som hgjd- och skevroder. Se ELEUON, sid 53.
*V-TRIL. Modellen har tva roderytor i vinkel som fungerar bade som hjd- och sidroder. Se U-TAIL, sid 55.

OBS: Bara en av de tre typerna (RILEMATOR, U-TRAIL cller ELEWON) kan vara aktiverad. Sindaren kommer att ge en varning
om en annan typ skall aktiveras om den forsta inte dr deaktiverad forst. Felmeddelandet OTHER WING MIKING "ON" visas.

ELEVON(ACRO): funktionen anvinds for stjirtldsa modeller sdsom deltavingar och flygande vingar dér tvd servon, anslutna
till var sitt roder, arbetar tillsammans for att erhalla hojd- och skevroderfunktion. Roderutslagen for hojd- resp. skevroder
kan stéllas in var for sig. Funktionen anvinds ocksa for markfordeon sasom tanks mm, dér tvd motorer anvénds for driv-
ning framat/bakat och en av motorerna véxlar riktning for att svinga.

ELEVOM Instdllningar:

MI: ¥ IKH * Bédde kanal 1 och tva anvénds.

RATE—AILL . +1|EEE]I:-: * Skevroderutslagen gar att stilla in individuellt och ddrmed kan differentiella
AILZF +1008% +186% skevroder erhéllas.

* Hojdroderutslagen gér att stilla in individuellt.

ELEZF +188%

ELE1 ¥ -189%

OBS: Med ELEWON aktiverat, kan inte ndgon av funktionerna FLAPERON, RILE-DIFF cller RILEVATOR aktiveras. Felmeddelan-
det OTHER WING MIKING "ON” visas och funktionen ELEWON maéste forst deaktiveras.

OBS: For hogerspaken till sina ytterldgen for bada funktionerna under instéllning av roderutslagen. Med stora véirden pa
skev- och héjdroderfunktionen kan ldnkaget stanga och felaktiga utslag erhalls.

( For en noggrann beskrivning av instdllningar for en komplex aerobatisk modell, ga )
till www.futaba-rc.com/faq/. Ddér finns ocksd exempel pa manga andra instdllningar.

EXEMPEL STEG INMATNING

Aktivera funktionen ELEWON. Oppna ELEVON funktionen. @ under en sekund
Stéll in utslaget nerat for skevrodren till . A~
90% av utslaget uppét for att erhélla dif- @ till ELEVON O

ferentiella skevroder. Aktivera funktionen. @ till MIK. @&, O till ACT
Stdll in utslaget nerdt for bada skevrod- till AIL1. @ @ SKEVRODER-
ren (t ex: nerdt till 90%). SPAKEN

@, O ill 90%

> till Al2. & 4€) SKEVRODER-
SPAKEN

@, till 90%

Option: stdll in hojdroderutslaget for till ELE2. @ue@ till 98%

varje servo (t ex: héger hojdroderutslag| A .. . 0
till 98%, viinster till 109%.) @ till ELE1. @’""@ tl1108%

Avsluta.

Sedan? Still in SUB-TRIMS for alla servon: sid 46 och END POINTS: sid 36.
Instillning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.
Ta hjélp av Internet for andra instillningar: www.futaba-rc.com/faq/
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Tvd hojdroderservon (modell med sidroder) (RILEMRTOR) (ACR0O): Manga modeller har tva hojdroderservon, ansluta till
varsin mottagarkanal. (For flygande vingar utan skevroder, anvéind funktionen ELEWON. F6r modeller med V-formad stabili-
sator, anvind funktionen U-TAIL, sid 55.)

(BILVATOR Férdelar:
MIX FINH * Mojlighet att stélla in de bdda roderhalvornas neutralligen och utslag for per-
RATE—0ILS FEEEED fekt matchning.

AILdk— SE= * Enkel installation utan speciella kopplingar mellan roderhalvorna.

* Hojdrodren kan ocksa fungera som skevroder for extrem stuntflygning eller en
EtE?: ; i gg: mer realistisk flygning med jetmodeller (option).
- J»Sékerhet, om nagot servo gér sonder eller vid en kollision i luften.

Instdllningar:

*Bara kanalerna 2 och 8. (Med programmerbar mixning kan kanal 5 anvéndas for hojdroderservo nr 2.) Funktionen
THROTTLE-NEEDLE anviinder kanal 8 och kan inte vara aktiverad samtidigt.

* Riktningen pa servoutslaget kan antingen stillas in med funktionen REWERSE eller med tecknet pa utslaget i denna funk-
tion.

* Hojdroderutslaget kan stéllas in separtat for de bada servona (bade riktning och utslag).

* Hojdrodren kan ocksa fungera som skevroder (startvirde $0%). Virdet och funktion kan inte stillas om under flygning.
Om virdet for RIL3 och 4 sitts till @ dr skevroderfunktionen deaktiverad. OBS: Om funktionen ar énskvérd men kontrol-
lerbar via en omkopplare, sitt hir virdet for RIL3 och 4 till 0. Anvind sedan de tvd mixfunktionerna AIL-to-ELEV och RIL-
10-AUK2 (link/trim ”OFF”, vilj en omkopplare) for att erhélla skevroderfunktion pa héjdrodren, styrt via en omkopplare.

(For en noggrann beskrivning av instéllningar for en komplex aerobatisk modell, ga till www.futaba-rc.com/faq/. Dér finns
ocksd exempel pd mdnga andra instdllningar.)

Mixfunktionen RILEMRTOR anvinder de tvé servona for att kombinera (om inte vérdet ar instéllt till @) hojd- och skevroder
pa samma roderhalvor. For skevroderfunktionen kommer de bada hdjdroderhalvorna att rora sig at motsatta hall i samspel
med skevrodren.

Nar RILEVATOR funktionen dr aktiverad (om inte vérdet &r instdllt till 0, se nedan), kommer, nér skevroderskaken mangv-
reras eller om nigon mixning paverkar skevrodren (t ex RUDDER-RILERON mixning), radion att ge skevroderutslag pa hojd-

rodren. For att deaktivera funktionen, stéll in vdrdet till 0 i RILEURTOR funktionen. Pa sa sitt fungerar hojdrodren bara som
hgjdroder.

Om héjdrodren skall kombineras med skevroder, se till att mandvrera hjd- och skevroderspakarna samtidigt till sin andlé-
gen for kontroll att inga servon stangar eller att 1inkaget fastnar.

EXEMPEL STEG INMATNING
Aktivera tva hojdroderservon. Oppna RILEVATOR funktionen. @ under en sekund

Deaktivera den del av funktionen som A e
ger skevroderfunktion. @ till AILEVATOR a
Aktivera funktionen. @ till MIX. @&, © till AC

OBS: Beroende pa hur installationen av Option: still in virdet for skevroder- @ il AlL3. @, Otill 0%
modellens servon ér utférd, kan servo- funktionen (t ex: 0). N

nas riktning behdva stillas om, antingen @ till Alld. @), O till 0%

med funktionen REWERSE eller genom att Option: stdll in utslagen for varje servo @ till ELE2. @"e@ till 98%

dndra pé tecknet pd procentvérdet. (t ex: hoger hojdroderservo till 98%
; , . . ago
vinster hojdroderservo till 96%). @ tll ELE1. @, O till 96%

Avsluta.

Sedan? Still in SUB-TRIMS for alla servon: sid 46 och END POINTS: sid 36.
Still in mixfunktionen AIRBRAKE, sid 61.
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V-TAIL (ACRO) mixning: for modeller med V-formad stabilisator

(J—THIL U-TAIL mixning anvénds for modeller med V-formad stabilisator dér bade hojd-
MIX B IMH och sidroderfunktionen kombineras i de bada roderhalvorna.

RATE-ELE1 kEs
ELEZF - S8X

RUC2F + 58X
RUC1EF+ SAx

OBS: Om V-TAIL ér aktiverat, kan inte funktionerna ELEWON eller RILEMATOR anvindas. Om nagon av de sistndmnda funk-
tionerna r aktiverade, kommer ett felmeddelande att visas om U-TAIL skall aktiveras. For att kunna aktivera U-TRIL, sla forst
av konkurrerande funktioner.

OBS: Kontrollera noggrant servoutslagen nir hojd- och sidroderspakarna samtidigt mandvreras till sina ytterligen. Se till
att inga servon stangar eller att lankaget inte kirvar. Minska utslagen tills rodren ror sig pa ritt sitt.

Instdllningar:

* Anvinder kanalerna 2 och 4.

* Roderutslagen kan stéllas in var for sig.

* Differentiella utslag for sidroder ingér inte i funktionen. (For att fa till differentiella sidroderutslag, still in RUD1 och 2
till 0. Anvénd sedan de tva mixfunktionerna RUD-ELE och RUD-RUD och still in olika utslag for upp/ner. Virdena blir de
nya sidroderutslagen. Trim till "OFF” och omkopplare till "null” sa inte sidroderfunktionen oavsiktligt kan kopplas ur. Se

PROG.MIN, sid 65.)

(For en noggrann beskrivning av instdllningar for en komplex aerobatisk modell, ga till www.futaba-rc.com/faq/. Ddr finns
ocksd exempel pd mdnga andra instdllningar.)

EXEMPEL STEG INMATNING
Aktivera U-TAIL. Oppna VU-TAIL funktionen. @ under en sekund
Stall in utslaget for vinster hojdroder ‘ tll WTAIL O
till 95% for att matcha det hogra hojd-|Aktivera funktionen. Q till MIK. @, Otill ACT
rodret. Option: still in utslagen for de bdda @ till ELE1. @), O till 95%
rqg’ren son héjdroder (t ex: stdll in det Upprepa efter behov for de andra ser-
viinstra till 99%).
vona.
Avsluta.
Sedan? Stéll in SUB-TRIMS for alla servon: sid 46 och END POINTS: sid 36.

Instillning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.
Still in ELE-FLAP mixning: sid 59.
Ta hjélp av Internet for andra instillningar: www.futaba-rc.com/faq/
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Kvickroll genom att sld om omkopplare (SNAP-ROLL) (ACRO):

(aMAP ROLL (1R~ Funktionen medger kvickrollar genom att sla om en omkopplare. Det ger samma
roderutslag varje gdng mandvern genomfors. Behovet av att dndra DualRate in-
AIL ; Sﬁgéf ¥ IMH stillningar innan kvickroll skall utféras elimineras ocksa. KWIGKROLL-funktionen
ELEF +188% MODEF EREE tar alltid servona till samma ldge oavsett instéllningar av DualRate, spakutslag
RUCF +1588% IRC- mm.
Sl MULL
L SWZkMNULL |

OBS: Alla modeller kvickrollar olika beroende pé tyngdpunkt, roderutslag momentarmar mm. Vissa modeller kvickrol-
lar utan anvindning av skevroder, vissa kvickrollar bara genom att anvidnda héjdroder. De flesta modeller krdaver dock en
kombination av alla tre roderfunktionerna. Slutligen paverkar ocksa modellens fart hur kvickrollen utfors.

Instdllningar:

* Roderutslag (-rate-): -120 till +120 for alla tre kanalerna. Startvirdet 4r 100% for alla tre kanalerna.

* Riktning (DIRC-): Upp till 4 separata instillningar for kvickrollar i olika riktningar kan stéllas in: upp/hdger, ner/hoger,
upp/vénster och ner/vénster. Kvickrollfunktionen &r fullt justerbar vad géller utslag och riktning for all tre roderfunktio-
nerna.

OBS: for enkelhetens skull refererar radion “UP” eller hdjdroderutslag som “U” eller “UP” kvickroll. Kallas ocksé for
positiv eller rattviand kvickroll. “D” eller “DOWN” kvickroll kallas for negativ eller omvind kvickroll.

*R/U = Hoger/positiv R/D = Hoger/negativ L/U = Vinster/positiv L/D = Vinster/negativ

* Val av omkopplare for riktning ar fullt valbar (DIRG-SW1/2) eller som option. Om bara kvickroll skall utforas i en rikt-
ning, vilj NULL. (Om val, SW1 = upp/ner, SW2 = vinster/hoger.)

* Varning: hall reda pd& om omkopplare ér valda for de tre andra riktningarna.

* Som exempel: OMKOPPLARE A for U/D riktning och sedan OMKOPPLARE A for DualRate pa héjdroder. Un-
der flygning med sma hojdroderutslag (OMKOPLARE A NER) slas omkopplaren for KVICKROLL om. Model-
len kommer att: anvinda de utslag som 4r inprogrammerade (sma utslag for hojdroder har ingen betydelse) och
gdra en omvind/negativ kvickroll.

*Beteendet kan komma som en dverraskning och stor risk for haveri foreligger.

« Sékerhetsomkopplare (SAFE-MODE): en sikerhetsomkopplare kan viljas, t ex OMKOPPLAREN for landstill, vilket for-
hindrar att kvickrollar kan ske nér landstillet ar utfallt.

* CH5+/CHY-: séikerhetsfunktionen dr aktiverad nir OMKOPPLAREN for landstéll &r i samma lige som "ON” for
funktionen (CH9+ eller GHS-). Kvickrollar kan inte utféras med omkopplaren for KWIGKROLL sé linge OMKOPPLA-
REN for landséll star i detta lage. Nar OMKOPPLAREN for landsall stélls i sitt andra ldge kan kvickrollar utforas.

*FREE: sikerhetsfunktionen ar inaktiverad. Kvickrollar kan ske oberoende av lige pi OMKOPPLAREN for land-
stall.

OBS: Sakerhetsomkopplaren foljer alltid kanal 5. Om kanal 5 &r lagd pA OMKOPPLARE C kommer OMKOPP-
LARE C att vara sékerhetsomkopplare. Om OMKOPPLARE for kanal 5 dr instédlld som “null”, kan sdkerhetsfunk-
tionen inte anvéndas.

« Larare/elev funktionen: SNAP-ROLL funktionen stings automatisk av nr ldrare/elev funktionen aktiveras.
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EXEMPEL

STEG

INMATNING

Aktivera SNAP-ROLL. Still in skevroder
till 109%, hojdroder till 99%, sidroder,
till 120% i lage hoger/upp. Aktivera

Oppna SNAP-ROLL funktionen.

@ under en sekund
Q- till SNAP-ROLL 0"

SAFE-MODE for att forhindra kvickroll

Aktivera funktionen.

O till MIX. &, O till OFF or ON

med stéllen utfallda.

Still in sidroderutslag i 14ge vénster/ner|

till 109%.

Stéll in onskade utslag (t ex: skevroder
till 109%, hojdroder till 99% och sidro-
der till 120%.)

Q- till AIL. @, O till 105%
Q- till FLE. @), O till 95%

Q- till RUD. @), O till 120%

(OBS: genom att ge ett negativt virde
kan riktningen pa kvickrollen stdllas
om. Stdll om t ex kvickroll 1 till ner ge-
nom att dndra vérdet till <100%.)

Option: Aktivera SAFE-MODE /¢ ex:
"ON” med OMKOPPLARE G i lige
ner = kvickrollfunktonen dr deaktiverad
ndr omkopplaren std i ldge ner].

8t Gilige upp. Q- till SAFE-MODE
@IIe@ till CH-

@+ omkopplare for KVICKROLL
Observera MIX ar fortfarande OFF

@+ G neréat
Observera att MIK dndras till ON.

Option: Vilj omkopplare fér upp/ner,
och héger/vinster (t ex: dndra virdet
\for viinster/ner till 109%).

O till SWH1. @), O till SwA
Q- till SW2. @, Otill SwB
@+ SwA ner SwB ner

Upprepa tills alla védrden é&r instéllda.

Avsluta.

Sedan?

Instéllning av programmerbara mixningar: sid 65.

Ta hjélp av Internet for andra instéllningar: www.futaba-rc.com/faq/
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MIXNINGAR: grunden for néstan alla funktioner
Mixningar ar speciella program i séndaren som styr en eller flera kanaler tillsammans genom att mandvrera en spak, vred
eller omkopplare.

Det finns flera olika typer av mixningar.

Typer:

* Linjdr: De flesta mixningar dr linjdra. En 100% linjdr mixning betyder att slavservot f6ljer masterkanalen proportionellt.
Ett exempel ar FLAPERON. Nir skevroderspaken mandvreras, foljer flapsservot med i samma grad. En 50% linjdr mixning
betyder att flapsservot ror sig 50% av sitt fulla utslag ndr masterkanalen ror sig 100% av sitt utslag.

¢ Offset: En OFFSET mixning &r en specialtyp av linjir mixning. Nar mixningen slés pa (oftast via en omkopplare) ror sig
servot viss del av sitt utslag. Ett exempel pé detta dr RIRBRAKE — stéller flaps, flaperons och hojdroder med ett forutbe-
stimt viarde genom att sla om en omkopplare.

* Kurva: Kurvmixningar anvinds oftast for helikoptrar men kommer ibland till anvindning for motor- och segelflygplan.
Ett exempel dr THROTTLE-NEEDLE mixning dir forgasarnalens instéllning kan paverkas under flygning beroende pé gaspé-
draget (sid 62.)

* Delay (fordrojning): Fordrojning ar en speciell typ av mixning dér servot ror sig sakta till instillt virde. THROTTLE DELRY
(simulering av trottelsvaret hos en turbinmotor, sid 63) och fordrdjning av héjdroder vid RIRBRAKE &r tva exempel pa
detta (sid 61). DELAY for HELI (sid 84) &r ett annat exempel pa fordréjning av servordrelsen vi byte av flygmod.

I stort sett alla programmeringar av funktioner &r i realiteten mixningar. 8J séndarens AGRO och HELI program har 4 linjéra
och tvd kurvmixningar som medger instéllning av egna mixningar for att ta bort egenheter hos modellen eller for extra
funktionalitet.

Lat oss snabbt titta pa nadgra exempel pa mixningar som redan finns i séndaren for att 6ka forstaelsen for och nddvéandighe-
ten av mixningar .

Exempel.:

* Exponentiella utslag dr en kurmixning som gor servot mer (+) eller mindre (-) kinsligt runt spakens neutralldge (fungerar
ocksa tillsammans med DualRate, en linjir mixning som stéller in servots totala utslag). Se D/R,ENP, sid 39.

* IDLE-DOWN och THR-CUT ir tva OFFSET forprogrammerade mixningar. De instdllda virdena stéller servot i ett forutbestdmt
lage (med trottelspaken under ett bestdmt ldge) for att stéinga av motorn eller for ett annat tomgéngslége.

* ELE-TO-FLAP ir en forprogrammerad linjdr mixning for att hjélpa till att kunna gora snivare loopingar dn med bara héjdro-
der (sid 59). Flapsen ror sig proportionellt med hdjdrodren.

 THROTTLE-NEEDLE mixning &r en kurvmixning (som PROG.MIK 3 till 6) for att stélla in forgasarnalen under flygning i for-
hallade till gaspadraget (sid 62).

 THROTTLE DELAY :ir en forprogrammerad fordrojning som saktar ner kanal 3 servots rorelse, sid 63.

Efterfoljande sidor kommer att behandla de forprogrammerade mixningarna (mixningar som for enkelhetens skull valts ut
av Futaba) pa en djupare niva for att slutligen behandla de fullt programmerbara egna mixningarna.
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ELEV-FLAP mixning (ACRO):

(ELE+FLAP ELEV-FLAP mixning 4r den forsta av de forprogrammerade mixningarna vi skall
MIX * IMH beskriva. Mixningen gér att flapsen hdjs/sinks nir HOJDRODERSPAKEN
RATE MR mandvreras. Anvéinds for det mesta for att fa till skarpare pylonsvingar eller vid
RATE+ b + fyrkantsmangvrar. [ de flesta fallen séinks flapsen nér hgjdroder ges.
F'I:Iglld : EEE Instdllningar:
S« Virde: -100% (flaps fullt upp) till +100 (flaps fullt ner) med ett startvirde av
+50%. (Flapsen ror sig med halva sitt mojliga virde nir HOJDRODERSPA-
KEN mandvreras for fullt utslag.)
* Omkopplare: fritt val. (SwA till H)
*Instillt till NULL deaktiverar mixningen.
EXEMPEL STEG INMATNING
Aktivera ELEV-FLAP mixning. Still in|Oppna ELEW-FLAP funktionen. @ under en sekund

flapsrorelsen till 0% vid dykroder och

till 49% vid hojdroderutslag. @ till ELEV-FLAP O

Aktivera funktionen. O till MIX. @,.Otill ACT
Still in onskade varden (t ex: 0%, tilll ) till RATE

45%). @ HOJDRODERSPAKEN @), 0O
till 0%
@ HOJDRODERSPAKEN &, O
till 45%
Avsluta.
Sedan? Still in utslaget for flaperon (FLAPERON): sid 50.

Stall in mixfunktionen ARIRBRAKE (crow/butterfly), sid 61.
Ta hjélp av Internet for andra instéllningar: www.futaba-rc.com/faq/
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RIRBRAKE rmixning (RGRO):

R IR-EBRFE

—t~ate— CHIk ———-
AL e MIXk IMH
ELEVEK - 18 Sk SwC

FLARP K+ SEX k COLIR
RILZkF ———— MOC e OFST
—dalad- F—

|ELEVF  Bx

P& samma sétt som FLAPERON och RILEVATOR ir RIRBRAKE cn funktion som dr samansatt av flera forprogrammerade mix-
ningar i séndaren. RIRBRAKE r6r samtidigt flapsen och hojdrodret for att kunna gora branta dykningar utan att bygga upp
for mycket fart.

Funktionen anvéinds ofta d&ven pa modeller som inte &r utrustade med flaps for att fa ett enkelt sitt att anvinda FLAPERON
mixning och FLAP-ELEVATOR mixing tillsammans.

Instdllningar:

* Aktivering: Proportionellt mot utslaget p& TROTTELSPAKEN eller till ett forutbestimt virde genom att sla om en
OMKOPPLARE.

» Switch: OMKOPPLARE kan viljas.

* LINR(Linjér/omviint proportionell mot TROTTELSPAKENS lige): ger en 6kning av RIRBRAKE nir TROTTELSPAKEN
fors mot tomgéngsliget och OMKOPPLAREN ir i lige till. Ger okning av AIRBRAKE nir motorn saktar in. Aven liget
pd TROTTELSPAKEN dir funktionen (RIRBRAKE) startar kan stillas in. Fran det ldget 6kar utslaget for RIRBRAKE nér
TROTTELSPAKEN fors mot tomgéangslaget.

* OFST(Offset): Stéller de olika rodren i ett forutbestimt ldge for RIRBRAKE genom att s1& om en omkopplare utan mojlighet
att paverka utslagen under flygning.

* Fordrojning: For att forhindra plotsliga forandringar av modellens attityd nér AIRBRAKE aktiveras, kan en fordrdjning
(delay-ELEV) liggas in for hojdrodret sa att alla roderldgen nés samtidigt for flaps/skevroder/hdjdroder.

* Kanaler: De kanaler som péverkas kan stillas in. Servon for hdjdroder, skevroder och flaps kan stéllas in var for sig, &ven
nér flera kanaler anvinds for en funktion. Varden kan dven stéllas in till 0 for ingen funktion.

* Tva skevroderservon: Om funktionerna FLAPERON, ELEWON och RIL-DIFF &r deaktiverade, har instillningarna for RAIL1
och RIL2 ingen péverkan.

* Om funktionen FLAPERON &r aktiverad kan servordrelsen for skevroder stéllas in individuellt for kanalerna 1 och 6.
Valet av flaps paverkar inte flaperonfunktionen.

» Om funktionen RIL-DIFF 4r aktiverad, kan kanalerna 1 och 7 stéllas in individuellt.

* I normalfallet stéller sig skevrodren uppat vid aktivering av ARIRBRAKE och hojdrodren justeras sé att modellen hél-
ler samma attityd. Olika virden for de bada skevrodren kan behdvas for att korrigera for rolltendenser och andra
unika betenden hos olika typer av modeller.

OBS! Ha full forstaelse av vad det innebér nér skevrodren sénks under AIRBRAKE. Samtidigt som det skapar ett stort luft-
motstand (6nskvért vid punktlandningar) skapar det ocksé en "wash-in" vilket okar tendensen for “tip stall”. Om
funktionen i huvudsak anvénds for aerobatiska mandvrar, Overvig att istdllet hoja skevrodren och sénka flapsen som
i bilden ovan.

o Tvd hojdroderservon:

« Om funktionen RILEVATOR ér aktiverad, kommer instillningarna av AIL1 och RIL2 bara att paverka servona for FLAPE-
RON cller AIL-DIFF, inte hojdroderservona (hdjdrodren skall stéillas in med RIL3 och AILY).
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EXEMPEL

STEG

INMATNING

Aktivera RIRBRAKE pa en modell med
FLAPERON. Still in flaperon att rora sig
19% vid 29% dykroder.

Kontrollera att FLAPERON 4r aktiverat.

Se beskrivning av FLAPERON.

Oppna RIRBRAKE funktionen.

@ under en sekund
Q- till IRBRAKE .O"

Aktivera funktionen.

Ut OMKOPPLARE C till sitt dvre
lage

Q- till MIK. @, O till OFF

Val av omkopplare.
Aktivering med omkopplare i ldge
mitt/ner.

O il SW. @, O till SWE
till DOWN. &), O till CTRDN

Stdll in dnskade viarden (t ex: varje
skevroder 19%, hojdroder -25%).

Q- till A1 @), O till 75%
O till FLEV. @), O till -25%
O till FLAP. @, O 1ill 15%

Option: stéll in fordréjning av héjdro-
der.

Q- till delay-ELEW. &), O till 25%

Option: Vixla frdn aktivering via om-
kopplare till att aktiveras med ldge pa
TROTTELSPAKEN (ndra tomgangsli-

get)

<O till MODE. @, O till LINR (0%)

till 0%

@ TROTTELSPAKEN till 5nskat
lage

,/@e under en sekund tills ett pip hors.

(Fonstret dndras om ldget skiljer sig fran foregaende

lage.)

Avsluta.

Sedan?

Still in utslaget for flaperon (FLAPERON):
Still in ELE-FLAP mixning: sid 59.

sid 50.

Ta hjélp av Internet for andra instillningar: www.futaba-rc.com/faq/

61




THROTTLE-NEEDLE rnixning (AGRO/HELI):

THR=MEEDL THR+MEELCL
MI%k INH MIF INH
-S> 188.8% ChC I NOR CROR ]
P-d4> 75.8% [SE=R) 1 05, 5
P-3> S8.8%
P-2> 25.8%
P—1 » B . .
ACCE (=

(RCRO) (HELD)

THROTTLE-NEEDLE ér en forprogrammerad mixning med vilken man kan stilla in férgasarnlen (kanal 8) under flygning, an-
passat till TROTTELSPAKENS léage, for att passa alla gaspadrag. Funktionen ar populdr hos tavlingspiloter som flyger pa
manga olika platser och behover perfekt motorinstéllning i alla mandvrer. Funktionen kan ocksa anvindas for att forhindra
att en inverterad motor flodas under tomgéng och vid hdga tankplaceringar. Funktionen behdvs inte for motorer med in-
sprutning da dessa motorer gor det automatiskt.

Instdllningar:

* En kurva med fem punkter och styrd av TROTTELSPAKENS lige kan stillas in.

* Servot som styr forgasarnalen maste anslutas till mottagarens kanal 8.

* “Throttle cut” paverkar ocksa kanal 8.

* Funktionen kan inte anvéndas tillsammans med RILEMRTOR funktionen da béda anvénder kanal 8.

* En accelerationsfunktion (RGG) (bara AGRO) som hjélper till vid snabba forandringar av gaspidraget genom att tillfélligt
gora blandningen rikrare for att sedan éterga till normalldge. Funktionen kréver lite experimenterande for att passa motor
och flygstil. Still in sé att motorn inte tvekar vid snabba gaspadrag.

* Separata kurvor (bara HELI) for flygmoderna normal, idle-up 1 och 2 kombinerat, och idle-up 3. I fonstret direkt under
MIK visar radion vilken kurva som programmeras; t ex: PNOR; och vilken kurva som &r aktiv via omkopplare: t ex (ID1/2).
Observera att en flygmod kan programmeras utan att helikoptern dérfor befinner sig i den flygmoden! P4 sa sitt kan in-
stillningar goras utan att behova stdnga av motorn varje gang. Kontrollera att ritt kurva stills in (den bakom P> och inte
den inom parenteserna.

EXEMPEL STEG INMATNING
Aktivera THROTTLE-NEEDLE mixning.|Oppna THROTTLE-NEEDLE funktionen. @ under en sekund

Still in kompensation for en for mager . 2
blandning runt mittléget: @ till THROTTLE-NEEDLE O

Aktivera funktionen. @ till MIX. @-)e"e@ till ACT
i Bara HELL Val fygmod som skall sl G- il CHD. @, il NORellr 11203
2 2232 Stall Ain viardena genom att sakta fora| A
5 40% trottelspaken till de aktuella punkterna @ ,,Acnn-markéren flyttas med THR spaken

R HELI-marksren fiyttas med JOG knappen
[

@ @ till P1. @, O till 40%
@ Q il P2 @, O1ill 45%
Q il P3. @, O1ill 65%
® @ till P-4. @), O till 5%
) Q il P-5. @, O 1ill 40%

Bara RGRO Option: gor blandningen fe- @ till ACC
tare vid snabba gaspddrag -RGG. y
saspadres @, efter behov

och mata in onskade vérden.

Bara HELI: stéll in kurvorna for de andra, @ till namnet pa flygmoden.

flygmoderna. @"e@ till nista flygmod som skall stdllas
in.
Upprepa ovanstaende efter behov.

Avsluta.
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Sedan? Still in THROTTLE DELAY for att simulera motorsvaret hos turbinmotorer, sid 63.
Stéll in END POINT for trottel och kanal 8, sid 36.

Still in programmerbara mixningar, t ex RILERON-to-RUDDER: sid 65.

Ta hjélp av Internet for andra instéllningar: www.futaba-rc.com/faq/

Férdrojning av trottel THR-DELRY (ACRO):

(THR DCELAY
MI% B IMH

RATE HEEEE

THR-DELAY funktionen anviinds for att simulera motorsvaret hos turbinmotorer.
En fordrojning av 0% motsvarar ca en sekunds fordrdjning. En fordrojning av
100% motsvarar ca 8 sekunder. For helikoptrar, se DELAYS, sid 84.

Funktionen kan ockséd anvédndas for andra kanaler dn trottelkanalen for att fa ett servo att ga saktare. Anslut servot (t ex:
landstéllsluckor) som skall gé langsamt till trottelkanalen (kanal 3). Anslut trottelservot till kanal 8 och anvénd nagra krea-
tiva mixningar. Ta hjéilp av Futabas FAQ pa: www.futaba-rc.com/faq/ for detta specifika exempel.

EXEMPEL STEG INMATNING

med “ducted fan” och stéll in fordroj-
ningen till ca 1 sekund.

Aktivera THR-DELRY for en jetmodell|Oppna THR-DELAY funktionen. @ under en sekund

Q> till THR-DELAY _.O°

Aktivera funktionen. @ till MIK. &,.© till ACT
Stall in RATE for 6nskad fordrojning| € till RATE. @),,O till 40%
(tex: 40%).
Avsluta.

Sedan? Stéll in THROTTLE-NEEDLE mixning: sid 62.

Stéll in trottelkanalens ENID POINT: sid 36.

Still in exponentiell trottel (D/R,EXP): sid 39.

Stall in RILEVATOR: sid 54.

Instillning av programmerbara mixningar, t ex RUDDER-RILERON: sid 65.
Ta hjélp av Internet for andra instéllningar: www.futaba-rc.com/faq/
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Trottelkurva (THR-CURVE)(ACRO):

THR-CLURUE

MI% K IMH
Sl b ELE (LR
P53 FEEMEE
P-4 75.08%
F—3> S@.8%
F-23 25.8% }
F-1F ©.8%

L J

Instéllningar:

Med funktionen kan en optimal kurva for trotteln i férhallande till trottelspakens
lage stillas in.

OBS: Om funktionen trottel EKP #r aktiverad, kan inte funktionen THR-CURVE
anvindas samtidigt.

* Separata kurvor for varje omkopplarldge kan stéllas in.

EXEMPEL STEG INMATNING

Still in s4 att motorn gér sikert pa tom-|Oppna THR-CURME funktionen. @ under en sekund.

gang. Q- till THR-GURVE. .0
Aktivera funktionen. @ till MIN. @&,.© till ON.

Stéll in punkterna 1-5 for varje omkopp- @* OMKOPPLARE E i lidge upp.

larlage. O till punkt 1 (P-1). @O till onskat
servolige.
Upprepa stegen ovan.

Stéll in for ndsta omkopplarlédge. Upprepa stegen ovan.

Option: Vilj omkopplare @ till SW. @, O till 6nskad om-
kopplare.

Avsluta.

Pitchkurva (PIT-CURVE)(ACRO):

PIT-CLURUE

MIW IMNH CHE S

Sl FSWE (UR)

F-5> BEEEA

P—d3 + SE%

P—3> &%

P—23 — S@% ]
P—1F—108%

Instéllningar:

Funktionen anvénds for att stélla in en propeller med varierbar pitch pé ett flyg-
plan.
En kura med 5 punkter kan stéllas in.

OBS: Pitchservot kan anslutas till kanal 5 eller kanal 8.

* Separata kurvor for varje omkopplarlidge kan stéllas in.

EXEMPEL

Instédllning av propellerpitch for att
passa olika flygmoder.

STEG INMATNING

Oppna PIT-CURVE funktionen. @ under en sekund
Q- till PIT-CURVE O

Aktivera funktionen. O till MIK. @, O till ON

Stéll in punkterna 1-5 for varje omkopp- @“ OMKOPPLARE E i lige upp

larlage. O till punkt 1 (P-1). @O till bns-
kad pitch
Upprepa stegen ovan

Stéll in for ndsta omkopplarldge. Upprepa stegen ovan

Option: Vilj omkopplare. @ till SW. @, O till 6nskad om-
kopplare.

Avsluta.
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LINJARA PROGRAMMERARA MIXNINGAR (PROG.MIX1-3):

(P.MI¥1—F 8J sdndaren har 4 separata programmerbara linjdra mixmojligheter. (P.Mixing 5
& 6 stills in med kurvor. Se sid 68.)
MoR: 1 MY
=2FINMH ar . . . . .
S BPELP+ELE Det finns ett antal skél till att anvénda sig av dessa mixrar. Nagra skdl kommer
. SEkINH att visas har. Alla instdllningar listas nedan men 14t inte det avskricka Dig. For-
CRU: E:EHE;}E %II: sta gdngen Du borjar experimentera med mixningar, anvind de fabriksinstillda
S J vidrdena och fordndra enligt eget 6nskemal. Anvidnd sedan servografen (sid 47)
. for att kontrollera hur servona péaverkas.
FaMIx1 \ Nedan fo6ljer en steg for steg beskrivning av ett exempel.
RoTE«FIGEE] MIXF INH
+ B =1
OFFSTh ax TRHMEkOFF
[ axl
MasSTREAIL SLIk SE
| SLAVERRUC  POSIRMULL

J

Exempel pa anvindning av de programmerbara mixrarna:

* For att korrigera egenheter hos modellen, t ex rolltendenser nér sidroder ges.

* For att styra tva eller flera servon for en funktion (t ex tvé sidroderservon).

* For automatiskt korrigering vid viss funktion, t ex ge dykroder nér flapsen sanks.

« For att styra en andra kanal parallellt med utslaget pd en forsta kanal, t ex 0ka roken frdn rokaggregatet ju mer gas man
ger, men bara dd omkopplaren for rok ar aktiverad.

* For att simulera t ex motorbortfall av en motor i modeller med tva motorer eller hjilpa till med motorerna vid roder-
svingar (tvdmotormodeller).

Instdllningar:
* Fabriksinstéllning: For enkelhetens skull 4r de fyra mixningarna forberedda for de mest forekommande mixningarna. Om
nagon av mixningarna motsvarar dnskad mixning, vélj det numret och master- resp slavkanaler r redan forvalda.
* PROG.MIK1 skevroder-till-sidroder mixning (for koordinerade svingar).
* PROG.MIK2 hojdroder-till-flaps (for sndvare loopingar) (for HELI mixas hojdroder-till-pitch)
* PROG.MIX3 flaps-till-hojdroder for att kompensera for attitydforandringar (for HELI mixas pitch-till-héjdroder)
* PROG.MIK4 trottel-till-sidroder for béttre taxningsegenskaper.

*Anvindbara kanaler for mixning: Alla fyra mixarna kan anvénda vilken som helst av kanalerna 1-8. Offset och vred (in-
kluderat DTS, DT6) kan ocksa anvdndas som masterkanaler (se nedan).

*Masterkanal: kanal som styr annan kanal. Den kanal som foljer masterkanalen kallas slavkanal.
* De flesta mixningar foljer en masterkanal. T ex. Sidroder till skevroder, 25% ingen omkopplare, korrigerar rolltenden-
ser vid sidroderutslag.

MASTER  SLAV TRIM  OMKOPP-  LAGE VARDE  OFFSET
LARE
RUDD AlL OFF VALFRI NULL 25% 0

* Offset som master: For att erhalla en OFFSET mixning, stdll in masterkanalen till OFS. (T ex: mandvrera flaperons som
flaps med 20% av totalt utslag med OMKOPPLARE C i lage ner.)

MASTER  SLAV TRIM  OMKOPP-  LAGE VARDE  OFFSET
LARE
OFS FLP N/A H DOWN 20% N/A

* Vred som master: For att direkt paverka ett servoldge genom att rora ett reglage. Vilj dnskat mandverdon som master.
(T ex: en andra trotteltrim pa DT6 spaken)
MASTER  SLAVE TRIM  OMKOPP-  LAGE VARDE  OFFSET
LARE
DT6 THR N/A VALFRI NULL 9% N/A

sSlavkanal: den styrda kanalen. Kanalen foljer automatiskt masterkanalens rorelse. Den andra kanalen i mixnamnet (skev-

roder-till-sidroder)
Trim: masterkanalens trimpéverkan. Visas inte om masterkanalen ar kanal 5-8 eftersom de kanalerna saknar trim. Ex: tva

sidroderservon. Med TRIM OFF kommer de bdda servona att jobba mot varandra vid trimning. TRIM ON 16ser det proble-

met.
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« Till/fran alternativ:
* OMKOPPLARE: Vilken som helst av de 8 omkopplarna i valfritt lige kan anvédndas for att aktivera en mixning.
UP&CT, CT&DN optionen medger att en mixning dr ON i 2 av de 3 ligena pé en 3-liges OMKOPPLARE.
*NULL: Ingen OMKOPPLARE Kkan slé av mixningen. Mixningen &r aktiverad hela tiden.
*THR: Till/fran via TROTTELSPAKENS lige. Aktiveringspunkt och riktning kan stéllas in. Ex: OF§-till-
(landstéllsluckor) mixning for att 6ppna landstéllsluckorna vid tomgéng. Bara aktivt med trotteln under halvgasldget.

MASTER SLAV TRIM OMKOPP- LAGE VARDE OFFSET
LARE
OFS AU2 N/A THR Stickat1/2,  100% N/A
for1sec.

* Rate (virde): hur mycket av slavkanalens fulla utslag slavkanalen skall gora vid fullt utslag pa masterkanalen Ex: RUD-
DER-RILERON mixning, 50%. Nir sidrodret gor fullt utslag gor bara skevrodren halva sitt mojliga utslag.

MASTER SLAV TRIM OMKOPP- LAGE VARDE OFFSET
LARE
RUD All OFF VALFRI NULL 90% 0

* Offset: Snedstéller slavkanalens mittlage i forhallande till masterkanalens. T ex rékventilen 6ppnar mer ju mer gas man
ger om OMKOPPLAREN for rok ar aktiv. Slavkanalens centerldge flyttad frain TROTTELSPAKENS mittlage till tom-
géngsldget.

MASTER SLAV TRIM OMKOPP- LAGE VARDE OFFSET
LARE
THR AU2 OFF E DOWN 100% 100%
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EXEMPEL

STEG

INMATNING

Stéll in en FLAP-ELEW mixning:

ON aktiverad med OMKOPPLARE C i
lager ner.

Ingen péverkan péd hoéjdrodren nér flap-
sen ror sig uppét (spoilers).

Hoéjdrodren ror sig nerat med 5% ndr,
flapsen ror sig nerat.

(Flapsen har ingen trimkontroll. TRIM
dr betydelselést.)

Oppna en ledig programmerbar mixer.
(T ex: anvdnd PMIN3 eftersom den re-
dan fran fabrik édr forinstilld for FLAP-
ELEVATOR.)

@ under en sekund
O till PMIXI6 O
QO 3 O

Aktivera funktionen.

Q- till MIK. @, O till ON

Vilj master - och slavkanal.
(T ex: MASTER/SLAVE behover inte vil-
jas.)

redan valt FLP
redan valt ELE

Option: vilj mandverdon OFS, DTS, DT6
eller UR.

«Q- till MASTER. @&),,O till nskat ma-

noverdon

Still in TRIM efter behov.
(T ex: ignorera TRIM. Ej valbart.)

Vilj OMKOPPLARE och lige.
(T ex: éndra till G, DOWN.)

Q- till SW. @, O till @
Q- till POSI. @, O till DOWN

Option: vilj THR som omkopplare for
att aktivera mixningen med TROTTEL-
SPAKEN.

Q- till SW. @, O till THR
- till POSI

@ TROTTELSPAKEN till énskat
lage

AO° under en sekund for att spara l-
get.

Option: viilj omkopplare NULL. Mixning-
en dr alltid aktiv. Gdr ej att anvinda
tillsammans med THR.

Q- till POSI. @, O till NULL

Still in vérden. (T ex: Lo=0%, Hi=9%.)

Q- till RATE
© VR forbi mittldget. Lat vara 0%
O) VR forbi mittlaget. @, O till 5%

Stéll in OFFST om det behovs (t ex: 0).

@ till OFFST. L4t vara 0%

Avsluta.

Sedan?

Stall in END POINT for servona: sid 36.

Instéllning av ”Dual/TripleRate” och exponential (D/R,EXP): sid 39.

Stéll in flera programmerbara mixningar,

t ex: RUDDER-RILERON: sid 65.

Hitta fler forslag pa mixningar pa: www.futaba-rc.com/faq/

Exempel pa andra mixningar:

* RUD-ELEV (RCRO) mix: kompensering av attityd upp/ner nir sidroder ges.
* RIL-RUD (RCRO): koordinerade svingar. Ger automatiskt sidroder vid skevroderutslag.
* ELEV-PIT (HELI) mix: kompenserar for mindre lyftkraft nér helikoptern lutar framét/bakat.
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PROGRAMMERARA MIXNINGAR MED KURVA (PROG.MIXS-6):

(P.MIX1-E&
MOR: 1 HETREENE
ZFINH
ZMFLP+ELE
4 FIMH
CRU: SMRUDsAIL —
GRRUD=AIL |
P.MI®E (1.21 _ n (P.MIMS i(2-21 L
OM IRUD=AIL MI e
p-5 > G MEST k RUD
P—d B SLAVkAIL
P-5F B
P—23 @ ] S B SLF . ]
P=13 an | POST K MULL |

T87J sindarens AGRO/HELI program har tvd separata programmerbara mixningar med kurva. Det finns ett antal olika skél att
anvinda mixning med kurva; t ex nér en linjir mixning inte tillgodoser behovet under hela spakutslaget. En férprogram-
merad kurvmixning dr THROTTLE-NEEDLE funktionen. Kurvan kan stéllas in i fem punkter.

Den andra forprogrammerade kurvmixningen ér funktionen RUDDER-RILERON. En linjar mixning som motverkar rolltenden-
ser under kniveggsflygning mixar troligtvis for mycket under vanlig flygning. Stéll in en kurva som motsvarar den linjéra
mixningen. Sl av den linjdra mixningen, still in kurvan s skevroderutslaget passar under sidroderkanalens hela utslag.

Instdllningar: for definitioner, se Linjdra Programmerbara Mixningar.
*RCRO forprogrammerade: de tva kurvmixningarna ar férprogrammerade till de vanligast forekommande mixningarna
men kan stéllas in for valfria kanaler.
« PMINS sidroder-till-skevroder, kompensering for rollkoppling.
* PMING sidroder-till-skevroder, kompensering for rollkoppling.
* HELl forprogrammerade:
* PMIKS sidroder-till-skevroder.
* PMIKG sidroder-till-hjdroder.
* Master: kanal som styr mixningen. Méste vara en kanal. Kan inte vara OFFSET eller ratt.
* Trim: kan inte anvéindas tillsammans med kurvmixningar.
* Offset: kan inte anvindas tillsammans med kurvmixningar.
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EXEMPEL

STEG

INMATNING

Still in en kurmixning RUDD-ELEV for en
modell som dyker kraftigt vid fullt sid-
roderutslag men inte alls vid sma utslag.
Modellen dyker mer vid hoger sidroder-
utslag:

P-1:25%
P-2:8%
P-3: 0%
P-4:10%
P-5:28%

ON med OMKOPPLARE C i lige ner.
(Notera att punkt 3 dr 0%. Annars maste

hojdrodret trimmas om med mixningen
aktiv och utan sidroderutslag.)

Oppna en oanvind kurvmixning (t ex:

@ under en sekund
Q- till PMIKI6 O
O ll6 O

Aktivera funktionen. (Fonster 2)

O till MIK. @, O till ON

Vilj master- och slavkanaler (t ex: dndra

inte pd MAST och vilj ELE for SLAW).

MAST redan installt till RUDD
SLAV @), O till ELEV

Vilj OMKOPPLARE och liage (t ex:
dndra till G, NER.)

O till SW. @, O till ¢
till POSI. @), O till DOWN

Option: vélj omkopplare THR for att
aktivera mixningen med TROTTEL-
SPAKEN. (Se tidigare beskrivningar for
detaljer.)

© till SW. @, O till THR

A

O till POSI

v

@ TROTTELSPAKEN till énskat
lage

4O under en sekund for att spara vir-
det.

Option: stdll in omkopplarldget till
NULL Mixningen alltid aktiv. Gdr inte
att anvénda for THR.

O il POSI. @, O till NULL

Stéll in vardena i de olika punkterna
(t ex till de listade vérdena i vinstra ko-
lumnen).

O il P1. @O till 25%
Upprepa for de 6vriga punkterna.

Avsluta.

Sedan?

Still in END POINT for servona: sid 36.
Still in RILEVATOR: sid 54.

Hitta fler forslag pa mixningar pa: www.futaba-rc.com/faq/
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GYA gyro mixning

Futaba gyron, typ GYA:

GYA typen av gyron ar ett hogpresterande, kompakt och 1dtt AVCS gyro utvecklat for modellflyg. Sensorn och kontrollen-
heten ar integrerade i en enhet och darmed ldttmonterat.

* GYA350: for skev- sid- eller hojdroder pa flygplan.

* GYA351: for skevroder pa flygplan och dé speciellt fér vingar med tva skevroderservon arbetande som FLAPERON.

* GYA352: for skev- sid- eller hojdroder pa flygplan. Tva av de roderfunktionerna (axlar) kan kontroleras med GYA352.

GYA moder:

GYA gyron kan arbeta i tva moder: AVCS mod och Normal mod.

* Normal mod: moden ger en proportionell reglering av modellen. Om t ex modellen attityd dndras pga sidvind, forsoker
gyrot att dterstélla forandringen.

* AVCS mod: moden ger bade en proportionell och integrerad reglering av modellen. Skillnaden mellan Normal och AVCS
mod &r att i Normal mod bara fordndringen motverkas. I AVCS mod forsdker gyrot att aterstélla de ursprungliga styrpa-
rametrarna samtidigt som fordndringar motverkas. Som i t ex kniveggsflygning dr en kombination av hojd-, skev- och
sidroder nddvindiga. I AVCS mod adderas sidroder automatiskt av gyrot.

CYRO SENS 1 Instdllningar:
* Anslut gyrots kanal for kénslighet till kanal 5, 7, eller 8 i mottagaren (valbart) .
* Fritt val av omkopplare (OMKOPPLARE A-H).
taFe Fate *Instéllning av kénsligheten for de bdda moderna: 0 till NOR100% eller
CHS Bk GY ; B AVC100% kénslighet.
gng: g;g : gg: gg NOR: kiinslighet for Normalmod. AME: kiinslighet for AVCS mod.
- ) «Hogre virde ger storre kénslighet eller paverkan fran gyrot.

* Val av gyrotyp. GY: Futaba GYA gyro, STD: dvriga gyron

Instdllning av gyrokdnslighet:
* Om servona “jagar” dr kédnsligheten instdlld med ett for hogt varde. Minska kénsligheten tills fenomenet férsvinner.
* Gyrot dr som mest effektivt med ett virde straxt innan servot borjar “jaga”. Still in genom att flyga upprepade ganger.

OBS:

* Vid start och landning, ha alltid gyrot instéllt i Normal mod. Om AVCS mod anvinds kan de fa katastrofala konsekven-
sef.

* Vi rekommenderar att gyrot anvdnds i Normal mod for sidroder. I AVCS mod maste sidroderutslag ges vid svdngar pga
att vindflojeleffekten uteblir. Anvind Normal mod om Du inte &r en expert pé att anvénda sidroder under flygning.

* Vi rekommenderar ocksé en instillning till (0%) av sékerhetsskél. Se nedan.

EXEMPEL STEG INMATNING
Instillning av ett GYA gyro. Oppna och aktivera funktionen GYRO| ® under en sekund
SENSE. <O~ till GYRO SENSE O
Aktivera funktionen. O till MIK. @, O till ON
Vilj kanal, t ex: vilj ndgon av kanalerna till CH. @"e@ till CH9/CH1/CH8
CHS/CH1/CH8.
Vilj gyrotyp, t ex: GY. @ till type. @, O till GY

Option: vilj omkopplare, t ex: vilj E. < till SW. &), O till E
Stéll in vdrden efter 6nskemal (t ex: lage @- till UP / CNTR / DOWN

UP till NOR70%, lige CNTR till 0% (off),| - . . 0
lige DOWN till RWGT0% som virden att O tlnll r.?l.‘? - Till @'Le@ .Nﬂmﬂ hl 0%
AVC70%.0"+" for RUC "-" f5r NOR)

borja med).

Avsluta.
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Speciella tillbehor, funktioner m m som brukar anviindas tillsammans med motordrivna modeller.

Gyron: P4 samma sétt som vridmomentet vill rolla ett flygplan vid start s& vill en helikopter rotera sa fort gasreglaget
mandvreras. I manga ar har gyron anvénts i helikoptrar for att komma till ritta med det beteendet. P& senare tid har ocksa
gyronas egenskaper borjat uppskattas av de som tévlar i acrobatics och i tavlingar med skalamodeller. Fér mer information
om olika typer av gyron, se sid 70.

For aerobatics sa korrigerar gyron kopplade till hojd- och sidroder for alldeles for snabb rotation i kvickrollar och spinn
samt tail wagging” i stall turns”. (Futaba har ett tvaaxligt gyro, GYA-352, som kontrollerar tva axlar i ett och samma
gyro.) For 3D areobatics (under stallfart, som vridmomentsrollar) underldttar gyron med “heading hold/AVCS” pa hojd-
och sidroder dramatisk liknande mangvrar. For skalamodeller anvidnds gyron ofta for att underldtta start och landning ge-
nom att hélla kursen vid gas- padrag/avdrag.

OBS! Var forsiktig nir “heading hold/AVCS” gyron anvinds eftersom de korrigerar all rorelse i yaw*” axeln som inte
orsakats av sidroderutslag (som att svinga med bara skev- och hdjdroder). Vanligtvis s& anvinder piloterna bara
“heading hold/AVCS” ldget bara vid specifika mandvrar sdsom start och vridmomentsrollar. I dvrigt sd anvéinds
gyrots normallége for att inte riskera detta fenomen.

Infiillbara landstill: Inféillbara landstéll anvinds ofta pa skalmodeller for att 6kad realism och pa hogpresterande tavlings-
modeller for att minska luftmotstandet. Landstdllservot ansluts vanligtvis till CHS som for enkelhetens skull mandvreras
av en 2-ldges omkopplare.

OBS! Mekaniska landstéll kraver speciella landstéllsservon som inte dr proportionella utan gar fran dndlage till andlage
och landstéllen dr sedan mekaniskt lasta i sin lagen. Vanliga servon kopplade till landstdll kan komma att dra strom
hela tiden och témma batteriet med haveri som foljd. END POINT kan inte anvéndas for att stdlla i landstallsservon.

Pneumatiska (tryckluft) landstdll anvénder ett standardservo for att 6ppna och stinga en luftventil eller med en elektroniskt
styrd ventil.
Pneumatiska landstill dr enklare att installera men kraver mer underhéll av luftsystemet.

Landstillsluckor: En del skalamodeller med inféllbara landstdll har ocksa luckor som déljer stéllet. For exempel pa hur
man kan mandvrera luckor skilt frén landstéllen, gé till: www.futaba-rc.com/faq/.

Réksystem: Manga skalamodeller har roksystem installerade for 6kad realism eller for battre show. Det finns ménga typer
av roksystem. De flesta anvinder ett servo for att 6ka/minska méngden av rokvitska (olja) som skall in i den speciella
ljudddmparen. Oljan hettas upp och blir rok.

Det &r av sdkerhetsskél bra att stinga av rokaggregatet nir TROTTELSPAKEN fors under halvgas. For exempel péd hur
roksystem stills in, ga till: www.futaba-rc.com/faq/

YKill Switches”: (Avstingning av bensindrivna motorer) Vi rekommenderar starkt att ndgon typ av elektronisk avsting-
ning av motorn i besindriva modeller. I hdndelse av problem under flygning (propellerfel, l[judddmpare, fel pa trottelservot
eller radiostorning) kan piloten pa ett enkelt sétt stinga av motorn i luften. Tilliggas kan ocksa att instdllning av F/S bor
vara sé att motorn stings av vid radiostdrning.

Slutligen sé dr en elektronisk motoravstidngning att foredra. Motorn stings elektroniskt innan mottagaren sténgs av. Ingen
behdver g fram till modellen for att mandvrera den mekaniska avstdngningen nér motorn dr igng

Bombfiillning, fallskirmshopp och andra saker som skall slippas: Manga sport- och skalamodeller har nadgon av dessa

funktioner for skoj eller realism. Funktionerna styrs oftast av en microswitch ansluten till mottagarens AUX kanal. Kanalen
styrs av omkopplare vald i funktionen AUN-CH.

*Flygplanets olika rorelseaxlar

Pitch Yaw Roll
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ZF— (HELl) MENYNS FUNKTIONER

HELIKOPTERFUNKTIONER ......ccccoooiiiiiiiiiiiiiniiee 72
Model Select (val av modell)..........c.ccveeenennee. 27 Offset (bara HELI).......cooveviiiiiecieeiee, 83
Model Copy (kopiering av modell) ................... 27 Delay (bara HELI) ....ccccoooiivviiiiiiieieeeeee, 84
Model Data Reset (radering av modelldata)......28 HOV-THR (bara HELI) ..........cccoeveiieireneee, 85
Model Name (modellnamn/anvdndarnamn)......29 HOV-PIT (bara HELI) ........ccceeviieiieieee, 85
Parameter (systeminstillningar) ........................ 30 HI/LO-PIT (bara HELI)........ccoecovverierieiienene, 86
Model Type (val av modelltyp).......ccccccvveennennnee. 30 Gyro (bara HELI)......ccccooovieviiiiiieceeeee e, 87
RX Select (S-FHSS /FHSS) (modulation)......... 31 Governor (bara HELI) ........ccoooviiiiiiiieeee 89
ATL (trimspakens funktion for trotteln) ............ 32
Instéllningar for LCD-fonstret..........ccoccevueneee. 32
Typ av sdndarbatterier..........ccooevvreeereereneenen. 33
Overforing av modelldata till annan sindare ....34
Reverse (vinding av servoriktning)................... 35
End Point (dndlagesjustering).........c.cccvevvverenenee. 36
Idle Down (ldgre tomgang).........c.cceeevvervverennne. 37
Throttle Cut (avstdngning av motor) ................. 38
D/R,EXP (DualRate och exponentiella utslag)..39
TIMET et 42
AUX CH (extrakanaler)..........cccccceeeververvenenenne 43
Trainer (1arare/elev) ......ccccevvvevvevierieviecieeeee 44
TNt 45
Sub TTIM ceeeeiee e 46
Servo (grafisk visning av servoldgen och test) ..47
Fail Safe......coooiiiiiee, 48
Throttle Needle MIX ......cccoooveiininiiiiieeee, 62
Programmerbara MIX:ar........ccccocevveienenennnne. 65
Typ av swashplatta (bara HELI) ...................... 73
Swash AFR (bara HELI).........c.ccooeviiiiiieiianns 75
Swash MIX (bara HELI).........ccoocveiviiiiirenns 76
THR MIX (bara HELI).......cccooeiiiniiieicinennee 77
Swash Ring (bara HELI).........ccccveiiiiieiians 77
Flygmoder<Idle-up,THR-hold> (bara HELI)...78
THR Curve (bara HELI).......ccoooeiiiniiiinne 81
PIT Curve (bara HELI)......cccooovieviiiiiiee 81
Revo.MIX (bara HELI)......ccccooovvieviiiiiiieie. 81
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HELI-SPECIFIKA MENYFUNKTIONER

MODEL TYPE: Denna funktion i undermenyn PARAMETER anvinds for att vélja typ av modell som skall programmeras. Innan
nagonting programmeras for en ny modell, mdste forst MODEL TYPE viljas som bést passar den nya modellen.

I helikoptersammanhang kallas ofta skevroder for roll och hdjdroder for nick.

FARAMETER (130
REZETF [EHE=NANN .
TYFEF HELICOPTER
SWasHEK H-1 Puke
R¥F S-FH3S
ATLE 0N (1-2-6)

TYP AV SWASHPLATTA:
8] anldggningen kan programmeras for 8 olika typer av swashplatta, inkluderat “enkelservo” (H-1 - de flesta helikoptrar
ar av den typen) och 7 typer av CCPM (mixning av cyclic och collective pitch). En swashplatta for “enkelservo” anvander
ett servo for varje axel som skall styras: roll, nick och collektiv pitch. Helikoptrar med CCPM anvénder en kombination av
servon for att erhélla styrning i alla tre axlarna. CCPM har flera fordelar, framforallt en enklare mekanisk installation for
att styra swashplattan. I t ex. HR-3 arbetar tre servon simultant for att erhélla nick funktionen vilket gor att man kan fa ett
betydligt storre totalt viidmoment frén servona. Precisionen blir ocksa battre.

Vissa helikoptrar har swashplattor av typen HR3 eller HN3, forutom att de ér vridna 180°. Som exempel har Kyosho" Cali-
ber en swash av typen HR3 men med tvé servon bakom rotoraxeln i stillet for framfor. Om swashplattan pa Din helikopter
dr vriden 180° skall Du anvdnda den typen av swash men sedan anvinda funktionen SWRASH RFR for att stilla in korrekt
rorelse hos swashplattan. Andra vinklar p& CCPM kan ocksa erhallas genom att anvénda sig av de programmerbara mix-
ningarna. (Se Futabas FAQ pa: www.futaba-rc.com/faq/ )

Rér sig inte swashplattan som tinkt? 1 manga installationer med CCPM maste antingen en specifik funktion véndas

(SWASH AFR) eller ett enskilt servo (REWERSE). Sc SWASH AFR f6r en nédrmare beskrivning.

Olika typer av swashplattor

H-1

(Normalt 1ankage)
H-1:vare servo ar
ensklit anslutet till
swashplattan for varje

AIL

axel.
HE3 7Y HN3(120°)

PIT AIL AIL
H-4 ELE % AIL : Skevroderservo (roll)

ELE : Hdjdroderservo (nick)

PIT PIT : Pitchservo
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EXEMPEL

STEG

INMATNING

Andra modelltyp (MODEL TYPE) och
SWASH TYPE f6r modell nr 3 till 120°
CCPM med tvéd servon som arbetar
tillsammans for collectiv pitch och roll

Kontrollera att riatt modellminne dr valt]
(exempel: 3)

Kontrollera modellens namn och num-
mer 1 startfonstrets Ovre vénstra del.

Om fel modell (exempel:3), se MODEL
SELECT.

[HELI(HR3)]. -
Oppna undermenyn PARAMETER. @ under en sekund
Q> till PARAMETER .O°
Vilj ritt typ TYPE. O till TYPE
("““f“"m) @ till HELIGOPTER. -O” under en se-
Bekriifta valet. kund
Are you sure visas. O bekrifta'
Vilj onskad typ av swashplatta: SWASH @ till SWASH
TVPE (e xempel: HR3.) @ till HR3. -O° under en sekund
Bekriifta valet. .
Are you sure? visas. -Q bekriifta
Avsluta.
Sedan? Om ett enskilt servo gr 4t fel hall, anviind funktionen REVERSE: sid 35.

Om en funktion gar &t fel hall (t ex nick), sc SIMASH AFR, sid 75.
Om Du ir osiiker, lis igenom beskrivningen for SWASH AFR.

' Radion piper upprepande och i fonstret visas hur langt operationen har kommit. Om sindaren slas av under operationen kommer inte forindringen

att ta.
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SWASH AFR (cj for SWH1):

SLAasSH AFR Meny for instillning av parametrar (SWASH AFR) for swashplattan (utom for
_ H-1). I menyn kan utslagens storlek och funktionens riktning stéllas om. Nér en

RATE-AIL MEESEES funktions riktning och utslagsstorlek stills om péverkar det alla servon involve-
ELEF + S&% rade 1 den funktionen. Dessa typer av swashplatta anvdnder flera servon for att
astadkomma en funktion och att bara stélla om ett enskilt servos utslag och rikt-

FITkF+ Sax ning gor att funktionen inte arbetar pa ritt sitt. Eftersom H-1 anvinder sig av ett

servo per axel, behovs inte AFR for H-1.

Det &dr ganska svart att forklara hur det hela i detalj fungerar men ganska enkelt att se sd 1at oss som exempel sitta upp
swashplattan pa en Kyosho“Caliber. Med alla servon och stotstinger installerade enligt modellens bruksanvisning, still in
séindaren for modelltyp HELI (HR3).

Eftersom skevroderfunktionen (roll) aldrig anvdnder mer n tva servon stiller vi in den forst. Antingen arbetar bada ser-
vona &t rétt hall (ingen dndring behdvs), badda servona arbetar at fel hall (dndra tecken pa funktionen) eller ett servo arbetar
at fel hall (vand rotationsriktningen pa bara det servot).

Harnist kontrollerar vi hojdroderfunktionen (nick). I forra stycket har vi konstaterat att tvd av servona nu arbetar pé rétt
sitt sd om hojdroderfunktionen inte gor det har vi tva alternativ kvar — antingen byta tecken pé funktionen eller vénda rota-
tionsriktningen péa de servo(n) som inte anvinds av skevroderfunktionen.

Slutligen tittar vi pd collective pitch funktionen. Om roll och nick funktionen arbetar pd ritt sétt 4r det enda dterstdende
felet mojligen riktningen pa collective pitch funktionen (byt tecken pé funktionen). I vart exempel med Caliber (HR3) ér
swashplattan vind 180° sa det dr forvéntat att flera funktioner inte gar at ritt hall. Funktionen collective pitch arbetar &t
fel hall. Att vianda rotationsriktningen pa all tre servona gor att roll och nick funktionerna ocksé stélls om men genom att
andra vardet for collectiv pitch fran +90% till -90%, kommer collective pitch funktionen att arbeta at ritt hall.

KONTROLL AV FUNKTIONEN HOS EN SWASHPLATTA AV TYPEN HR3
HR3 Swashplatta KORREKT FUNKTION FEL FUNKTION ATGARD
Swashplattan lutar & hoger. |Swashplattan lutar at véanster. |Still om alla instéllningar for
@ skevrobERSPAREN AIL i SWASH il -50%
Bakre delen av swashplattan|Servot for kanal 6 skall stillas
gar uppét. om med REVERSE.
Bakre delen av swashplattan|Servot for kanal 1 skall stillas
gar nerét. om med REVERSE.
@HGJDRODERSPAKEN Framre delen av swashplattan|Swashplattan ror sig at fel|Stdll om instéllningarna for
gar nerdt och den bakre delen|hall. ELE i SWASH (t ex: +30 till
uppat. -90).
Hela swashplattan ror sig|Servot for kanal 2 skall stillas
uppat. om med REVERSE.
@ SIDRODERSPAKEN Framllfan.teno péi" stjdrtrotorbla- Fram'lfan.tenc pé"stjéirtrotorbla- Servot for sidrf)dret (stjdrtro-
den ror sig &t vénster. den ror sig &t hoger. torn) skall stdllas om med

@TROTTELSPAKEN Heloa swashplattan ror sig He{a swashplattan ror sig Stal’l om instillningarna for
uppét. nerat. PIT i SWASH.

EXEMPEL STEG INMATNING

Andra utslaget for collectiv pitch [HR3|Oppna funktionen SIMASH AFR. @ under en sekund
o 0 . R N z
SWASH TYPE) fran +350% till -23%. Alla <©. till SWASH AFR ;/

tre servonas utslag och riktning péver-

Kas Stall in utslaget for PIT till -23%. Q tllPIT. © till -23%
Avsluta.

Sedan? Kontrollera att swashplattan inte lutar at nadgot hall med spakarna i neutralldge.
Justera med ldnkaget om det behovs.

Ge fullgas (maxpitch) och kontrollera igen att swashplattan inte lutar 4t nagot
hall. Justera servona med END POINT om det behovs: sid 36.

Stdll in flygmod Normal: (THR-GURU/NOR, PIT-CURU/NOR, REVO./NORM): sid 78.
Stall in D/R,EKP: sid 39.
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Swash mixning (SWH MIX):

Funktionen medger instéllningar separat for varje flygmod. Med funktionen kan

SWH. MIX korrigeringar goras for hur olika lutningar av swashplattan paverkar andra funk-

(1,21

F NORM (HORM 1

1 *
& IL+ELE IR
ELE+aILF ax
PIT>aILK ax
FIT+ELEW ax

Instdllningar:

tioner

* Mixningarna kan stdllas in fran -100 till 100% separat for varje flygmod.

EXEMPEL STEG INMATNING
Vid en hégerroll tenderar helikoptern att|Oppna funktionen SIMH MIX. @ under en sekund
dyka och en korrektion behdvs. i1l SWIH MIX.
Aktivera funktionen. “Qr till sidan 2/2 RIL—ELEMIK @ till
ON

Still in onskat virde (t ex: IDL1, AIL to
ELE, -10%

“Ortill sidan 1/2-Q till 1DL1 Q> till
AL—HE | /— © iill-10%

Upprepa efter behov.

Avsluta.
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Trottelmixning (THROTTLE MIKX):

Instédllning kan goras separat for varje flygmod. Funktionen motverkar hojdfor-
lust ndr swashplattan lutas at endera hallet samt vid styrning av stjartrotorn.

THR—-MIX

MIXF IMH
F MORM (RORM 3

AIL+THR
ELE+THE ¥ H. 8%
5]

RUG+THR B p

Instdllningar:
* Mixningarna kan stéllas in frén 0 till 100% separat for varje flygmod.

EXEMPEL STEG INMATNING
Korrigering av hojdférlust vid mandvre-|Oppna funktionen THROTTLE MIX. @ under en sekund
ring av swashplattan. @ till THROTTLE MIX OF
Aktivera funktionen. il MIX @ till ON
Still in énskat vérde. T ex: IDL1 (AIL i1l O it 1p11 O till AIL — THR @ till
TH) 10% 10% ’
Upprepa efter behov.
Avsluta
Sedan? HI/LOW-PIT : sid 86.
Instéllning av GOUERNOR: sid 89.

Swash Ring (SWASH RING): begriinsning av swashplattans rorelse.

Funktionen begrinsar swashplattans rérelse inom en cirkel for att férhindra ska-

SWH. RIME dor pa linkage vid samtidiga stora utslag av bade skev- och hdjdroder. Mycket
MI% ¥ IMH effektiv vid 3D flygning dér stora utslag krévs.
raTE MEEEE
all= A $ Feummn *Swashplattans rorelse vid samtidig styrning av hgjd-
/ ELE #

Hojdroder

= A . och skevroder begrénsas av cirkelns storlek (SIWASH
. ¢ RING virdet).

*Virdena visar spakarnas aktuella

lagen (riktning och utslag, 0-100%) \J

- Skevroder —»

Instdllningar:
« Startvérde: 100%.
« Instéllningsomrade: 50 till 200%.

-

EXEMPEL STEG INMATNING
Forhindra att linkaget tar skada vid|Oppna funktionen SIWASH RING. @ under en sekund
samtidiga stora utslag pa hdéjd- och @ 1l SWASH RING .O°
skevroder. i

Aktivera funktionen. O tll MK @ till ON

*Sall in vérdet vid max.in.qal lutning pa|ge:11 in onskat virde. till RATE @ till 90%
swashplattan ndr samtidigt maxutslag| oy. 900, ¥

ges for bade hojd- och skevroder. Avsluta,
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Instdillning av flygmod Normal: Flygmod Normal anvinds oftast for hovring. Kurvorna for trottel och pitch stélls in sé att
ett konstant varvtal erhalls oberoende av 6kning/minskning av huvudrotorns bladvinkel (collective pitch). Detta hindrar att
motorn storknar vid kraftigt pddrag och att den rusar vid avdrag. De tvd kurvorna tillsammans med REWO ar alla beroende
av varandra. Vi kommer att beskriva alla tre med ett avslutande exempel pé instillning.

Normalkurvorna for trottel, pitch och stjdrtrotor &r alltid ndbara. Kurvorna kan ocksd senare fordndras tillsammans med
kurvorna for de fyra ovriga flygmoderna [idle-up 1 (IDL1), idle-up 2 (IDL2), idle-up 3 (IDL3) samt throttle hold (HOLD)].
OBS! Normalkurvorna for trottel och pitch dr alltid aktiva och gar inte att vdlja bort. De 6vriga kurvorna kan aktiveras via
OMKOPPLARE. For idle -up, se sid 82. For throttle-hold, se sid 80.

THR-CURW/NOR: Trottelkurva normal ér oftast inte en linjér funktion i forhallande till TROTTELSPAKENS lige. Instill-
ning av punkt 3 stiller in motorns varvtal ndir TROTTELSPAKEN stér i mittldget — hovringsldget. De andra fyra punk-
terna stills in for max varvtal och tomgéng och mjuka 6vergangar diaremellan. For mera om trottelkurvor, se sid 81.

THR-CURLUE PIT-CURUE RELO. MY
M e ——— [ —
CHC Ik MOR (MOR ) C:hCx b WOR EPOR MIMk INH
F-5 > IEEMEEA -S> ChCkRHORM  (MOR )
P-d» 75.0% F—d> + SGx
P-3» SH.0% F-5% En
-2 25.8X s F-2% — S&x s
F-1F ©.8% F—1k—1G&%

* PIT-CURU/NOR: pitchkurva Normal (NORM) &r avsedd for flygning omkring hovringsldget. Kurvan stélls in for att passa
med trottelkurvan sé att ett konstant varvtal erhalls med bladvinklar fran -4° som lagst, +5° i hovringslaget (P-3) och upp
till +8/+10° vid maxpitch*. Det gar att stdlla in kurvan i fem punkter for bésta bladvinkel i forhallande till TROTTEL-
SPAKENS liage. For mera om pitchkurvor, se sid 81.

* REVO./NORM: mixar éndring av huvudrotorns (collective) pitch till stjdrtrotorn ( en mixning PITCH-RUDDER) for att under-
trycka dndringar i vridmoment nir huvudrotorns pitch dndras. Pa sé sétt hindrar man helikoptern att rotera ndr man drar
pé/av gas. Funktionen REW0 &r mycket anvidndbar nér man inte har sk heading-hold/RMGS gyron.

OBS: det finns tre mixkurvor: normal (NORM), idle-up 1 /2 (IDL1/2), och idle-up 3 (IDL3). Anvind aldrig funktionen till-
sammans med heading-hold/RUGS gyron. For flera detaljer om REVO, med- eller moturs roterande rotor, se sid 81.

*Dessa virden forutsétter flygning framéat. Om du haller pa att lara dig, f6lj instruktorens rad. En del instruktorer foredrar en minsta bladvinkel pa +1°
for att helikoptern skall sjunka sakta dven nér trotteln dras ner hastigt. (Stjartbommen och rotorbladen brukar ga sonder annars.)
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EXEMPEL

STEG

INMATNING

Instillning av kurvor for trottel/collec-
tiv pitch och Revo for flygmod Normal.
Tomgdngsliget: Still in trottelkurvan
(P-1) sa att tomgangen é&r sdker. Still in
pitchkurvan sa att bladvinkeln ar -4°.

Ge gas sé att helikoptern "flyter” pa
medarna. Stéll in REWO sé att helikoptern
inte roterar at nagot hall.

Oppna funktionen THR-CURU/NOR.

Stéll in forsta punkten (t ex: 9%).

@ under en sekund
<O till THR-CURW/NOR -O
@ till POINT-1. @ till 5%

Oppna funktionen PIT-CURU/NOR.
Stéll in forsta punkten (t ex: 8%).

Iy

Q- till PIT-CURV/NOR -O
O till POINT-1. @ till 8%

12

Oppna funktionen REV0. /NORM.
Still in hogsta virde (t ex: 4%).

<O till REVO. /NORM -O°
@ il MIK. @ till ON
till HIGH. @ till 4%

[Hovringsldget: Justera pitchkurvan till
+5°. Ta forsiktigt upp helikoptern till
hovring. Landa/sting av motorn. Justera
trottelkurvan och stjartrotortrimmen.
Upprepa tills helikoptern hovrar snallt
med TROTTELSPAKEN i mittlaget.
Andra snabbt trotteln fran 1/4 gas till
1/2 gas. Trimma REUO tills helikoptern
inte roterar vid gaspadraget.

Still in kurva THR-CURU/NOR.

Upprepa ovanstaende vid behov.

Still in kurva PIT-CURU/NOR.

Upprepa ovanstdende vid behov.

Still in kurva REVO. /NORM.

Upprepa ovanstaende vid behov.

Fullgasléiget: Justera pitchkurvan till
+8/10°. Fran hovring for trotteln snabbt
till fullgas. Om motorn storknar, justera
trottelkurvan. Om motorn varvar upp,
oka pitchen i punkterna 4 och 5. Andra
snabbt trotteln fran hovring till fullgas.
Trimma REWO tills helikoptern inte rote-
rar vid gaspadraget.

Still in kurva THR-CURU/NOR.

Upprepa ovanstaende vid behov.

Stall in kurva PIT-GURU/NOR.

Upprepa ovanstdende vid behov.

Still in kurva REVOQ. /NORM.

Upprepa ovanstaende vid behov.

Sedan? GYRO funktionen: sid 87.
Stall in HOU-THR och HOV-PIT vid behov: sid 85.
Instéllning av Throttle-Hold: sid 80.
GOVERNOR funktionen: sid 89.
D/R.EXP: sid 39.
THROTTLE CUT:

THROTTLE-CUT funktionen anvinds for att stanna motorn efter flygning. Motorn kan stingas av genom att félla en omkopp-

lare vilket gor att trotteltrimmern inte behdver dndras och éter stillas in infor nésta flygning.

THR. CUT

MOCE K RNOR
MIX B IWH
raTEHEEEA

Sk SWa
POST kMULL

THROTTLE-CUT funktionen inkluderar ett ON/OFF ldge (normallt lite ovanfor
tomgéngslaget). TROTTELSPAKEN maste foras under det laget for att ater-
stilla THROTTLE-GUT funktionen. Detta for att inte f& ovintade gaspadrag. For en

mer detaljerad genomgéng av funktionen, se ACRO, sid 38.
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THR-HOLD: Funktionen haller motorn p& tomgéng och frikopplar trotteln frain TROTTELSPAKEN nir OMKOPPLARE G
aktiveras. Anvinds oftast vid trdning av autorotation.

THR HOLL
MI¥ B INH
ReTE VIR

Instdllningar:

Innan varden pd THR-HOLD justeras, stéll in trottellankaget s& att forgasaren &r
helt 6ppen vid fullgas och anvidnd sedan den digitala trimmern for att justera
tomgédngslaget. For att stlla in THR-HOLD for tomgang, f6r OMKOPPLAREN
fram och tillbaka och &ndra virdet tills trotteln inte ror sig. For att sdnka varvta-
let eller helt stanna motorn, stéll in ett 1agre virde.

* Tomgdngsliget: Omradet -90% till +50% centrerat runt trottelns tomgéngslige.
* Omkopplarval: Lagd pa OMKOPPLARE G i lige ner.

Valbart under menyn GONDITION SELECT (THR-HOLD).

(bara for 2-14ges omkopplare)

* Trottelkurva: Eftersom trottelservot stills i ett bestdmt ldge finns ingen instill-

ning for kurva for THR-HOLD.

e Pitchkurva: Egen kurva aktiverad av omkopplaren for THR-HOLD. Pitchen van-

ligen fran -4° till +10° / +12° .

* Revo. mix: Eftersom mixningen skall kompensera for vridmomentsforindring-

COMDITION

ICLE=-LUF
ir R * SWE b CHTR
2k IhH ¥ SWE F COLK
Sk IhH ¥ SwFE k COLR
THR=HOLL:
FINH B SwiE F COWR

ar, finns saledes ingen kurva for THR-HOLD.
* Prioritet: Throttle-Hold funktionen har prioritet 6ver idle-up. Kontrollera att OMKOPPLARNA for Throttle-Hold och
Idle-Up stér i sina ritta lagen innan motorn startas. (Vi rekommenderar av sdkerhetsskél att motorn startas med Throttle-

Hold aktiverad.)

* Gyro: Programmeringen av gyroinstéllningarna kan goras separat for varje flygmod, inklusive THR-HOLD. Det eliminerar
problemet med att ha fel gyroinstdllningar nir THR-HOLD aktiveras. Med felaktiga instédllningar av offset kan helikoptern

gora piruetter.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Instéllning av Throttle-Hold.

Instédllning av onskat lage genom att ha
motorn pé tomgéng och vixla lige pa
OMKOPPLAREN, justera virdet tills
onskat varvtal erhalls.

® under en sekund
Q" till THR-HOLD O

Oppna funktionen THR-HOLD.

Aktivera funktionen.

till MIX. @ till OFF

Stéll in dnskad tomgéng.

@ till RATE. @ till dnskat viirde

Avsluta.

Sedan?

PIT-CURVE for THR-HOLD: sid 81.

DELAY for THR-HOLD (f5r en mjukare 6verging): sid 84.

Instéllning av GYRO: sid 87.

Instillning av Idle-Ups: kurvor for trottel och pitch samt Revo. mixning
(TH-CURVE, PIT-CURVE, REVO. MIK) {6r de olika Idle-Up: sid 78.

D/R.EXP: sid 39.
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THR-CURVE och PIT-CURVE: Dessa 5-punkters kurvor anvénds for att pa bésta sédtt matcha huvudrotorbladens pitch mot
motorns varvtal s att motorn belastas pa rétt sitt. Kurvorna kan stéllas in separat for normal, Idle-Upl, Idle-Up2 och
Idle-Up3. Dessutom finns en sérskild pitchkurva for throttle-hold. Exempel pé instéllning av de olika kurvorna finns under
de specifika beskrivningarna (t ex: flygmod Normal, sid 78).

Féreslagna startvdrden:

* Normal: Pitchkurva som resultat i punkterna 1, 3 och 5 ger en pitch av -4°, +5°, (+8° till +10°)* . Trottelkurvan stélls in
till 0, 30, 50, 57.5, 100%.

e Idle-up 1 & 2: Instdllning i stort sett lika som Normal fast med andra instillningar for gyrot, t ex Normal i Idle-Upl och
heading-hold i Idle-Up2. Pitchkurvan i stort sett samma som i Normal.

*Idle-up 3: Pitchkurva som resultat i punkterna 1, 3 och 5 ger en pitch av (-8° till -10°), 0°, (+8° till +10°). Trottelkurvan
stdlls in till 100, 70, 50, 70, 100 for att kunna ge fullgas med helikoptern i inverterat ldge.

* Pitchkurva for Throttle Hold: B6ja med pitchkurva Normal (for inverterade autorotationer, borja med Idle-Up3 kurvan
men ldgg om mojligt till 1-2° 1 sista punkten for att ha tillrdcklig pitch vid landningen.

*Dessa virden forutsétter flygning framéat. Om du haller pa att lara dig, f6lj instruktorens rad. En del instruktorer foredrar en minsta bladvinkel pa +1°
for att helikoptern skall sjunka sakta dven nér trotteln dras ner hastigt. (Stjartbommen och rotorbladen brukar gé sonder annars.

Instdllningar:

* Kurvorna viljs automatiskt med vald flygmod.

 Kurvorna for idle-up stélls in av piloten for att erhalla konstant motorvarv vid olika mandvrar (dven inverterade).

* Val av flygmod for vilken en kurva skall dndras, flytta markoren till GNI och dndra namnet till onskad kurva. Flygmoder
kan ocksa viljas genom ett langt tryck pd JOG KNAPPEN.

* For upplysning sa visas aktiv kurva (som ar invald via OMKOPPLARE) mellan parenteserna efter namnet pa kurvan
som dndras. (Exempel: se fonstren nedan. Notera att flygmod Normal ar aktiv med att kurvorna for Idle-Upl editeras.)

* Kopiering av kurva: For att kopiera en kurva i en flygmod till en annan flygmod, flytta markéren till GND och vélj med +
— KNAPPARNA vilken flygmod som skall kopieras. Tryck pa JOG KNAPPEN. Vilj sedan med +— KNAPPARNA
till vilken flygmod kopiering skall ske. Kopiera genom att trycka pd JOG KNAPPEN.

« Idle-Up kurvor och pitchkurvan for throttle-hold kan dndras &ven innan flygmoden gjorts aktiv. Aktivering av trottelkur-
vorna aktiverar flygmoden.

REVO. MIK: Denna linjdra mixer adderar motroder for att kompensera for dndringar i vridmoment nir huvudrotorbladens

pitch éndras.

THR-CURUE FIT-CURVE - REWD. MIk
MIXkOFF MIXkOFF

CpJCl IC1 CROE D ChCk IC1 (MOR D MI¥k IMNH
F-5 > EENEE P-52 ChCFMNORM  (ROR D
P—d> 7S.8X% P—d>4+ 18x%
P-3» SH.8X% P-3Z»— 18x%
P-2r Sd4.8% 3 P—2»— 48x R Lok k- 28x%
P-1F E5G.8% P—1k—- Tax

Instdllningar:

* Tre separata kurvor finns: Normal for hovring; Idle-Up1 i kombination med Idel-Up2; och Idel-Up3.

* Rétt mixning stills automatiskt in under flygning med OMKOPPLARNA for flygmoder. Mixning blir aktiv nér de olika
flygmoderna aktiveras (med THROTTLE HOLD cller THR-GURVE).

* Val av flygmod for vilken en kurva skall dndras, flytta markoren till GND och dndra namnet till onskad kurva. For upplys-
ning sa visas aktiv kurva (som &r invald via OMKOPPLARE) mellan parenteserna efter namnet pa kurvan som éndras.

Olika véarden for HIGH resp LOW kan stéllas in. For en huvudrotor som roterar medurs mixas hdger sidroderutslag in nér

pitchen 6kas. For en huvudrotor som roterar moturs gors tvartom. For att stidlla om mellan olika rotationsriktningar pa hu-

vudrotorn, dndra tecken pa mixningen fran + till - eller vice versa.

81



Foreslagna startvdrden:

Medurs rotation: HIGH>-20, LOW> +20%
Moturs rotation: HIGH>+20, LOW> -20%
Stall i till de varden som passar Din modell bést.

Revo. kurvorna for idel-up &r ofta V-formade for att erhélla réatt mixning vid negativ pitch pa huvudrotorn vid inverterad
flygning. (Sidroder maste till for att motverka okat vridmoment. Vid inverterad flygning 6kas gaspadraget och negativ
pitch frin TROTTELSPAKENS mittlige och nerat och dirmed vridmomentet. Déarfor méste ocksa revo. mixningen 6kas
proportionerligt.)

IDLE-UPS: utokade flygmoder speciellt for helikopter. Dessa inkluderar olika trottelkurvor, kurvor for collective pitch
och trim (utom for IDLE-3) for att fa helikoptern att gora vissa mandvrar pa ett enklare sitt. Slutligen s& kan installningar
for gyro och DualRate stillas in separat for varje flygmod.

En av de mer vanliga flygmoderna &r den ddr man gar fran rittvant till inverterat flygldge och tillbaka. For att kunna gora
det maste pitchkurvan stillas till 0° i TROTELSPAKENS mittlage, positiv 6ver mittldget och negativ under mittlaget (for
att kunna stiga i inverterat lage). Trottelkurvan stélls in sa att motorn haller i stort sett samma varvtal oberoende av pitch.

Idle-up kan ocksa stillas in for att bést passa helikopterns karaktéristik i vissa mandvrar, t ex snabb flygning framat eller
bakat, looping, stall-turns eller rollar. Idle-up kan stillas om for att vixla mellan olika moder pa gyrot, t ex heading-hold/
AVCS eller normal. 8] anldggningen ar forsedd med tre idle-up lagen vilket ger tillgang till tre ytterligare flygmoder utéver
normalldget.

Instdllningar: ) . . COMG T T IOM
* OMKOPPLARE E ir programmerad for Normal (NORM), idle-up 1 (IDLE-UPY),
och idle-up 2 (IDLE-UP2) kurvor. ICLE-LUF
nstallbart under CONDITION SELECT (IDLE-UP1/2, IDLE-UP3). IRBATEl b SWE B CHTE
(IDLE-UP1/2 bara 3-liges omkopplare, IDL3 bara 2-liges omkopplare) Sk INH B SWF B O
* Aktiveras via trottelkurvorna THR-GURME for resp flygmod. THR=HOL L

FIMNH ¥ Sws FCOWK

» Kurvorna stélls in sa att motorvarvtalet halls s& nédra konstant som mojligt obe-
roende av pitch, dven negativ pitch (inverterad flygning).

* Notera att REW0. mixning har en gemensam kurva for Idle-Up1 och 2 och en andra kurva enbart for Idle-Up3.

« Instéllningarna for gyro ar separata for varje flygmod.

* Aktivering av OFFSET gor att TRIMSPAKARNA enbart paverkar den flygmod som r aktiv.

For ett exempel pa instillning av kurvor for trottel, pitch och revo, se instéllning av flyglage Normal, sid 81.
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OFFSET: Funktionen gor det mojligt att ha olika installningar av trimlaget for olika flygmoder. Anvénds t ex for att d4ndra
trimmen pa helikoptern ndr man gar fran hovring till flygning i hég hastighet. En helikopter med medurs rotation p& hu-
vudrotorn tenderar att luta 4t hoger i hoga farter. Kan kompenseras genom att ge ett virde pa skevroder offset at vénster.
Nodvindiga dndringar av hojdroder beror mycket pa helikopterns geometri och maste undersokas genom iakttagelser un-
der flygning. Offset for sidroder paverkas av bade revo.mix och trim.

OFFSET
MIXk IRH
ChCk ILL1L CRORM D

rRaTE-AIL MR

ELEk =k
RULC: =k
Sk Cond

Instdllningar:

« Fritt val av OMKOPPLARE samt en option GONDITION SELECT som mgojliggor
olika trim for de olika flygmoderna.

*Med OFFSET aktiverad (dess omkopplare i lige "ON™) och nir TRIMSPA-
KARNA mandvreras, paverkas inte trimldget for flygmod Normal utan det nya
virdet sparas som ett offestvirde i aktiv flygmod.

e Med OFFSET deaktiverat (dess omkopplare i lige ”OFF”), har inte OFFSET vir-
det eller nagra tillhérande trimvardenndgon inverkan (modellen lyder de trim-
véarden som géller for aktiv flygmod).

« Med OFFSET funktionen i lige (INH), paverkar TRIMSPAKARNA alla flygmo-
der.

» Att helikoptern rycker till vid anviindning av stora OFFSET virden kan mildras
med funktionen DELRY.

*Nar OFFSET r aktiverat, visas aktuella offsetvdrden for hojd-, skev- och sidroder i starfonstrets
visning av trimldgena.

OBS! Anvindning av OFFSET och REW0 mixning rekommenderas inte nir gyron anvénds i heading-hold/AVCS mod efter-
som det kommer i konflikt med de automatiska korrektioner som gyrot dé erbjuder.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Instéllning av separata trimldgen for var
och en av de tre Idle-Up moderna.

Still in Idle-Up2 sidrodertrim for kor-
rektion vid hoga hastigheter.

@ under en sekund
O il OFFSET -O°

Oppna funktionen OFFSET.

Aktivera funktionen.

Q till MIN. @ till OFF clier ON

Andra SW till Cond. Redan i lige Cond
(SW behover inte éndras.)
vilj IDL2. QO till No. @ till IDL2 eller Ofunder

en sekund till IDL2

Stéll in trim efter onskemal.

O tllRUDD. @ till +8%
(T ex: sidroder till +8%.)

@t E fran NORMAL till IDL2. Kontrol-

lera att trimmen dndras for stjartrotorn.

Avsluta och kontrollera skillnader i trim
mellan Normal och Idle-Up2.

Sedan?

DELAY: sid 84.
THR-HOLD: sid 80.
Instillning av Idle-Ups: Kurvor for Throttle och Collective pitch samt Revo.

mixning (THR-CURVE, PIT-CURVE, REV0. MIK) for Idle-Ups: sid 81-82.
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DELAY: Funktionen mdjliggdr en mjuk dvergang mellan de olika flygmoderna nar OFFSET, REVO. MIKING cller THROTTLE

HOLD slas till/fran.
Instdllningar:
LELAY * Fordrdjningen kan stéllas in separat for skev-, hojd-, och sidroder samt trottel
RoTE-AIL HWIEEOFF ) och pitch.
EhE: gﬁ ESEE ::: * Fordrojningsvardet 50% gor att servot tar ca 1/2 sekund for att stélla sig i sitt
nya vérde - en ganska lang tid.
THREF &% (OFF) * For det mesta ricker det med ca 10-15%.
FITF &x (OFF]
EXEMPEL STEG INMATNING
Instillning av fordrdjning pa alla ka-|Oppna funktionen DELAY. @ under en sekund

naler for att forhindra att helikoptern
rycker till vid omkoppling mellan de

<O till DELAY -O°

olika flygmoderna.

Stall in vérdet for Rl enligt behov (t ex:
RIL till +8%).

@ till +8%

Upprepa for dvriga kanaler.

@ till ELE. Upprepa enligt ovan.

Avsluta och kontrollera att alla servon
har fatt en fordréjning.

gt E fran NORMAL till IDL2. Kontrol-

lera att servona ror sig mjukt till sina
nya lagen.

Sedan?

THR-HOLD: sid 80.

Instéllning av Idle-Ups: Kurvor for Throttle och Collective pitch samt Revo.

mixning (THR-GURVE, PIT-CURVE, REVO. MIX) f6r Idle-Ups: sid 81-82.
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INSTALLNINGAR FOR HOVERINGSLAGET (HOV-THR och HOV-PIT):
Fininstéillningar i hovringsldget av trottel och pitchkurvorna. Paverkar kurvorna bara i spakens mittldge for flygmod Nor-
mal och Normal/Idle-Up 1. Funktionen medger fininstdllning under flygning.

HOU-THR HOWU=FIT
MI%Xk IKNH = OFFSET MIXF IKNH L OFFSET
RaTEFIEER | =L RaTE FIEE] ax]
VREk+CTE LRk —LIR
MOCE Ik PNORM MOCE b PORM
Instdllningar:

* Variationer i motorvarv beroende pa temperatur, luftfuktighet, h6jd dver havet eller andra faktorer 4r med denna funktion

latt att atgérda.

 Bida instéllningarna kan vid behov stingas av.

* Bada instéllningarna kan ocksa stéllas in pa NULL som dé temporért kopplar bort vredet men sparar senast instdllda virde.

* Vredets ldge kan sparas for att sedan stillas pa noll for att anvidnda sparat varde. Medger att vredet 14tt kan anvéndas for
flera olika modeller. (Observera att om trimvérdet sparas flera ganger med vredet ocentrerat, ackumuleras trimvérdet.)

« Instéllningens startvérde dterfds genom att vrida vredet tills trimmen visar 0%, spara och sedan stélla vredet i mittléget.

* Vid alla instéillningar antas att modellen hovrar med trottelspaken i mittldge.

* Funktionen anvindbar i flygmoderna Normal (NORM) eller Normal/Idle-Up1 (NORM/IDLY).

EXEMPEL

STEG

INMATNING

Péaverkar bara flygmod Normal.

noverdonen for HOU-THR och HOU-PIT.

Spar virdena efter flygning

Fininstdllning av hovringsparametrar.

Stéll in trottel och pitchkurvor sa att
helikoptern hovrar bra. Under flygning
korrigera kurvorna var for sig med ma-

Oppna funktionen HOU-THR.

® under en sekund

Q> till HOU-THR -O

Option: Vilj manéverdon for resp funk-
tion. NOWL hdller kurvan i senast spa-
rade ldge.

O tillMIK. @ ll ON

v

Q till -WR. (Vilj +VR, -VR, +DT5,
DTS, +DT6, -DT6 eller NULL)

® till 6nskat mandverdon och rikt-
ning.

Spar aktuella viarden innan en annan
modell viljs.

O till RATE. © eller ©) VR for att

stilla in virde.
;,@2 spara vérdet
© eller @ VR till mittlaget

Avsluta.

Oppna funktionen HOV-PIT.

Q> till HOW-PIT -O

Spar aktuella vdrden innan en annan
modell viljs.

Q- till RATE. © eller O) VR for att

stalla in vérde.

;,©ﬁ under en sekund for att spara vér-
det.

© eller O) VR till mittliget

Avsluta.

Sedan?

THR-HOLD: sid 80.

mixning (THR-GURVE, PIT-CURVE, REV0. M
D/R.EXP: sid 39.

Instéllning av Idle-Ups: Kurvor for Throttle och Collective pitch samt Revo.

IX) for Idle-Ups: sid 81-82.
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HIGH/LOW PITCH (HI/10-PIT):

Med funktionen kan pitchkurvans bada dndldgen stéllas in separat for varje flygmod (Normal, Idle-Upl, Idle-Up2,

Idle-Up3 och throttle hold).

HIALO-FPIT
F MNORM (MORM ]

HI-FITrHEEE
AL TROFF TYPE-DTS

LO-FITk 188
aC JrOFF  TYPE-DTE

Instdllningar:

* Det gar att vélja mandverdon for trimning av pitchkurvans dvre och nedre del
(for trimning av pitchkurvans 6vre del dr DTS forvalt).

* Flygmoderna aktiveras med funktionen CONDITION SELECT, sid 78).

*Bada instdllningarna kan temporért stéllas in till MANUAL for att temporart
koppla bort mandverdonet.

* Mandverdonets lage kan sparas for att sedan stillas pa noll for att anvinda spa-
rat virde. Medger att mandverdonet létt kan anvidndas for flera olika modeller.

EXEMPEL

STEG INMATNING

Instéllning av pitchkurvans dvre del i
flygmod Idle-Upl.

Spar virdena efter flygning.

@ under en sekund

Q" till H/LO-PIT .O"

Oppna funktionen HI/LO-PIT

Aktivera funktionen.

@ till AD) @

Vilj flygmod Idle-Upl. O till NORM. @ till IDL1

eller ;,éunder en sekund till IDL1

Stéll in énskat virde (t ex: 80%). O till HIFPIT

O till 80%

Option: Vilj ett annat manéverdon for
\pitchkurvans évre del.

@ till +DT9 eller -DTH

@ till 6nskat mandverdon och rikt-
ning

Avsluta.

Sedan?

PIT-CURVE: sid 81.

HOV-PIT: sid 85.
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GYRON och GOVERNORS: Tar elektroniken till hjilp for att forenkla instillning och flygning av helikopter.

Vad ér ett gyro? Ett gyro dr en elektronisk enhet som kénner av rorelse och korrigerar for denna. T ex om vinden tar tag i
helikopterns stjart och for den at vénster, kommer gyrot att kinna av den rorelsen, samtidigt som det kdnner av att ingen
signal gavs for att fora stjdrten at vanster, och korrigera rorelsen.

Hur hjélper det till vi instéllningen av en helikopter? Ett bra gyro eliminerar helt behovet av stjértrotormixning (revo.mix).
Gyrot kommer att kénna av alla odnskade rorelser 4t Dig och tid behdver inte dgnas at att stélla in besvérliga kurvor.

Gyrosensorer: Det finns ménga typer av gyron. De forsta gyrona var mekaniska, med ett snurrande hjul som avkénnande
element. Nésta generation av gyron anvinde en speciell typ av kristall, kallad piezoelektrisk, som kénde av rérelsen och
gav den elektriska impulsen. De bésta gyrona av idag anvinder s k MEMS (Micro Electro Mechanical System) teknologi.
MEMS, eller datachipet, kdnner av rorelsen pa ett mer noggrant sétt och ar minder kinsligt for temperaturdndringar m m.

TByper av gyrosvar:

* Normal: Kénner rorelsen och ddmpar den. (Om gyrot vrider sig ur kurs under 2 sekunder korrigerar det under tvé sekun-
der.)

* Heading-hold/AVCS: Kénner av vinkelavvikelsen (genom att berdkna tid/avvikelse per tidsenhet) och sedan korrigera
tills samma rotationshastighet erhalls.

* Spakprioritet: En finess hos de flesta finare gyron. Ju mer styrsignal man ger med spaken desto mindre blir gyrots kéns-
lighet. Vid en stall-turn med stora sidroderutslag, kommer gyrot inte att motverka styrutslaget. Nér sedan sidroderutslaget
minskar dterfar gyrot sin kénslighet, minskar risken for "tail-wagging” och haller modellen rakt fram. (Om ditt gyro inte
har funktionen spakprioritet”, gar det att ordna pa annat sétt. Se http://www.futaba-rc.com/fag/

Val av rdtt gyro m a p din fardighet, helikopter och budget:

* Mekaniska: En del finns fortfarande att tillgd. Krangliga att stélla in och &r inte sa pélitliga som piezo eller SMM typer.

* Piezo utan Heading-hold: Dessa ar nu billiga och palitliga och &r enkla att stilla in. En del har ”DualRate” och kénslighet
som gar att justera under flygning. De saknar emellertid Heading-Hold funktionen for precisionsflygning.

* Piezo med Heading-hold: Tills nyligen det allra basta som fanns att tillga. Dyra och mer komplexa att stdlla in. Tillfor en
GPS liknande kurshéllning. Har en del oldgenheter med temperaturdrift. (Instélld position varierar med temperaturen.)

* SMM med Heading-hold: 2000-talets gyroteknologi! Dyra men enklare att stélla in och stor pélitlighet. Betydligt mindre
temperaturkinslighet. Manga har ocksa instédllning for en hogre pulsrepetitionsfrekvens for snabbare styrsvar tillsammans
med digitala specialservon. Exempel:

*GY401: Enkel instéllning. Idealiskt for aerobatic traning som for 3D.

* GY502: Bittre centrering dn 401 och lampar sig f6r mer avancerad aerobatic. Lampligt for tdvlingsbruk.

*GY701: Obvertréiffad centrering. Extremt snabbt. Kréver specialservo. Med governor funktion.

*CGY750: Odvertriaffad centrering. Extremt snabbt. Krédver specialservo. Med governor funktion. Kan styra 3 axlar
och &r bista alternativet for “flybarless” helikoptrar.

* Heading-Hold MEMS: GY520 ar det minsta och léttaste gyrot med AVCS funktion som finns att tillgd idag. Den teknik-
ledande MEMS (Micro Electro Mechanical System) sensortekniken, ultra snabb processor och avancerad PID kontrollal-
goritm, placerar gyrot langt framfor sina konkurrenter vad géller vikt, storlek och prestanda. GY520 gyrot har optimerats
for att anvindas tillsammans med sma eldrivna helikoptrar eller stérre med forbranningsmotor (.30 till .91 storlek).

GYRO: Forenklar instéillning/val av gyrokénslighet och kan erbjuda fler &n 2 gyrokinsligheter. (Ju hogre kénslighet desto
mer kompenserar gyrot och helikoptern kénns ”mjuk™ eller mindre f6ljsam.) Funktionen tar pa bésta sitt tillvara pa de in-
stdllningar som kan goéras under flygning med de flesta gyron.

Instdllningar:

* Anslut gyrots sladd for kénslighetsinstallning till mottagarens kanal 5. (Gér inte att dndra pa.)

* 8TD och AVCS/Heading-hold (GY) finns att tillgd for att forenkla instéllningen av Heading-hold/AVCS gyron.

* Fritt val av OMKOPPLARE for att styra gyrot eller via val av flygmod.

« Gond. optionen medger olika instdllningar for varje flygmod och instéllningarna foljer aktiv flygmod. Olika kénslighets-
viarden kan anvéndas for de olika kraven pa flygmoderna.

* Kénslighetsvirdena kan stéllas in frén 0 till +100 (NOR100% till RMG100%), motsvarande ATV instillning fran -100% till
+100%.

* Gyron med tva moder (Heading-hold/AVCS och normal) kan l4tt stillas om mellan de olika moderna genom att dndra
tecknet pa kinslighetsinstillningen. Negativa dr for Normal mod; positiva virden for AVCS mod.
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« Storre procentvirde betyder hogre kanslighet eller gyrorespons.

* "Tail-wagging” eller skakning betyder for hogt instéllt kianslighetsvarde. Minska kénsligheten tills fenomenet forsvinner.
*2 axlar pé ett gyro med 3 axlar kan véljas med GH.

Exempel pd instiillning av ett Heading-hold/AVCS gyro (GY)

EYRO SENS GY

MIXkOM 100% NOR 0% 100% AVC
CH FRUD UP F 58.8% * * *

CCHEY CHThk ——————
TYFPrERIE CLUMNE S6. 8%
SLWk Sk

(LIP3 "Normal Mode" "Heading Hold Mode"
0% 50% +100%
EXEMPEL STEG INMATNING

Instillning av ett heading-hold/AVCS|Oppna och aktivera funktionen GYRO| @® under en sekund

gyro med heading-hold/AVCS funktion|SENSE. O 4 O
i Idle-Upl och 2 och standardfunktion i tll GYRO SENSE -O
Idle-Up3 och Normal. Aktivera funktionen. @ till MIX. @ till ON
Option: dndra typ av gyro till Heading- @ till TYP. @ till Y
hold (GY).
Option: dndra omkopplare (t ex: vdilj @ till SW. @ till Cond
Cond. )

Stall in kénsligheter efter onskemal @' till NORM. © till NOR 50%
(t ex: NORM, IDL3 till NOR 50%. IDL1 och

Ao . 0
2 till AWC 50% till att borja med). oK. ® il AVE 50%
Upprepa
Avsluta.
Sedan? GOVERNOR: sid 89.

D/R.EXP: sid 39.
DELAY: sid 84.
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GOVERNOR: (vartalsregulator)

GV-1 anslutning

Magnetisk

Kontrollenhet

CONTRAST — e —

+ i ="' i~ “Throttle-Needle” anvands.

sensor

Trottelservo

Blandningsservo
_ Ansluts bara om funktionen

R0
= | Futaba

Trottel-
kanalen

Governor ON/OFF / Blandningstrim

Ansluts om Governorn skall kunna sattas

pa/stangas av fran sandaren, om blandningsfunktionen
anvands eller om kurva fér blandningen

skickas fran séndaren.

[
Kanal fér instélining av varvtal
ansluts om vavtalet kan stéllas in
via sdndaren

Mottagare

Vilken funktion har en ”governor”? En ”governor” dr en enhet med en sensor som méter huvudrotorns varvtal och automa-
tiskt reglerar trotteln for att halla rotorn pa ett konstant varvtal oberoende av pitch, mandvrar mm. De flesta tivlingspiloter

anvander ”governor” .

Pa vilket sdtt underldttar en ”governor” instéllningen av en helikopter? Med en “governor” slipper man offra en massa tid
pa instédllning av trottelkurvor eftersom “’governorn” automatisk héller konstant varvtal.

GOVERNOR: Mixfunktionen for “governor” (GV-1) anvinds for att frén sdndaren stélla in varvtalsvdrdena (rS1, rS2, rS3)
for GV-1, GY701 och CGY750 (Om en annan typ av ’governor” anvénds, se enhetens bruksanvisning)

SOUERMOR
MIX Bk IMH OFF-CTRL
MOCEF Cond ¥ CHS

HORMPIEENER SWEF SWE
IGL1k S58.8x POSECOWN
IGLZk 1868, 8%

ICLSk 180.8%
HOL Lk OFF

Instéllningar:

« Till/fran kan skiljas fran varvtalsvalet genom att sétta kabeln for till/fran i mot-
tagarens ch7 och dndra pd CUT-CH instéllningen.

*Om en separat omkopplare for till/frén anvinds, kan vilken som helst av om-
kopplarna viljas. Var noga med att inte vilja franldget pd en omkopplare som
ocksa anvénds for flygmoder om “governorn” skall vara till i den flygmoden.

* Omkopplare for val av varvtal och till/frén kan ldggas pa samma omkopplare
men till/frdn kan ocksé ldggas pa en separat omkopplare/kanal.

« Justering av varvtalet under flygning kan astadkommas genom anvidndning av
en programmerbar mixning och en extra kanal. Se www.futaba-rc.com/faq/ for
information.
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Nér “governorn” ir aktiv, kontrollerar den trotteln och darfor kommer inte trotteln att lyda nagra “FailSafe” instéll-
ningar i sdndaren. Stéll alltid in sa att ”governorn” hamnar i frin-lage nér “FailSafe” trdder in. D4 lyder trotteln

”FailSafe” instéllningen.

Experttips: Montera “’governorns” sensor pa stora drevet istéllet for flikten. Pa
de flesta modeller forenklas dd monteringen.
Futaba's varvtalssensor BPS-1som ansluts direkt pa vissa motorer gor det dnnu

enklare.

Exempel pd instdllning: Val av hastighet och till/frdn pd samma omkopplare:

Omkopplarlige . o R I
Governor varvtal (OMKOPPLARE C eller Cond.) Viirde (%) Instiilllningar i sindaren.
Stéll in till 0%.
RS1: OFF UP cller NORM 0 . )
(Varvtalet i governons fonster visar “off”.)
RS2: 1400 CNTR cller IDLT 50 Jl'l'stermg av varvtal genom att hdja/minska
vérdet.
Justering av varvtal genom att minska vér-
RS3: 1700 DOWN cller IDL2 100 det

*Forhallandet mellan varvtalsregulatorns instdllningar rS1~rS3 och omkopplarens ligen motsvarar de i tabellen ovan.
*Kontrollera ocksé att regulatorn hamnar i lage "OFF” nér “throttle hold” funktionen aktiveras.
*Om varvtalet 6kar nér throttle-hold/cut omkopplaren aktiveras, dndra “DIR” instéllningen fran UP till DOWN eller tvért om.

EXEMPEL

STEG

INMATNING

Instédllning av en “governor” (GV 1) till
att anvinda bada kanalerna i mottagaren
och att viaxla varvtal i samband med

Oppna och aktivera funktionen GOVER-
NOR.

@ under en sekund
“Q” till GOVERNOR -O°

flygmod. Anvédndning av ”governons”
egna funktioner for “battery Fail Safe”
mm.

Aktivera funktionen.

O tllMIX. ® till CHI

Option: dndra kanal fér avstingning
(cut) till ch7 och vilj omkopplare och
léige (ch 7)

Qr till cut-MIK @ till GHT

<O till OFF-CTRL-SW. @ till 6ns-
kad OMKOPPLARE

Option: vilj omkopplare for varvtal
t ex: Vilj varvtal med flygmod
(COND,).

<O till MODE
@ till Cond

Still in varvtalet i de olika omkopplar-
lagena (t ex: virdena ar OK).

Tillat justering av varvtalet fran sinda-
ren.

< till varje flygmod, Gond, lige
@ eller © efter behov
“Q" till flygmod, Gond, liige. Upprepa.

Avsluta.

Sedan?

GYRO: sid 87.
Instillning av FailSafe (F/S), sid 48.

Stéll in collectiv pitch kurvan for flygmod Idle-Up3 for att f& samma stighastig-
het med helikoptern réttvind eller inverterad. Sid 78.

Stéll in utslagen for skev- och hojdroder sa det passar Din flygstil: se D/R,EXP
och END POINT/SWASH AFR: sidorna 39, 36, 75.
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Instéllning av séindarmod (TX SETTING)

Funktionen anvinds ytterst séillan. Anviind inte funktionen om det inte ir absolut néodvindigt.
Instéillningarna kan goras i: Stick Mode, Stick ADJ (kalibrering), Throttle stick reverse (omviind trottelfunktion)
och Language.

(T4 SETTIMG
STE-MODER B

STE—Ql.Jk MEXT
THR—RE.'F MOR

1. Hall + och - knapparna intryckta nér sdndaren slas pa. LaMNEUAZEr ER3L ish

2. TX SETTING visas.

BSTK-MODE

Séndaren kan stillas in for fyra olika spakmoder (1, 2,
3 och 4). Moden bestimmer vilka funktioner de olika
spakarna skall styra. Sdndaren levereras i mod 2 och ha
den kvar ddr om inte Du &r en erfaren pilot och har lart
Dig att flyga med séndaren i en annan mod. I mod 2 styr
hogerspaken hdjd- och skevroder och den vénstra spaken
sidroder och trottel. Det &r den vanligaste instdllningen i
Sverige.

Moden kan dndras med + — KNAPPARNA under
S5 "STK-MODE" i fénstret TX SETTING. Andring av
MODE 4 rastret pé trottelspaken dr en mekanisk @ndring och bor

goras hos ett Futaba servicecenter.

BSTK-ADJ (kalibrering)

Behdver vanligtvis inte goras.
Gor bara kalibreringen om spakarnas mittlagen har dndrat sig efter lang tids anvandning.

— Kalla fram instéllningsfénstret |

1. Tryck samtidigt pd& + och — 2. Flytta markdren nerat 3. Tryck pa JOG KNAP-
knapparna, och sla sedan pa med JOG KNAPPEN PEN.
sandaren. till STK- ADJm

e QT @

—‘ Kalibrering

1. Spak 1 till 4 vdljs med +— 2. Flytta markoren nerat 3. Stédll spaken i neutral-
KNAPPARNA. med JOG KNAPPEN lage och tryck pa JOG
till ADJ>NEUT H KNAPPEN.
+ —
A
v
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4. Spaken halls fullt hoger eller 5. Myvisas vid sidan av 6. Nar "Complete" visas,

vanster (uppat/nerat). LEFT och RGHT(UP tryck pa END.
DOWN).Tryck pa JOG
} KNAPPEN. }
A
@ END
< >

BMTHR-REV (vandning av trottelspakens funktion)
Vanligtvis behover funktionen THR-REV aldrig anviandas. Anviands nér trottelspakens
funktion skall vara omvénd. (Spaken i nedre ldget—fullgas, spaken i 6vre ldget—tomgang)
%xVindning av trottelfunktionen goérs normalt med att stélla om servot. Med THR-REV
laggs dven trimfunktionen om.

—Instalining av THR-REV|

1. Tryck samtidigt p& + och — 2. Flytta markdren nerdt 3. Vilj NOR eller REV med
knapparna, och sla sedan pa med JOG KNAPPEN + — KNAPPARNA.
sandaren. till THR-REV>NOR Slé av sédndaren for att

+ — — } } avsluta omstéllningen.

QG = : YOG

@ Qy &
v

BMLANGUAGE (menysprak)

Menysspréket kan viljas mellan sju sprak.

—{Installning av LANGUAGE}

1. Tryck samtidigt pa + och — 2. Flytta markoren nerdt 3. Vilj sprak med + —
knapparna, och sl sedan pa med JOG KNAPPEN KNAPPARNA.
sandaren. till Sla av sandaren for att

LANGUAGE>English avsluta omstillningen.

POoOwWER

L= > . -
&&= A & &

Det dr en omstart av sdndaren som far sdndaren att dterga till normal visning i fonstret efter
programmering av TX SETTING.
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